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Sehr verehrte Freunde und Partner,
liebe Alumni und aktuelle Mitarbeitende
des Lehrstuhls fiir Fertigungsautoma-
tisierung und Produktionssystematik
(FAPS),

der FAPS ist mit konstant Uber hundert wissenschaftlichen
Mitarbeitenden einer der groBten universitdren Lehrstiihle
fur Fertigungstechnik in Deutschland. Der weltweite Ver-
gleich in der internationalen Akademie flir Produktions-
wissenschaften CIRP verdeutlicht, dass die deutschen
fertigungstechnischen Institute gleichzeitig auch die gréB-
ten der Welt sind. Der Grund liegt in der engen Zusam-
menarbeit mit der Industrie, da fiihrende Unternehmen
diffizile, langfristige und aktuelle Fragestellungen mit
hohem Vertrauen in Kooperation mit den Universita-
ten bearbeiten. Sicherlich spielt Uberdies die kraftvolle
offentliche Forschungsforderung eine groBe Rolle, die
auch mittelstdndischen Unternehmen den Zugang zu den
fortschrittlichen Technologien der Forschungsinstitute
ermdglicht. Durch die hohe Attraktivitat der technischen
Studiengédnge in der Vergangenheit konnte der immense
Bedarf an engagierten Studierenden fir die Fille der
produktionstechnischen Forschungsaufgaben auch gut
befriedigt werden.

Die exzellente Kompetenz in der Produktionstechnik an
deutschen Universitaten ist das Fundament fUr die welt-
weite Wettbewerbsféhigkeit sowohl des Maschinen- und
Anlagenbaus als auch der produzierenden Industrie in
Deutschland. Aufgrund des hohen Anteils der industri-
ellen Wertschoépfung am deutschen Bruttosozialprodukt
in Héhe von rund 20 % sowie einer Exportquote von um
die 50 % wirken sich Innovation und Produktivitat in der
Produktion instantan auf den Wohlstand in Deutschland
aus. Neue Forschungsergebnisse und hervorragend aus-
gebildete Ingenieure und Ingenieurinnen bringen innova-
tive Ideen in die industrielle Anwendung, stellen altherge-
brachte Gewohnheiten in Frage und schiitzen erfolgreiche
Unternehmen davor, sich auf alten Errungenschaften
auszuruhen.

Fir ausgezeichnete Ausbildung und hervorragende For-
schung ist eine gewisse GréBe fur Lehrstlhle in der Pro-
duktionswissenschaft von entscheidender Bedeutung:
Produktionsmaschinen sind komplexe Anlagen, oftmals
nur im Verbund verschiedener Prozesse zu betreiben, be-
ndtigen dementsprechend viel Flache in groBen Hallen,
erfordern aufwandige Infrastruktur, verursachen immense
Kosten fir Instandhaltung, Energie und Reinvestment und
nicht zuletzt ist der storungsfreie Betrieb auf hochqualifi-
zierte Techniker angewiesen.
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Dieses essentielle MaB an verfigbaren Flachen und Infra-
struktur, Finanzkraft flr Betrieb und Neuinvestitionen der
Maschinen und Anlagen, fiir unterstiitzende Kréfte in Tech-
nik und Verwaltung sowie fir die Aufrechterhaltung des
Lehr- und Forschungsbetriebs kann und will die Universi-
tét nicht bereitstellen. Im Gegenteil, universitare Lehrstih-
le erhalten unabhéngig von Fachrichtung, Anforderungen
und Ergebnissen immer eine &hnliche Grundfinanzierung.
Da am FAPS nur rund 5% des wissenschaftlichen Perso-
nals Uber Planstellen finanziert sind, missen mehr als 100
Mitarbeitende sowie der Erhalt des Forschungsbetriebes
kontinuierlich im Wettbewerb refinanziert werden. Die po-
litische Tendenz geht zudem zur Starkung vormals irrele-
vanter Hierarchien, zu kleineren, weniger eigenstandigen
Lehreinheiten sowie zu sogenannten ,Schools”, die dem
angelsdchsischen Vorbild folgen und eher der Organisa-
tion deutscher Fachhochschulen dhneln.

Ein weiterer Trend, der die internationale Wettbewerbsfa-
higkeit in der Produktionstechnik nachteilig beeinflusst,
ist die Akademisierung der Ingenieurwissenschaften an
den Universitéaten. Aufgrund des Auseinanderdriftens der
Gehélter in Industrie und Wissenschaft sowie der Verwis-
senschaftlichung der Berufungsanforderungen wird es fir
industrieerfahrene Fach- und Flhrungskréfte zunehmend
schwierig und unattraktiv in die Phalanx der akademi-

schen Forschenden einzudringen. Langst sind wir in einen
Circulus vitiosus eingetreten, in dem die Uberwiegend
akademischen Entscheidenden ihre eigenen Charaktere
zur Voraussetzung fir Kandidierende mit Praxiserfahrung
machen. Dies ist kritisch, da —ahnlich wie in der Medizin-
relevante Innovationen nur aus der Kenntnis der wahren
Prozesse entspringen und Studierende nur auf Basis einer
fundierten Erfahrung der Lehrenden auf die Herausforde-
rungen der industriellen Praxis vorbereitet werden kénnen.

Dagegen sind die Rahmenbedingungen flr die auBer-
universitdre Forschung in Deutschland traumhaft: Ohne
Lehrverpflichtung, daftr mit bis zu 100 % Grundfinanzie-
rung, mit unbefristeten Vertragen fir die Mitarbeitenden,
in eigenen Gebauden mit spezialisierter Infrastruktur so-
wie mit regelmaBigen strategischen Sonderprojekten kann
effektiv geforscht und attraktive Entwicklungsleistung fir
die Wirtschaft angeboten werden.

Daher haben wir mit groBem Enthusiasmus und Vorfreude
das Angebot des bayerischen Wirtschaftsministeriums an-
genommen, eine Forschungsabteilung zur Elektrifizierung
der StraBen im Cleantech Innovation Park in Hallstadt als
Teil des Fraunhofer-Instituts flr Integrierte Systeme und
Bauelementetechnologie IISB aufzubauen (siehe Bericht
auf Seite 9). Prof. Florian Risch, der 2014 zur induktiven
Energietibertragung am FAPS promoviert und im August
dieses Jahres neu an den FAPS berufen wurde, wird
dieses E|Road-Center als Abteilungsleiter des FAPS
am lISB verantworten. Weitere Forschungsaktivitaten im
Wissenschaftsbereich Industrialisierung mechatronischer
Systeme sollen folgen.

Beim Lesen Uber unsere wissenschaftlichen Arbeiten,
die umfangreichen Aktivitdten in der Lehre sowie die viel-
faltigen Veranstaltungen zum Technologietransfer und
zur Vernetzung am FAPS winsche ich lhnen wieder
erfrischende Inspiration und viel SpaB!

o

lhr J6rg Franke
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Drahtloses Laden
als nachste
Sprunginnovation
in der
Elektromobilitat

Von Prof. Helena Wisbert (Ostfalia Hochschule),
Prof. Jorg Franke (FAU/ Lehrstuhl FAPS)

Die Vorstellung ist einfach: Das Elektro-
fahrzeug wird in der Garage oder auf einem
offentlichen Parkplatz (iber einer flachen
Ladespule geparkt, wodurch die elektrische
Energie ohne physische Verbindung auto-
matisch tbertragen wird. Mit Blick auf die
Zukunft des autonomen Fahrens braucht
es so eine Art der Lademéglichkeit ohne
menschliches Zutun. Insbesondere das
autonome Valet-Parken, das zukiinftig zum
Parken in Metropolen oder Flughédfen da-
zugehéren wird, wiirde dadurch einen noch
groBeren Mehrwert fiir die Kunden bieten.

Frihe Anfange

Lange Zeit war es jedoch still um das induktive Laden,
die Griinde daflir waren vielféltig. Aber einer der Haupt-
griinde waren bisher fehlende Standards in der Branche.
Automobilhersteller wie Mercedes, BMW und Tesla ar-
beiten schon seit einigen Jahren immer wieder an eige-
nen Losungen fur das induktive Laden. Mercedes-Benz
entwickelte in Zusammenarbeit mit Qualcomm bereits
2017 den S550e Plug-In-Hybrid. BMW startete &hn-
lich frih mit der Produktion des Plug-In-Hybrids 530e
iPerformance und lieferte sowohl das fahrzeugseitige
Lademodul als auch das externe Lademodul. Tesla
machte sich im vergangenen Jahr das innovative Know-
how des deutschen Start-up Wiferion zu Nutze, das sich
auf induktives Laden spezialisiert hatte. Darlber hinaus
bestétigte Tesla zuletzt, weiter an einer L&sung insbeson-
dere im Hinblick auf autonome Fahrzeuge fur das induk-
tive Laden zu arbeiten.

Durchbruch steht bevor

Fur eine flachendeckende Verbreitung braucht es aber her-
stellerlibergreifende Losungen. Der Durchbruch scheint
jetzt nicht mehr lange auf sich warten zu lassen, denn das
induktive Laden steht mit einem Standard, entwickelt von
dem deutschen Konzern Mahle aus Stuttgart, kurz vor der
Serienreife und kdnnte so in einigen Jahren auf die StraBe
kommen. Das amerikanische Normungsinstitut SAE Inter-
national hat das Mahle-System zuletzt erst zur globalen
Standardlésung flr das kabellose Laden bestimmt.

Die StraBe als Ladestrecke

Damit ist das induktive Laden aber noch nicht zu Ende
gedacht. In Deutschland wird bereits an der nachsten
Sprunginnovation in Sachen induktives Laden gearbei-
tet. Diese verspricht das automatisierte induktive Laden
wahrend der Fahrt Uber elektrifizierte StraBen, die mit
Induktionsspulen ausgestattet sind. Der Wirkungsgrad
im Entwicklungsstand liegt bereits bei deutlich Uber
90 Prozent und ist damit dem kabelgebundenen La-
den sogar Uberlegen, insbesondere wenn die elektro-
chemische Energieumwandlung in der Batterie dabei
eliminiert werden kann.

Nach derzeitigen Standardisierungsbestrebungen kann
bereits eine Leistung von 60 Kilowatt pro Spulenpaar
Ubertragen werden. Damit kénnte beim Befahren eines
Kilometers theoretisch die Energie fiir etwa zwei weitere
Kilometer Reichweite geladen werden. Speziell in der
Automatisierung der Produktionsverfahren fiir die in
der Fahrbahn verlegten Spulen und fir die entlang der
Autobahnen bereitgestellten Schaltschréanke sowie in
der Industrialisierung des StraBenbaus flr elektrifizierte
StraBen haben deutsche Forschungsinstitute branchen-
fihrendes Know-how aufgebaut.
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Weniger Batterie-Gewicht im Lastwagen

Auf elektrifizierten StraBen kdnnten auch schwere Last-
kraftwagen aufgeladen werden. Das zusétzliche Gewicht
durch groBe Batterien war bisher ein groBes Hemmnis in
der Elektrifizierung des Schwerlasttransports. Durch das
dynamische induktive Laden kann auf eine kleinere und
damit leichtere Batterie zurlickgegriffen werden. Vorteile,
die auch das dynamische Laden von Lkws Uber Ober-
leitungen bietet. Da aber das dynamische Laden uber
elektrifizierte StraBen von Autos und Lkws genutzt wer-
den kann, ist die Anwenderanzahl bei dieser Technologie
héher. Und umso hdher die mogliche Anwenderanzahl
fir eine neue Technologie ist, umso héher ist die Wahr-
scheinlichkeit, dass eine neue Technologie Verbreitung
findet.

Hohe Kosten fiir den Ausbau

Es bleibt dabei die Frage, ob sich eine solch futuristisch
erscheinende Technologie finanziell realisieren lasst. Die
Baukosten der erwdhnten Ladel6sung Uber Oberleitun-
gen von 4 Millionen Euro pro Kilometer Oberleitung und
jahrlichen Wartungskosten von knapp 300 Millionen Euro
haben schlieBlich die Elektrifizierung der Autobahn Uber
Oberleitungen ins Stocken gebracht.

Das Rennen um

die effizienteste
Technik des draht-
losen Ladens ist in
vollem Gange.

Denn es konnte den
Ladeprozess ahnlich
komfortabel machen

wie beim Handy. <<

Fir eine maximale Wirkung, wéare auch bei dieser Art der
Elektrifizierung eine flachendeckende Ausstattung aller
deutschen Autobahnen erforderlich. Nach aktuellen Kal-
kulationen flihrender Technologieanbieter belaufen sich
die Kosten fir die Elektrifizierung durch Induktionsspulen
eines Kilometers auf etwa 1 Million Euro. Angesichts der
Gesamtlange von rund 13 Tausend Kilometern Autobah-
nen in Deutschland in zwei Richtungen wirde dies eine
Investition von knapp 30 Milliarden Euro bedeuten. Die
Einplanung des Ausbaus in regelméBige StraBensanie-
rungen alle 10 Jahre kdnnte nach aktuellen Schatzungen
mit einem jahrlichen Budget von 3 Milliarden Euro erfol-
gen, um die gesamte Infrastruktur in einem Zeitraum von
zehn Jahren zu modernisieren.

A 6 als Testfeld

International entstehen derzeit Teststrecken zur Evaluie-
rung der kontaktlosen Energietibertragung. In Deutsch-
land finden entsprechende Forschungsprojekte unter an-
derem in Kd&In, Karlsruhe, Mannheim und Balingen statt.
Erstmals wird ab 2025 auch auf einer bundesdeutschen
Autobahn, der A 6 zwischen Nirnberg und Amberg, die
kontaktlose Energielibertragung getestet werden. Wenn
die laufenden Forschungsprojekte die hohen Erwartun-
gen an die technische Leistungsfahigkeit, 6kologische
Vertraglichkeit und 6konomische Realisierbarkeit erfll-
len, kdnnte eine innovative Schllsseltechnologie in der
Elektromobilitat von den hiesigen Firmen besetzt werden.
Doch dazu sind wie bei allen Infrastrukturprojekten auch
klare Vorgaben aus der Politik und Standardisierungs-
prozesse notwendig.

www.faps.de
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E|Road-Center

Projekt zur Elektrifizierung
der FernstraRen

E|Road-Center in Hallstadt -
Innovation fiir eine
nachhaltige Mobilitat

Von Prof. Florian Risch

In Hallstadt bei Bamberg entsteht mit dem E|Road-
Center ein zukunftsweisendes Projekt zur Elektri-
fizierung der StraBenverkehrsinfrastruktur. Ziel ist es,
Technologien fiir das kabellose, induktive Laden von
Elektrofahrzeugen im Stand, aber auch wahrend der
Fahrt zu entwickeln und in die Praxis umzusetzen.
Diese Innovation, bei der Ladevorrichtungen direkt in
den StraBenbelag integriert werden, verspricht eine
weitere Beschleunigung der Elektromobilitatswende.

Das E|Road-Center widmet sich der Entwicklung von
Technologien zur sicheren und effizienten Energietiber-
tragung von der Infrastrukturseite in die Fahrzeuge, ein-
schlieBlich der Anpassung der fahrzeugseitigen Systeme.
Parallel dazu werden innovative Infrastrukturkomponen-
ten wie Spulen- und Netzsysteme sowie die dazuge-
hérige Leistungselektronik entwickelt. Die Industrialisie-

rung dieser Technologie erfordert zudem die Erforschung
und Optimierung automatisierungsgerechter Produkti-
onsprozesse. Erganzt wird dies durch die Entwicklung
nachhaltiger Geschaftsmodelle sowie die Bewertung von
Ressourcenverflgbarkeit und Recyclingmdéglichkeiten, um
einen ganzheitlich nachhaltigen Ansatz zu gewahrleisten.

Der Standort des E|Road-Centers wird der Cleantech
Innovation Park in Hallstadt sein, der auf dem Gelan-
de des ehemaligen Michelin-Werkes liegt und von der
Bayerischen Staatsregierung geférdert wird. Die dortigen
Hallenflachen bieten ideale Voraussetzungen fir den Auf-
bau modularer Testanlagen, wahrend das Areal zugleich
Raum fur eine langere Teststrecke bietet. Dies schafft die
perfekte Infrastruktur, um neue Technologien zu erproben,
weiterzuentwickeln und auch mit Partnern aus Indust-
rie und Forschung zu vergleichen. Die dort entstehende
Keimzelle fiir griine Mobilitédt wird zu einem Leuchtturm-
projekt fur die Transformation in der Automobilbranche.

Das Projekt profitiert von der engen Zusammenarbeit zwi-
schen dem Fraunhofer-Institut fur Integrierte Systeme und
Bauelementetechnologie (IISB) und dem Lehrstuhl fir Fer-
tigungsautomatisierung und Produktionssystematik (FAPS)
der Friedrich-Alexander-Universitdt Erlangen-Nuirnberg
(FAU). Im Rahmen des Vorhabens wird eine eigene
Abteilung am Fraunhofer IISB unter der Leitung von Prof.
Florian Risch gegriindet, um die Kompetenzen sowohl in
der Entwicklung und Auslegung als auch in der Industria-
lisierung induktiver Energielibertragungssysteme zu bun-
deln. Ziel ist es, das Wissen und die Infrastruktur beider
Einrichtungen optimal zu nutzen. Diese Zusammenarbeit
soll langfristig auch zu einem neuen Geschéftsfeld im Be-
reich der Produktionstechnik mechatronischer Systeme
am Fraunhofer lISB fiihren.

Ein zentraler Aspekt des E|Road-Centers ist sein Beitrag
zur Hightech-Agenda der Bayerischen Staatsregierung,
die Bayern als Leitregion flr innovativen Klimaschutz
positionieren méchte. Das Projekt adressiert Schlissel-
technologien und besitzt durch die geplanten Anlagen zur
Industrialisierung und Validierung eine hohe gesellschaft-
liche Sichtbarkeit, die zur Akzeptanz und Férderung der
Elektromobilitat beitragen wird.

Die erste Projektphase des E|Road-Centers hat eine Laufzeit
von drei Jahren, von Dezember 2024 bis November 2027.
Nach Abschluss der ersten Projektphase soll das Zentrum
verstetigt werden, um kontinuierlich neue Technologien zu
entwickeln und die Elektromobilitdétswende nachhaltig voran-
zutreiben. Hallstadt wird damit zu einem zentralen Innovati-
onsstandort fir klimafreundliche Mobilitat und einem Beispiel
fur die erfolgreiche Transformation der Automobilindustrie.

PROFIL:
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Neues vom Lehrstuhl

16.01.2024
Praktikum im Rahmen der Vorlesung ,,WeKaMo*
erneut erfolgreich durchgefiihrt

Das Praktikum im Rahmen der Vorlesung ,Wertschop-
fungsprozesse von Kabelsystemen fur die Mobilitdt der
Zukunft“ (WeKaMo) wurde erneut erfolgreich durchgefuhrt.

Uber einen Zeitraum von 12 Vorlesungseinheiten erlang-
ten die Studierenden nicht nur umfassende Einblicke in die
Herstellung von Kabelsétzen, sondern auch in zuklnftige
Herausforderungen und Chancen auf diesem Gebiet. Ein
groBer Dank geblihrt unsere Industriepartner PSW auto-
motive engineering GmbH und Siemens. Die Expertise von
Pawel Nosek und Lorenz Schmidt haben das Praktikum in
bedeutender Weise bereichert.

Wahrend des ersten Teils des Praktikums nutzten die Stu-
dierenden die Capital-Plattform von Siemens fUr die digitale
Entwicklung eines kompletten Leitungssatzes. Im prak-
tischen Teil erlernten sie relevante Fertigungsverfahren,
unterstitzt durch Technologien von Schleuniger und
Schéfer. Diese Erfahrung unterstreicht die Bedeutung von

Hands-on-Erfahrungen in unserem Lehransatz.
Weitere Informationen: https://t1p.de/me2ne

20.02.2024
Projekt Kick-Off des BFS-Verbundprojekts
»FORSocialRobots*

Ist es mdglich, dass Roboter soziale Intelligenz und Fahig-
keiten entwickeln, um in sozialen Interaktionen eine Rolle
zu spielen?

Das Kick-Off am 20. Februar 2024 widmete sich einem
Tag voller Forschung im Kontext der Hauptfragestellung.
Denn am Ende des Projektes kénnen wir zuversichtlich die
Fragestellung bejahen. Der Start fand in einem hybri-
den Format statt, mit einer persdnlichen Veranstaltung an
der FAU Erlangen-Nirnberg und einem Online-Meeting.
Dadurch konnten beinahe alle Projektbeteiligten aus dem
wissenschaftlichen Bereich der Industrie und unsere asso-
ziierten Partner teilnehmen. Die Agenda war offen gestaltet,
mit je 45 Minuten pro Teilprojekt, zwei Kaffeepausen und
einer Mittagspause, um den Teilnehmern die Méglichkeit
zu geben, das Projekt ndher zu kennen, spezifische Fragen

zu stellen und mégliche Verbindungen zu identifizieren.
Weitere Informationen: https://t1p.de/k54q0

22.02.2024
33. Innovationskunst-Markenbotschafter-Treffen
am Lehrstuhl FAPS

Der Lehrstuhl FAPS hatte das groBe Vergniigen, die
Markenbotschafter der Innovationskunst am Lehrstuhl zu
begriiBen. Es war ein inspirierender Tag voller Austausch,
Zusammenarbeit und neuen Erkenntnissen, den wir gerne
Revue passieren lassen mdchten.

Menschen bewegen Menschen. Und das ist es auch,
was die Initiative besonders macht: Menschen, die mit
Leidenschaft gemeinsam an einem Ziel arbeiten und sich
gegenseitig unterstlitzen. Unter der fachkundigen Leitung
von Jirgen Gietl, Managing Partner der BrandTrust GmbH,
wurde in einem intensiven Workshop an Strategien gearbei-
tet, um noch mehr Menschen zu begeistern, in einer inno-
vativen Stadt in der Metropolregion Nirnberg zu leben und
zu arbeiten. Dabei wurde deutlich, wie wichtig der Zusam-

menhalt und die Unterstiitzung innerhalb der Gruppe sind.
Webseite der Innovationskunst: www.innovationskunst.de

10
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01.03.2024
FAPS Automotive Round Table (FAPS-ART)
bei der BMW AG

08.03.2024
Vorstellung des neuen Programms ,,FAPS Female*
zum Internationalen Frauentag

Am 01.03.2024 fand der FAPS Automotive Round Table
im Batteriewerk Regensburg der BMW AG statt. Diesma-
liger Gastgeber der Netzwerkveranstaltung war der FAPS-
Alumnus Dr. Florian Risch.

Auch in dieser Ausgabe gab es einen intensiven Austausch
zwischen Aktiven und Alumni des FAPS sowie Fuhrungs-
kraften der BMW AG, wobei der Fokus auf elektrischen
Energiespeichern und der Fabrik der Zukunft lag. Zwei
Keynote-Vortrage boten den Teilnehmenden spannende
Einblicke. Herr Dr. Oliver Rau (Leiter Hochvoltspeicher-
montage Regensburg) von BMW stellte die Technologie-
strategie der BMW AG und die Fertigung von Hochvolt-
speichern vor. Huong Nguyen présentierte die Forschung
des FAPS zur robotergestitzten Montage von Kabel-
baumen. Darliber hinaus gaben die wissenschaftlichen
Mitarbeitenden Manuela Ockel, Patrick Ziegler und
Thorsten |hne einen Uberblick tber weitere Forschungs-
themen des Lehrstuhls aus den Bereichen Energiespeicher,

autonome Mobilitat und Circular Economy.
Webseite ProNet e.V.: www.fapspro.net

Der Internationale Frauentag steht fir Gleichberechti-
gung, Wahlrecht und Emanzipation von Frauen. In den
immer noch méannerdominierten MINT-Bereichen ist die
Forderung von Frauen auf allen Bildungsebenen beson-
ders notwendig. Der geringe Anteil von Frauen in techni-
schen Berufen stellt in Zeiten des Fachkraftemangels eine
zunehmende Herausforderung dar. Die mangelnde Chan-
cengleichheit, Unterstitzung und Vernetzung der wenigen
Frauen wirken sich negativ auf die Anzahl der Absolven-
tinnen aus, die eine wissenschaftliche Karriere anstreben.

Der Lehrstuhl FAPS hat sich daher zum Ziel gesetzt,
Angebote zu schaffen, die die Lehr- und Forschungsein-
richtung fir Wissenschaftlerinnen, Mitarbeiterinnen und
Studentinnen attraktiver machen. Dadurch soll der Anteil
weiblicher Mitarbeiterinnen in den kommenden Jahren

signifikant gesteigert werden.
Weitere Informationen siehe S. 112.
Weitere Informationen: https://t1p.de/lban5

08.03.2024
FAPS als Partner der Wanderausstellung ,,Futur Il -
Mobilitat 2050 in der Metropolregion Niirnberg*

| T ———

Der Lehrstuhl FAPS ist Teil der Wanderausstellung ,,Futur Il -
Mobilitat 2050 in der Metropolregion Nirnberg — Wie wir es
geschafft haben werden®. Als fachlicher Ansprechpartner
fur zukunftsweisende Technologien im Bereich der Elektro-
mobilitdt haben unsere Expertinnen und Experten aktiv an
der inhaltlichen Konzeption der Ausstellung mitgewirkt.

Die Ausstellung ladt die Besucherinnen und Besucher ein,
durch einen Zeittunnel in das Jahr 2050 einzutauchen. Sie
gliedert sich in drei Themenrdume: Innovationen, Fahr-
zeugbau und Mobilitdt & Leben. In jedem Raum berichten
Kl-generierte ,,Future Communicators” von gemeisterten
Herausforderungen und geben Einblicke in Technologien,
die unser Leben im Jahr 2050 préagen kdnnten. An einer
futuristischen, gestengesteuerten Fragestation kann das
eigene Wissen getestet und faszinierende Einblicke in die
Geschichte und Zukunft der Mobilitdt gewonnen werden.
Bis zum 23. Juni 2024 war sie im Deutschen Museum
Nirnberg zu sehen und wird anschlieBend als Wanderaus-

stellung durch die Metropolregion Nurnberg touren.
Webseite transform_EMN: www.transform-emn.de

Foto: Deutsches Museum Nirnberg/Thomas Langer
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13.03.2024
Besuch des FAPS
im Healthineers High Energy Photonic Center

Prof. Franke und eine Gruppe von Wissenschaftler des
FAPS hatte diesen Mittwoch die Gelegenheit, das GroB-
bauprojekt der Siemens Healthineers AG in Forchheim
zu besichtigen. In einem der weltweit modernsten Werke
sollen Komponenten fur die Medizintechnik entwickelt und
produziert werden. Dabei legt der Konzern besonderen
Wert auf Nachhaltigkeit. Die All-Electric-Factory nutzt rege-
nerative Energien wie Warmepumpen oder die 1,5 GWh/a
Solaranlage auf dem Dach, um den CO,-AusstoB auf
nahezu Null zu reduzieren. Das 350 Millionen Euro teure
GroBprojekt starkt den Standort Oberfranken als Teil
des Medical Valley und unterstreicht die Bedeutung der
Medizintechnikbranche in der Region.

Bei der anschlieBenden Produktdemonstration im be-
nachbarten Showroom konnte auch das im vergangenen
Jahr mit dem Deutschen Zukunftspreis ausgezeichnete
Quanten-CT-System Naeotom Alpha begutachtet werden.

01.04.2024
Neue vhb-Vorlesung ,,Advanced Systems
Engineering von Produktionsanlagen (ASEP)“

virtuelle

hochschule
bayern

Der Lehrstuhl FAPS freut sich sehr, sein E-Learning-
Angebot fiir Studierende in Form einer neuen Vorlesung
zum Thema ,Advanced Systems Engineering von Pro-
duktionsanlagen (ASEP)“ erweitern zu kénnen. Mdoglich
macht dies eine Férderung durch die Virtuelle Hochschule
Bayern (vhb), in deren Rahmen die neue Vorlesung in Form
eines CLASSIC vhb-Kurses ausgearbeitet und ab dem
Sommersemester 2024 Studierenden aller Bayerischen
Hochschulen und Universitaten angeboten werden kann.

Studierende der FAU in den Studiengdngen Maschinen-
bau, Mechatronik und Wirtschaftsingenieurwesen werden in
der Vorlesung ASEP wichtige Grundlagen fiir das etablierte
Master-Praktikum ,,Durchgdngiges Engineering” vermittelt
bekommen, das bereits seit vielen Jahren vom Lehrstuhl
FAPS betreut wird. Unterstltzt wurde die Entwicklung von
der Hochschule fir angewandte Wissenschaften Coburg,
der Ostbayerischen Technischen Hochschule Amberg-
Weiden, der Hochschule fiir angewandte Wissenschaften

Ansbach sowie der Technischen Hochschule Augsburg.
Weitere Informationen: https://t1p.de/c1052

01.04.2024
Die FAPS Annals 2023
erscheinen

Im Laufe des Jahres 2023 hat der Lehrstuhl dank des
Engagements und der Innovationskraft unserer Mitarbei-
tende bedeutende Fortschritte erzielt. Wir danken auch
unseren Stakeholdern in Lehre, Forschung und Technolo-
gietransfer flr ihre Unterstltzung!

Die FAPS Annals 2023 zeigt, wie der Lehrstuhl seine
Erfolge und Meilensteine im vergangenen Jahr erreicht hat
und gleichzeitig erkennen wir die Bereiche, in denen wir uns
weiter verbessern missen.

Beim Lesen Uber unsere wissenschaftlichen Arbeiten, die
umfangreichen Aktivitdten in der Lehre sowie die vielfaltigen
Veranstaltungen zum Technologietransfer und zur Vernet-
zung winschen wir lhnen wieder erfrischende Inspiration
und viel SpaB!

FAPS Annals 2023: https://t1p.de/k5ka3
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10.04.2024
Zukunftswerkstatt
Automotive Metropolregion Niirnberg 2024

Zukunftswerkstatt Auto
Metropolregion Nirnbe

Die Themen Digitalisierung und Nachhaltigkeit treiben derzeit
viele Unternehmen um, umso wichtiger ist es, anstehende
Transformationsprozesse frihzeitig einzuleiten. Mit diesen
aktuellen Themen im Fokus konnte die Zukunftswerkstatt
Automotive am 10. April 2024 in Amberg an den Erfolg des
vergangenen Jahres ankniipfen und rund 350 Vertretern aus
Unternehmen, Wissenschaft und Politik den multiperspekti-
vischen Austausch ermdglichen.

Die Keynotes von Dr. Gunter Beitinger, SVP Manufacturing
und Head of Factory Digitalization bei der Siemens AG in
Amberg, und Norbert Skala, Director Digitalization Opera-
tions bei der Grammer AG in Ursensollen, boten zu Beginn
wichtige Impulse flr die erfolgreiche Transformation. Ein
Panel-Talk mit Stephan Winkelmaier, Betriebsratsmitglied
am Standort Auerbach, und Reinhard Bieniok, Leiter der
Production Unit Auerbach, (beide ZF Friedrichshafen AG)
unter der Moderation von Andrea Baukrowitz von der
ffw GmbH beleuchtete anschlieBend die Sicht betrieblicher
Akteure auf die Transformation.

Foto: Metropolregion Niirnberg

12.04.2024
Projekttreffen ADeUSPro
in Wemding

Am Standort von Valeo in Wemding fand das Projeki-
treffen im Rahmen des Forschungsprojekts ,,ADeUSPro“
(Anomaly Detection in Ultrasonic Sensor Production) statt.
Dabei kamen die Projektpartner zusammen, um den Fort-
schritt der letzten sechs Monate und die nachsten Schritte
zU besprechen.

Ziel des Projekts ist es, hochprazise Ultraschallsensoren
herzustellen, die nicht nur kosteneffizient in der Fertigung,
sondern auch essenziell fur die flichendeckende Umset-
zung des autonomen Fahrens auf Level 3 oder héher sind.
Ein Schwerpunkt liegt auf der Entwicklung einer innovati-
ven Prozessregelung entlang der gesamten Fertigungs-
kette. Dazu werden Traceability- und Machine Learning-
Infrastrukturen entwickelt, die es ermdglichen, in Echtzeit
relevante Prozess-, Qualitdts- und Metadaten zu erfassen,
um die Produktqualitdt und Prozesssicherheit zu verbes-
sern. Durch die Zusammenarbeit mit Studierenden und die
Entwicklung von Standards und Rahmenwerken fiir zukinf-
tige Projekte soll auch die Innovationskraft gestarkt werden.

16.04.2024
FAPS beim IHK-AnwenderClub
»Digitale Produktion” vertreten

Der Lehrstuhl FAPS war beim IHK-AnwenderClub ,Digitale
Produktion” der IHK Nurnberg fiir Mittelfranken vertreten. Die
Veranstaltung gewéhrte einen aufschlussreichen Einblick in
die Zukunft der Produktion, mit faszinierenden Vortragen von
Bosch Ansbach und Ancud IT.

Unser wissenschaftlicher Mitarbeiter Baris Albayrak hielt
einen Vortrag mit dem Titel ,,Digitalisierung in der Produk-
tion — quo vadis? Wunsch - Vision — Realitat“, der die Ent-
wicklung des Industrie-4.0-Begriffs im politischen und tech-
nologischen Kontext beleuchtete. Besonderes Augenmerk
wurde auf die Nutzung von Kinstlicher Intelligenz (Kl) in der
Produktion fur kleine und mittelstdndische Unternehmen
(KMU) gelegt. Als Ratschlag wurde betont, die Ressourcen
regionaler Wissensquellen (Demonstratoren, Schulungen,
Infrastruktur usw.) zu nutzen. Der Umgang mit Kl wird
langfristig auch fir KMUs zu einer unternehmensinternen
Kompetenz.

www.faps.de
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Neues vom Lehrstuhl

17. - 18.04.2024
Konsortialtreffen des Projekts TAQO-PAM
zur Anwendung von Quantencomputing

y TS tx
Am 17. und 18. April fand am FAPS-Standort in Nirnberg
das 5. Konsortialtreffen des Verbundprojekts ,,TAQO-PAM*
statt. Im Rahmen des Projekts wird die maBgeschneiderte
Optimierung im Bereich der Planung und Kontrolle von
Produktion und Fertigung durch den Einsatz von Quanten-
computern erforscht.

Das Treffen bot den Projektpartnern die Mdglichkeit, den
aktuellen Stand der Arbeitspakete und im Projekt gewon-
nene Erkenntnisse zu présentieren und auszutauschen.
Die Workshops am zweiten Tag ermdglichten den weiteren
intensiven Informations- und Wissensaustausch zwischen
den Projektpartnern. Die abschlieBende Fiihrung durch die
Labore des FAPS stie3 auf groBes Interesse. Unter den Teil-
nehmenden befanden sich mit Siemens, BMW, Optware,
Eviden und der OTH Regensburg Vertreter aus den Berei-
chen Elektronikproduktion, Automotive sowie Optimierung
und Quanteninformatik. Das Treffen bot eine gute Gelegen-
heit zum AnstoB der finalen Projektphase und zur Vertiefung
der Zusammenarbeit zwischen den Projektpartnern.

22. - 23.04.2024
Konsortialtreffen des Projekts POV.OS zur Auto-
matisierungsplattform fiir mobile Arbeitsmaschinen

Vom 22. bis 23. April fand am Lehrstuhl FAPS in Nirnberg
das Konsortialtreffen des Verbundprojekts ,POV.OS* statt.
Dieses Projekttreffen markiert nahezu die Halbzeit der Pro-
jektlaufzeit, in der das Konsortium intensiv an der Entwick-
lung einer modularen Betriebsplattform fir mobile Arbeits-
maschinen arbeitet.

Wahrend des Treffens prasentierten die Arbeitspaketverant-
wortlichen den aktuellen Stand der Arbeitspakete in fachli-
chen Présentationen. Dieser konnte anschlieBend im Kon-
sortium eingehend diskutiert werden. Themenspezifische
Workshops boten den Teilnehmenden darlber hinaus die
Médglichkeit, verschiedene Aspekte des Projekts vertieft zu
betrachten und arbeitspaketlbergreifende Schnittstellen zu
identifizieren. Ein besonderer H6hepunkt des Programms
war die Keynote ,,POV.OS — Das Fundament der nchsten
Generation mobiler Arbeitsmaschinen®, in der Lehrstuhl-
inhaber Prof. Jérg Franke die Vision und bevorstehenden
Herausforderungen des Projekts aufzeigte.

07.05.2024
Besuch der Deutsch-Norwegischen Handelskammer
am FAPS

Organisiert durch das Medical Valley EMN e. V., das Norwe-
gian Smart Care Cluster und Norway Health Tech besuch-
te die Deutsch-Norwegische Handelskammer neben dem
Universitétsklinikum Erlangen auch den Lehrstuhl FAPS.

Gemeinsam wollen die Cluster ahnliche Fragestellungen
wie den Fachkraftemangel, die Digitalisierung und andere
Herausforderungen im Klinikalltag bewéltigen und von den
L&sungsstrategien des Partnerlandes lernen.

Wir bedanken uns flr den Besuch und den spannenden
Austausch zu Themen wie nachhaltige Kreislaufwirtschaft
in Kliniken und der digitalen Patientenakte. Vielen Dank an
das Medical Valley fiir die Gelegenheit unsere Forschung im
Bereich Robotik und Medizintechnik vorzustellen.
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04.06.2024
Prof. Franke zu Gast bei der ZIWIS-Podiumsdiskussion
»KI in Menschengestalt“

Das Kompetenzzentrum fiir Interdisziplindre Wissenschafts-

reflexion (ZIWIS) der Friedrich-Alexander-Universitéat
Erlangen-Nurnberg (FAU) in Kooperation mit dem Deut-
schen Museum Nurnberg veranstaltete eine spannende
Podiumsdiskussion zum Thema ,,KI in Menschengestalt:
Faszination humanoide Roboter”. Die Veranstaltung, an
der auch der Lehrstuhlinhaber Prof. Jérg Franke teilge-
nommen hat, war voll ausgebucht.

Prof. Jorg Franke, Prof. Vincent C. Muller und Prof. Janina
Loh brachten ihre Expertise ein und diskutierten verschie-
dene Aspekte des Themas. Das Themenspektrum reichte
vom praktischen Einsatz humanoider Roboter in der Produk-
tion bis hin zu ethisch-gesellschaftlichen Fragestellungen.

Interessierte kdnnen die Veranstaltungsreihe auf dem
YouTube-Kanal des Deutschen Museums verfolgen:
https://t1p.de/dj67u

Foto: Deutsches Museum Niirnberg

12. - 13.06.2024
Vernetzungstreffen der Forschungsprojekte
der Forderlinie ,,Ndhe iliber Distanz*

Neues vom Lehrstuhl

12. - 13.06.2024
Konsortialtreffen des Projekts REEPRODUCE
zum Recycling von Permanentmagneten

Am 12. und 13.06.2024 fand das zweite Netzwerktreffen
der BMBF-Forderlinie ,,Nahe Uber Distanz (NaDi)“ statt.
Beim Vernetzungstreffen treffen sich die Forschenden der
einzelnen geférderten Projekte zum Austausch und zu
Workshops.

Die Forderinitiative NaDi unterstitzt sozio-technische For-
derprojekte, die verschiedene Technologien erforschen,
um das Gefiihl der Nahe zwischen zwei Menschen zu
unterstltzen. Der Lehrstuhl FAPS beteiligt sich an dem
Projekt ToCaro zur haptischen Interaktion, um Kommuni-

kation sensorisch immersiver zu gestalten.
Weitere Informationen: https://t1p.de/sq3wf

Der Lehrstuhl hatte das Vergnigen, das 24-Monats-
Konsortialtreffen am Lehrstuhl FAPS in Nirnberg zu
veranstalten. Dieses Treffen markiert die Halbzeit des
EU-geforderten Projekts REEPRODUCE und war ein wich-
tiger Meilenstein in der gemeinsamen Mission, innovative
und nachhaltige Recyclingldsungen fir Seltenerdmagne-
ten zu entwickeln.

Das Projekt vereint die Expertise von 15 européischen
Partnern aus Industrie und Forschung. Gemeinsam ar-
beiten sie daran, eine vollstdndige Prozesskette vom
End-of-Life-Produkt bis zum neuen Magneten zu entwi-
ckeln und zu demonstrieren. In intensiven Diskussionen
konnten wir hierbei insbesondere den Aufbau der geplan-
ten Pilotanlagen weitervorantreiben. AuBerdem erhielten
die Partner im Rahmen von Labor- Flihrungen Einblicke
in unsere Forschung an den FAPS-Standorten in Erlangen
und Nirnberg. Abgerundet wurde die Veranstaltung durch
eine Abendveranstaltung in der historischen Altstadt.

www.faps.de
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29.06.2024
Lehrstuhl FAPS und Fraunhofer IISB auf dem
Schlossgartenfest der FAU

04.07.2024
Exkursion zum
Siemens Elektronikwerk Amberg

08.07.2024
Exkursion zu
Siemens Healthineers im Rahmen der APA-Ubung

Auch in diesem Jahr besuchten die wissenschaftlichen Mit-
arbeitenden des Lehrstuhls gemeinsam das Schlossgarten-
fest der Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg
(FAU). Das renommierte Gartenfest bot wieder einmal eine
einzigartige Atmosphére fUr geselliges Beisammensein.

Der Abend war gepragt von wunderbarer Musik, die die
Géste zum Verweilen und Tanzen einlud. Die Tanzflachen
waren gut besucht, und die Stimmung trotz der hohen
Temperaturen durchweg heiter. Besonders erfreulich war
der Austausch mit Prof. Dr. Schulze, dem Institutsleiter des
Fraunhofer-Instituts fir Integrierte Systeme und Bauele-
mentetechnologie (IISB), sowie seinen Mitarbeitenden.

Im Rahmen der Vorlesungen ,Handhabungs- & Monta-
getechnik” und ,,Produktionsprozesse in der Elektronik
(PRIDE)“ des FAPS besuchten wir am 04. Juli 2024 das
Siemens Elektronikwerk Amberg.

Das Siemens Elektronikwerk Amberg, welches vom Welt-
wirtschaftsforum als ,Lighthouse Factory” ausgezeichnet
wurde, beeindruckt durch seinen hohen Digitalisierungs-
grad und der daraus resultierenden Ausbringung von
einem Produkt pro Sekunde bei gleichzeitiger Qualitat
von 99,999%. Hier werden die weltweit flihrende
Steuerungsfamilie SIMATIC S7 sowie die Bedien- und
Beobachtungssysteme SIMATIC HMI gefertigt. Der mehr-
fach preisgekronte Standort nutzt modernste IT und Fer-
tigungstechnologien und bietet mit dem Besucherzentrum
»The Impulse” Einblicke in die digitale Fabrik der Zukunft.

Unser Ziel am Lehrstuhl FAPS ist es, Wissenschaft und
Industrie eng miteinander zu verknipfen, um unseren
Studierenden praxisnahe Einblicke zu geben.

Im Rahmen der Ubung zur Vorlesung ,Automatisierten
Produktionsanlagen (APA)“ haben FAPS Studierende das
neue High Energy Photonics Center (HEP) von Siemens
Healthineers in Forchheim besucht. Im HEP-Center werden
sowohl die Fertigung, Forschung als auch die Entwicklung
sowie die Logistik von Réntgenrdhren und Generatoren ge-
blindelt. Diese Komponenten sind essenziell fir moderne
Computertomografen und Rontgensysteme.

Wéhrend unseres Besuchs hatte man die einzigartige Ge-
legenheit, den Ablauf einer der modernsten Produktions-
statten flr Medizintechnik-Komponenten in Europa aus
erster Hand zu erleben. Unter der fachkundigen Flhrung
des Leiters Dr. Jens First wurden uns die automatisierten
Anlagen und die digitale Vernetzung des Werks ausfiihr-
lich vorgestellt. Diese innovativen Technologien helfen,
die Produktionskosten zu senken, die Qualitat der Produkte
zu verbessern und Kapazitdten fur zuklnftiges Wachstum
zu schaffen.
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08.07.2024
Kick-off des 2. Kurses der Ferienakademie
»Engineering Industrial Applications with Generative Al*

31.07.2024
Neues studentisches Praktikum ,,Digitale 3D-Druck-
verfahren fiir mechatronische Systeme (DDmS)*

01.08.2024
Neuer Professor fiir Montagetechnologien elektrischer
Energiespeicher: Prof. Florian Risch

e

Der FAPS hat in Zusammenarbeit mit der Technischen
Universitdt Minchen (TUM) einen spannenden Kurs im
Rahmen der Ferienakademie ins Leben gerufen. In diesem
zukunftsweisenden Kurs geht es um den Einsatz moderner
Technologien wie groBer Sprachmodelle (LLM), um Assis-
tenzsysteme flr Ingenieure, Technologen und Produktions-
mitarbeiter zu entwickeln.

Der Auftakt zu diesem besonderen Kurs fand am 8. Juli im
Siemens Elektronikwerk Amberg statt und bot eine inspirie-
rende Plattform flr innovative Ideen und Teamarbeit.

Highlights des Kick-off-Tages:
e Impuls-Vortrage und Werksfiihrung
¢ Team-Building
e Sub-Teams und Use Cases
— Edge Configuration
— App Generation
— Maintenance and Repair Assistant
— Production Advisor

Im Sommersemester 2024 wurde erstmals das studen-
tische Praktikum ,,Digitale 3D-Druckverfahren flir mecha-
tronische Systeme*” (DDmS) durchgefihrt. Unter groBem
studentischen Andrang wurden anhand eines gedruck-
ten Taschenlampen-Demonstrators verschiedene additive
Verfahren vorgestellt und selbst erprobt. Dabei kamen
unterschiedlichste  3D-Druckverfahren zum Einsatz:
Stereolithografie (SLA) und Liquid Additive Manufacturing
(LAM) mit Silikon wurden fir die Herstellung des Grund-
korpers eingesetzt, wahrend die elektrische Funktiona-
lisierung des 3D-Basiskdrpers mittels Piezo-Jet erfolgte.
Die Kuhlkorperherstellung zur Warmeabfuhr einer High
Power LED wurde sowohl mittels Laser Powder Bed
Fusion (LPBF) mit Kupferpulver sowie mittels Fused
Filament Fabrication (FFF) mit Aluminiumoxid betrachtet.

So konnten die Teilnehmenden einen theoretischen sowie
praktischen Einblick in verrschiedene additive Verfahren
gewinnen sowie ein grundlegendes Verstandnis fur die
additive Generierung mechatronischer Systeme erlangen.

Der Lehrstuhlinhaber Prof. Jérg Franke und alle Mit-
arbeitenden des Lehrstuhls FAPS freuen sich sehr,
Prof. Florian Risch ab August 2024 als neues Mitglied
des Lehrstuhls begriBen zu dirfen. Er wird die Weiter-
entwicklung der Montagetechnologien flr elektrische
Energiespeicher vorantreiben und Ubernimmt die Verant-
wortung flir die neu gegriindete Forschungsgruppe zur
Batterieforschung.

Nach seinem Studium des Wirtschaftsingenieurwesens
an der Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg
(FAU) Ubernahm Prof. Risch im Jahr 2011 die Leitung des
Forschungsbereichs am Bayerischen Technologiezen-
trum flr elektrische Antriebe (E|Drive-Center) am Lehrstuhl
FAPS. Dort baute er das Forschungsfeld der kontaktlosen
Energielibertragung auf. Nach seiner Promotion Uber die
Industrialisierung von Komponenten flr die kontaktlose
Energietibertragung in Elektrofahrzeugen wechselte er im
Jahr 2014 zur BMW AG. Er wurde unter anderem mit dem
BMW Group enGenius-Award ausgezeichnet.

www.faps.de
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01.09. - 30.09.2024
Anmeldung
fiir Masterpraktika

Die Anmeldung fir Masterpraktika am Lehrstuhl fur
Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik
(FAPS) fur das Wintersemester 2024 begann am 01.09.
und war bis zum 30.09.2024 mdglich.

Master-Studierende der Friedrich-Alexander-Universitat
konnten sich in diesem Zeitraum selbst direkt in Studon
anmelden.

Im Wintersemester 2024 bot der Lehrstuhl FAPS
folgende Praktika an:

¢ Praktikum Durchgangiges Engineering (PDE)
¢ Praktikum Elektromaschinenbau (EMB-P)

e Praktikum Medizintechnik (MTP)

e Praktikum logistische Optimierung (LogO)

01.09.2024
ECPE Joint Research Projekt zu recyclingfahigen Ver-
kapselungsmaterialien fiir Leistungselektroniken

Der Forschungsbereich Elektronikproduktion wird im
kommenden halben Jahr in Kooperation mit dem Lehr-
stuhl fir Polymere Werkstoffe der Universitéat Bayreuth eine
Vorstudie zum Einsatz, Anwendbarkeit und Herstellung
recyclingfahiger Vergussmassen fir leistungselektronische
Module durchfiihren.

Die Arbeiten erfolgen im Rahmen des ECPE Joint
Research Programs und werden von Vitesco Technologies
(wird ab 01.10.2024 als Schaeffler firmieren) als Principal
Partner unterstitzt.

22.09 - 04.10.2024
Erfolgreiche Teilnahme an der
Ferienakademie 2024 im Sarntal in Italien

Die Ferienakademie 2024

im malerischen Sarntal,
Italien, war ein groBer Erfolg und markierte das 40-jéhrige

Jubildum dieses renommierten Sommerprogramms.
Gemeinsam organisiert von der Technischen Univer-
sitdt Minchen, der FAU Erlangen-Nirnberg und der
Universitat Stuttgart, vereinte die Akademie Studierende,
Wissenschaftler und Industrieexperten, um aktuelle The-
men im Bereich Ingenieurwissenschaften zu erforschen.

Ein besonderes Highlight war der von FAPS und TUM
organisierte Kurs ,Engineering Industrial Applications
with Generative Al“, der eindrucksvoll zeigte, wie wertvoll
Zusammenarbeit sein kann. Gesponsert von Siemens
und unterstitzt durch Experten aus Wissenschaft und
Industrie, erkundeten die Teilnehmenden das immense
Potenzial von Generativer Kl im Siemens Industrial Edge
Okosystem. In interdisziplindren Teams entwickelten sie
kreative Losungen zur Vereinfachung und Optimierung
industrieller Prozesse.
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06.09. - 07.10.2024
Ausschreibung W2-Professur fiir Digitale Fabrik
mit dem Schwerpunkt Medizintechnik (DFMT)

Die Technische Fakultdt besetzt im Department Maschi-
nenbau eine W2-Professur fir Digitale Fabrik mit dem
Schwerpunkt Medizintechnik (DFMT) im Beamtenverhéltnis
auf Zeit fur die Dauer von sechs Jahren. Bei der Professur
handelt es sich um eine Stiftungsprofessur der Siemens
Healthineers AG.

Zu den Aufgaben der Professur gehort, das Gebiet der Digi-
talen Fabrik mit Schwerpunkt Medizintechnik in Forschung
und Lehre angemessen zu vertreten.

Foto: FAU | David Hartfiel

26.10 - 03.11.2024
FAPS durch die FAU
auf der Consumenta 2024 vertreten

EAU

Mit vier Exponaten waren die Forschungen des FAPS am
Stand der FAU auf der Consumenta 2024 in Nirnberg zu
besichtigen.

Foto: Timm Schamberger | consumenta.de | AFAG

Aus dem Bereich der Medizintechnik wurden unter ande-
rem kinstliche Muskeln auf Basis dielektrischer Elastomere
(DEA), der Navigationsrucksack fir Menschen mit Seh-
beeintrachtigung aus dem Projekt LOMOBI sowie das in
Kooperation mit dem Lehrstuhl Neuromuscular Physiology
and Neural Interfacing — (n-squared) lab entwickelte Projekt
GraspAgain zur Unterstlitzung der Handfunktion bei Men-
schen mit neuromuskuléren Einschrankungen vorgestellt.

Der Forschungsbereich Electric Road Systems stellte die
Technik und Vision elektrifizierter StraBen vor, auf denen
Fahrzeuge beim Fahren und Parken induktiv und damit
kabellos geladen werden.

12.12.2024
Neue DFG-Forschungsgruppe
mit Prof. J6rg Franke als Sprecher bewilligt

Ob Automobil- und Luftfahrtindustrie, ob Telekommuni-
kations- und Informationstechnik — viele in Deutschland
erfolgreiche Branchen stehen vor der Herausforderung,
dass die konventionelle Aufbau- und Verbindungstechnik
fur Hochfrequenz-Baugruppen in néherer Zukunft an ihre
technologischen Grenzen st68t.

Mit dem Einsatz elektronischer Baugruppen — so genannter
Mechatronic Integrated Devices (MID) — eréffnen sich vol-
lig neue Mdoglichkeiten. Ein interdisziplindres Team der FAU
(Lehrstiihle Fertigungsautomatisierung und Produktionssys-
tematik — FAPS, Hochfrequenztechnik — LHFT und Institute
Materials for Electronics and Energy Technology — i-MEET)
und des Helmholtz-Instituts Erlangen-Nurnberg wird die
gesamte Prozesskette, einschlieBlich der Materialsyn-
these, der geometrischen Gestaltung und der Fertigungs-
prozesse, sowohl simulativ als auch physisch erforschen.
Die Forschungsgruppe wird flr vier Jahre mit voraussicht-

lich rund 3,2 Millionen Euro geférdert.
Pressemitteilung: https://t1p.de/vjks9

www.faps.de
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Der Lehrstuhl FAPS wurde 1982 im Rahmen der neu ein-
gerichteten Erlanger Fertigungstechnik unter der Leitung
von Prof. Klaus Feldmann gegrindet. 2009 Ubernahm
Prof. Jorg Franke die Leitung des Lehrstuhls und ab
August 2024 verstarkt Prof. Florian Risch die Lehrstuhl-
Leitung als Professor fir Montagetechnologien elektri-
scher Energiespeicher.

Die Ubergreifende Zielsetzung liegt in der Vernetzung aller
Teilfunktionen einer Fabrik zu einem rechnerintegrierten
Gesamtkonzept. Am Lehrstuhl FAPS wird die Forschung
auf innovative Fertigungsverfahren fir mechatronische
Produkte konzentriert. Die Entwicklungsarbeiten umfas-
sen die komplette Prozesskette, die mit dem Packaging
elektronischer Bauelemente beginnt, einen Schwerpunkt
in der Montage elektronischer Baugruppen (Drucken, Be-
stiicken, Léten, Testen) findet, die Herstellungsverfahren
fur elektrische Antriebe (insb. Wickelverfahren, Verbin-
dungstechniken, Magnetmontage) vollstandig umfassen,
Verfahren und Anlagen zur Montage elektrischer Energie-
speicher fokussiert und darin u.a. auch die Entwicklung
von Kontaktierungs- sowie die Verlegung von Kabelsyste-
men betrachtet.

An seinen zwei Standorten beschéftigt der Lehrstuhl rund
100 Mitarbeiter und Mitarbeiterinnen aus interdisziplindren
Fachrichtungen, wie dem Maschinenbau, der Elektrotech-
nik, der Informatik, der Mechatronik, der Mathematik, des
Chemieingenieurwesens, der Kommunikationswissen-
schaften und des Wirtschaftsingenieurwesens. Fir die
oben genannten Produktionsverfahren stehen auf derzeit
rund 5.000 gm leistungsfahige Maschinen- und Anlagen-

technik fir die Produktion mechatronischer Produkte zur
Verfligung. Die Qualifizierung mechatronischer Komponen-
ten und Systeme kann auf Basis vorhandener Testsyste-
me fir Klima, Temperaturwechsel- und Vibrationsbe-
lastungen durchgefliihrt werden. Moderne EDV-Systeme
bieten die Mdéglichkeit zur rechnergestitzten Entwicklung
und Simulation von Produkten und Prozessen.

Ein Schwerpunkt des Lehrstuhls FAPS ist der Einsatz
innovativer stationarer, mobiler und flugféahiger Roboter-
technologien zur Produktion und Intralogistik, in der Me-
dizintechnik und zur Assistenz, bis hin zum Einsatz von
Robotern im Bereich des Ruckbaus kerntechnischer An-
lagen und zur ErschlieBung bisher nicht fiir den Menschen
zuganglicher Orte zur Exploration und ggfs. Nutzbarma-
chung. Themen im Umfeld von Industrie 4.0 und Big Data
ergénzen die Optimierungsansatze in der Fabrik der Zu-
kunft, die der Lehrstuhl FAPS Tag fur Tag mitgestaltet.

Aus dem GroBprojekt ,Bayerisches Techologiezentrum
fur die elektrische Antriebstechnik hat sich das E|Drive-
Center als Kompetenzzentrum fir die Analyse und Opti-
mierung der Anwendung, der fertigungsnahen Auslegung
sowie der Produktionsprozessgestaltung von Komponen-
ten und Systemen der elektrischen Antriebstechnik etab-
liert. Zahlreiche Folgeprojekte zum Thema Elektromobilitat
setzen die Arbeiten fort.

Einen weiteren Schwerpunkt bildet die Green Factory
Bavaria. Die Green Factories in Bayern bindeln die For-
schungskompetenzen aller fir die energieeffiziente Pro-
duktion relevanten Fachgebiete, wie z. B. Maschinenbau,
Fertigungstechnik, Elektrotechnik, Informationstechnik,
Verfahrenstechnik, Werkstoffkunde, Wirtschaftswissen-
schaften, betrachten alle wesentlichen Energiearten, z. B.

> > Die libergreifende
Zielsetzung liegt in
der Vernetzung aller
Teilfunktionen einer
Fabrik zu einem

rechnerintegrierten
Gesamtkonzept.

zur Bewegung, zur Beleuchtung, flr die Informationsver-
arbeitung, fir Fertigungsprozesse sowie fir die Wérme-,
Kélte- und Klimaregelung und widmen sich der Energienut-
zung in der Produktion, in der Logistik sowie der Verwaltung.
Mit klarem Fokus auf die Energieeffizienz in der Produktion
und der bayernweiten, interdisziplindren Zusammenarbeit
soll die Green Factory Bavaria zu einem international sicht-
baren Forschungsverbund ausgebaut werden.

Darliber hinaus kooperiert der Lehrstuhl FAPS intensiv mit
der Forschungsvereinigung Rdumliche Elektronische Bau-
gruppen (3-D MID) e.V. zur Weiterentwicklung von Tech-
nologien zur Integration mechanischer und elektronischer
Funktionen auf spritzgegossenen Schaltungstrégern.

www.faps.de
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Elektronikproduktion

Ubergreifende Herausforderung in der Elektronik ist
die Fertigung hochzuverldssiger Module bei steigender
Funktionsintegration und Miniaturisierung bei wettbe-
werbsfahigen Kosten. Gleichzeitig muss die Produktion
selbst nachhaltiger und energieeffizienter gestaltetet
werden. Um diese Ziele zu adressieren, fokussieren sich
die Mitarbeitenden des Forschungsbereichs Elektronik-
produktion in drei Kernbereichen auf die Entwicklung
innovativer Fertigungstechnologien.

Im Bereich der SMT- und THT-Fertigung steht vor allem
die Integration datengetriebener Verfahren im Fokus,
um die Effizienz und Qualitat weiter zu optimieren sowie den manuellen Arbeitsaufwand
zu reduzieren. Die Entwicklung hochqualitativer, hochleistungsféhiger und flexibler
Aufbau- und Verbindungstechnologien ist das Ziel der Leistungselektronik, um die
Energiewende und den Wandel hin zur Elektromobilitédt zu adressieren. Mittels raumli-
cher und gedruckter Elektronik werden Mdglichkeiten fir hochkomplexe und integrierte
Schaltung fur die Fertigung mechatronischer Produkte bereitgestellt.

Kontakt

Nils Thielen, M. Sc.
Forschungsbereichsleiter

nils.thielen@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/nmijq

www.faps.de

23




Electric Road Systems

Die Idee, das Auto Uber einer Ladespule zu par-
ken und die Energie ohne physische Verbindung zu
Ubertragen, koénnte das Aufladen von Elektroautos
so bequem machen wie das Aufladen eines Mobil-
telefons. Elektrifizierte StraBen ermoglichen jedoch
nicht nur das Aufladen von Pkw, sondern auch von
schweren Lkw. Bisher war das zusatzliche Gewicht
groBer Batterien ein wesentliches Hindernis fir die
Elektrifizierung des Schwerlastverkehrs. Durch das
dynamische induktive Laden kénnen nun kleinere und
leichtere Batterien eingesetzt und ein Beitrag zur Re-
duzierung der Emissionen im Verkehr geleistet werden.

Der Forschungsbereich ERS konzentriert sich daher auf die Weiterentwicklung der
Technologie des kontaktlosen Ladens und elektrifizierter Straen.

Im Fokus stehen dabei

¢ Produktionstechnologien

® Recycling

e Messtechnik und Qualitatssicherung
¢ Prozesssimulation

" Kontakt

Dr.-Ing. Alexander Kuhl
Forschungsbereichsleiter

alexander.kuehl@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/tvzex

Elektromotorenproduktion

Der Forschungsbereich Elektromotorenproduktion dient
als Kommunikator fir Forschungs- und Industriepartner,
Studenten und der Offentlichkeit zur Entwicklung und
Weitergabe fertigungstechnischer Themen der elektri-
schen Maschine. Inzwischen deckt er von der Prozess-
entwicklung und -optimierung bis zum Recycling das
Themenfeld der Produktion elektrischer Energiewandler
vollumfanglich, zukunftsorientiert und nachhaltig ab.

Der Forschungsbereich fiigt sich hierbei hervorragend in
die Cluster-Initiativen fir Mechatronik und Automation,
Automotive und Umwelttechnologie ein. Er unterstitzt
effektiv die Automobilindustrie beim verstarkten Einsatz der elekirischen Antriebstechnik
im Kraftfahrzeug und tragt gezielt zum Wissenschaftstransfer im Bereich der elektrischen
Antriebstechnik in die bayerische und deutsche Industrie bei. Jéhrlich organisiert er das
Fachseminar ,Produktion elektrischer Antriebe“ sowie die international einmalige wissen-
schaftliche Konferenz E|DPC (International Electric Drives Production Conference). Durch
die enge Zusammenarbeit im Rahmen von Forschungs- und Industrieprojekten finden die
innovativ entwickelten Erkenntnisse und Technologien zur Fertigung elektrischer Antriebe
schnellstmdglich den Weg in den industriellen Einsatz und demonstrieren hervorragend die
Dynamik und Innovationskraft des Forschungsbereichs Elektromotorenproduktion.

Kontakt

Marcel Baader, M. Sc.
Forschungsbereichsleiter

marcel.baader@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/vismj
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Signal- und Leistungsvernetzung

Der Forschungsbereich Signal- und Leistungsvernet-
zung erforscht Digitalisierungs- und Automatisierungs-
I6sungen fur die Wertschdpfungsketten von Kabelsyste-
men, insbesondere in Bordnetzen und Schaltschrénken.
Die Lésungen berticksichtigen sowohl existierende als
auch neue Produktarchitekturen. Dabei wird die gesam-
te Wertschdpfungskette von der Entwicklung Uber die
Produktion bis zum Einsatz im Feld berticksichtigt und
eine hohe Vernetzung der Prozesse und Daten ange-
strebt.

Die Forschungsarbeiten konzentrieren sich auf die

automatisierte Handhabung formlabiler Objekte von der Kabelverarbeitung bis zur
Montage sowie Ansétze fir die ganzheitliche Qualitatskontrolle und auf maschinellen Lern-
verfahren basierende Datenauswertung, insbesondere fiir Crimp-, Verlege- und Steck-
prozesse. Fur die Anforderungen der variantenreichen Kabelsatz- und Schaltschrankfer-
tigung wird an den Forschungsthemen Produktionssysteme und -steuerung, Simulation
und Werkerassistenz geforscht. Ein weiterer Schwerpunkt liegt auf additiven Technologien
und deren Kontaktierung fur die Signal- und Leistungsvernetzung.

Kontakt

Patrick Brindl, M. Sc.
Forschungsbereichsleiter

patrick.bruendl@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/pjaf6é

Montagetechnologien elektrischer Energiespeicher

Der Forschungsbereich Batteriemontage ist eine zentrale
Anlaufstelle fir Wissenschaft, Industrie, Studierende und
die Offentlichkeit. Hier werden Erkenntnisse und Innova-
tionen zur Herstellung von Batteriesystemen fiir mobile
und stationdre Anwendungen entwickelt und vermittelt.

Die Forschungsschwerpunkte entlang der Prozesskette
umfassen Fertigungstechnologien fir Feststoffbatterien,
Montagetechnologien fiir Batteriemodule und hochinte-
grierte Batteriesysteme sowie innovative Kontaktierungs-
technologien mit integrierter Sensorik zur Verbindung von
Batteriezellen. Erganzt wird dies durch die Entwicklung
von Recyclingverfahren. Zur Optimierung, Uberwachung und Steuerung der Prozesse kom-
men sowohl klassische Methoden als auch Ansétze der Kiinstlichen Intelligenz, insbesondere
des Maschinellen Lernens, zum Einsatz.

Die Arbeiten des Forschungsbereichs Batteriemontage zielen somit auf eine nachhaltige
Produktion von leistungsfahigen und wirtschaftlichen Batteriesystemen fiir mobile und statio-
nére Anwendungen ab und leisten damit einen wesentlichen Beitrag zur Energiewende.

Kontakt

Prof. Dr.-Ing. Florian Risch
Forschungsbereichsleiter

florian.risch@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/trnsb

www.faps.de
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Medizintechnik

Im Forschungsbereich Medizintechnik werden mecha-
tronische Systeme fur den Menschen als Individuum
und zur Verbesserung der Lebensqualitat erforscht.
Dazu werden die vielféltigen ingenieurwissenschaft-
lichen Kompetenzen des Lehrstuhls, beispielsweise in
den Bereichen Robotik, Bilderkennung oder additive
Fertigung, auf die Medizin mit ihren speziellen Anforde-
rungen Ubertragen. So werden innovative Ansatze wie
die haptische Bildgebung, die (teil-)autonome Steue-
rung von Rollstiihlen oder Orthesen oder die Funktiona-
lisierung weicher Systemkomponenten, die als Schnitt-
stellen zum Korper dienen, vorangetrieben.

Im Mittelpunkt der Projekte stehen die durchgéngige Einbindung der Gesundheitsversor-
gung und Probandenstudien, um den Mehrwert und die Anwendbarkeit der erforschten
Innovationen sicherzustellen. Dies umfasst die Entwicklung von technischen Anwendun-
gen, digitalen Modellen sowie Prozessen in allen medizinischen Disziplinen, von der Pra-
vention und Diagnose von Krankheiten bis hin zu Versorgungsszenarien wie Rehabilita-
tion, Therapie oder Pflege. Die fur die Branche wichtigen regulatorischen Anforderungen
und ELSI-Fragestellungen werden stets forschungsbegleitend berticksichtigt.

Kontakt

Dr.-Ing. Sina Martin
Forschungsbereichsleiterin

sina.martin@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/h8pv

Robotik

Der Forschungsbereich Robotik erforscht neuartige
Hardware, verteilte Intelligenz und Frameworks fir
Roboter. Ziel der Forschung ist die Weiterentwicklung
der Robotik Uber alle Anwendungsdoméanen hinweg,
von Industrie und professioneller Servicerobotik bis
zum privaten Wohnumfeld.

Neben autonomen Fahigkeiten und intelligentem Ver-
halten von mobilen Robotern, wie Arbeitsmaschinen,
Drohnen und Intralogistiksystemen, werden innova-
tive Lésungen fir die Industrierobotik, wie Tensegrity-
inspirierte Seilroboter und mechanisch intelligente
mechatronische Komponenten mit weichen und festen Anteilen, erforscht. Durch den
Einsatz von kilnstlicher Intelligenz und semantischer Umgebungserfassung werden
Roboter zu sozialerem Verhalten beféhigt und so die vertrauensvolle Kollaboration von
Mensch und Roboter ermdglicht. Mittels neuer Technologien wie Quantencomputing
werden komplexe Optimierungsprobleme beim Einsatz von Robotern und in Produktionund
Intralogistik effizient gelost.

Kontakt

Dr.-Ing. Sebastian Reitelshofer
Forschungsbereichsleiter

sebastian.reitelshoefer@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/8m7oc

o
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Automatisierungstechnik

Unsere Mission ist die Entwicklung innovativer Lésun-
gen fur die automatisierte Fertigung, die Gestaltung und
Umsetzung hybrider, intelligenter Fabrikenergienetze,
die nutzenstiftende Integration digitaler Services und
damit auch die Entwicklung neuartiger digitaler Ge-
schéaftsmodelle fiir die produzierende Industrie.

Zu den Schwerpunkten zahlen:

e Steuerungstechnik und Sensorik: Flexible Steuerungs-
konzepte, Umsetzung verteilter Systemarchitekturen
in der Automatisierung, Entwurf und Implementierung
von Softsensorik, Sensorfusion und Sensornetzwerke

e Industrielle Kommunikation: Hybride Kommunikationsnetze, Applikation funkbasierter
Technologien und Cyber-Security im Shopfloor, Integration Edge-basierter Losungen,
Simulation industrieller Kommunikation

e Software und IT in der Fertigung: Gestaltung und Implementierung des Digitalen
Schattens der Produktion, Applikation von KI-Methoden, Aufbereitung und Visualisie-
rung von Ablaufen und Zusammenhéngen im Shopfloor

e Fabrikenergienetze und Energieeffizienz: Gleichstromfabrik, hybride AC/DC-Netzstrukturen,
Integration regenerativer Energien und Speicher, Energieflexibilitdt und Energiemanagement

Kontakt

Tobias Reichenstein, M. Sc.
Forschungsbereichsleiter

tobias.reichenstein@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/hptyg

AN

Engineering-Systeme

Der Forschungsbereich E|Sys verfolgt das (bergeord-
nete Ziel, komplexe mechatronische Systeme im Rah-
men des effizienten und durchgdngigen Engineerings
vollstédndig digital abzubilden. Ein interdisziplindrer
Ansatz, welcher die nahtlose virtuelle Planung, Kon-
struktion, Konfiguration, Simulation und Steuerung
von der Idee bis zur initialen Inbetriebnahme umfasst,
dient zur Realisierung und Optimierung automatisierter
Produktionssysteme. Zu den aktuellen Schwerpunkt-
themen zé&hlen:

e Durchgéngiges Engineering im Kontext des Lifecycle
Managements (PLM, PSLM),
¢ Planung und virtuelle Inbetriebnahme von Produktionssystemen,
® Entwicklung digital integrierter Prozessketten und zugehériger Datenmodelle,
® Prozessmanagement und -automatisierung im interdisziplindren Engineering,
e Engineering ressourceneffizienter Produktionssysteme,
e Mensch-Maschine-Schnittstellen mittels Virtual und Augmented Reality (VR, AR).

Kontakt

Marvin Schobert, M. Sc.
Forschungsbereichsleiter

marvin.schobert@faps.fau.de
Weitere Informationen: https://t1p.de/3w2r
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Kontaktierungstechnologie

Das Technologiefeld ,Kontak-
tierungstechnologie” vereint die
Kompetenzen des Lehrstuhls zu
allen Aspekten der Kontaktierung
von zwei oder mehreren Werkstui-
cken und/oder formlosen Materia-
: lien zur Realisierung mechatroni-
@l scher Funktionen. Das umfasst
klassische Technologien der Mikrosystemtechnik, innova-
tive Verfahren zur Realisierung rdumlicher Fligeoperationen
sowie die Adaptierung etablierter Flgetechnologien auf
neuartige Problemstellungen. Basis sind die Gewahrleis-
tung von Fertigungsqualitét und Langzeitzuverlassigkeit.

' Nico Wieprecht M.Sc. — nico.wieprecht@faps.fau.de
https:/t1p.de/viyié

Kiinstliche Intelligenz und Maschinelles Lernen

Das Technologiefeld ,Kunstliche
Intelligenz und Maschinelles Ler-
nen“ fasst samtliche lehrstuhlei-
genen KI-Aktivitdten zusammen.
Die Anwendungsfelder reichen
4V’ von derindustriellen Sichtpriifung,
ol \ ' i-‘w Prozesstiberwachung, Instandhal-

- - tung und Robotik bis hin zu Assis-
tenzsystemen im Engineering, im Smart Home und in der
Medizintechnik. Im Rahmen des am Technologiefeld ange-
siedelten Demonstrations- und Transferzentrums ,,ProKI-
Nlrnberg® werden Unternehmen bei der Identifizierung und
ErschlieBung von Kl-Potenzialen unterstitzt.

% Andreas Mayr M.Sc. — andreas.mayr@faps.fau.de
https:/t1p.de/i17x

Additive Mechatronics

Das Technologiefeld ,Additive
Mechatronics“ (AM) bundelt for-
schungsbereichstbergreifend
die Kompetenzen im Bereich der
additiven Generierung mechatro-
nischer Funktionen. Die wesent-
lichen Tatigkeiten umfassen das
Forschen, das Netzwerken und
das Lehren im Bereich additiver Technologien. Dazu gehd-
ren z.B. das Beforschen der Kombination aus isolierenden
und leitfahigen Materialien fir gedruckte Bauteile sowie
die Durchfiihrung des studentischen Praktikums ,Digitale
3D-Druckverfahren flir mechatronische Systeme*.

[ Daniel Utsch M.Sc. — daniel.utsch@faps.fau.de
https://t1p.de/a00xm

Kommunikation und Kooperation

Das Technologiefeld ,Kommuni-
_— kation und Kooperation“ vereint
E Wissen, um die Kommunika-
tion und Kooperation innerhalb
des Lehrstuhls und mit externen
Partnern  (Unternehmen,  Stu-
dierenden etc.) zu intensivieren.
Dabei werden moderne Kommu-
nikationsarten und -technologien eingesetzt, angepasst
und weiterentwickelt, um die Sammlung, Dokumentation
und Weitergabe von Wissen mit dem Ziel einer effizienten
(Weiter-)Nutzung zu ermdglichen.

Kommunikation
&

Kooperation

@ Nina Merz M.Sc. - nina.merz@faps.fau.de
https://t1p.de/i17x

Automatisierte Produktionsanlagen

Das Technologiefeld ,Automati-
sierte Produktionsanlagen® koor-
diniert lehrstuhlibergreifend die
Robotik-Kompetenzen. Dies um-
fasst neben einem tiefgehenden
Wissen zu den mechatronischen
Systemen ebenso hohe Exper-
tise zu Befahigertechnologien der
Robotik. Hierzu gehdren die Sensorik und Aktorik,
Methoden zur Umgebungsmodellierung sowie die Inter-
pretation der Daten zur Definition zweckmé&Biger Roboter-
handlungen.

[ Oguz Kedilioglu M.Sc. — oguz.kedilioglu@faps.fau.de
https://t1p.de/12930

Planung und Simulation

Das Technologiefeld ,Planung
und Simulation® btndelt die Lehr-
stuhlkompetenzen bezlglich Pla-
nungs- und Simulationssoftware.
Die Softwarepalette erstreckt sich
von der Konstruktion und physika-
lischen Simulation einzelner Bau-

- teile Uber das durchgéngige Engi-
neering bis hin zur integrierten Materialflusssimulation und
Fabrikplanung. Der Fokus liegt auf der Erméglichung eines
immer kurzfristigeren, detailgetreueren und tbergreifenden
Tool-Einsatzes bis hin zur betriebsbegleitenden Verwen-
dung als digitaler Zwilling im taglichen Betrieb.

[ Florian Faltus M.Sc. - florian.faltus@faps.fau.de
https://t1p.de/h1ykb
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Energie und Okologie

Im Technologiefeld ,Energy and
Ecology” unterstitzen wir die In-
dustrie bei der Transformation hin
zu einem 6kologisch nachhaltige-
ren Wirtschaften. Ausgehend von
der wissenschaftlichen Quantifi-
zierung des 6kologischen Impacts
durch Product Carbon Footprint
und Okobilanzierung optimieren wir in verschiedenen Bran-
chen mit innovative Technologien den Ressourcen- und
Energieeinsatz und treiben die Kreislaufwirtschaft durch
neue Prozesse voran.

HD BFRASTRCTERE
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[ Felix Funk M.Sc. - felix.funk@faps.fau.de
https://t1p.de/d5d9j

Energiespeicher

Das Technologiefeld ,Energie-
speicher” unterstitzt die For-
schungspartner bei der Identifi-
kation von Optimierungspoten-
tialen innerhalb der Produktions-
prozesse von Energiespeichern
und Energiewandlern. Es entwi-

ckelt effiziente Ldsungen und
unterstitzt die Partner bei der Implementierung. Die
Technologien bieten noch zahlreiche fertigungstechnische
Herausforderungen: innovative Prozesse zur Zellfertigung,
automatisierte Montage, die zuverladssige Kontaktierung
von Zellen und Modulen oder das Recycling.

[ Jan Frohlich M.Sc. - jan.froehlich@faps.fau.de
https://t1p.de/zvh4r

Software Engineering und Deployment

Das Technologiefeld ,Software
Engineering und Deployment*®
adressiert den Entwurf, die Ent-
wicklung und die Ausfihrung von
Software-Komponenten, welche
einen zunehmend kritischen Er-
folgsfaktor fur Forschung und
Industrie darstellen. In diesem
Technologiefeld werden daher Entwicklungsparadigmen,
Werkzeuge und Programmbibliotheken definiert, ge-
schult und entwickelt um eine effiziente und nachhaltige
Softwareentwicklung im Fokus zwischen wissenschaft-
licher Forschung und industrieller Realitat zu etablieren.

2 Christoph Konrad M.Sc. — christoph-konrad@faps.fau.de
https://t1p.de/hcpo

Prozess- und Materialanalytik

Das Technologiefeld ,,Prozess- und
Materialanalytik“ konzentriert sich
auf die Verbesserung des Zugangs
zu hochwertigen Analysen durch
die zentrale Erfassung, Klassifizie-
rung und Bereitstellung der vielfalti-
gen prozess- und personengebun-
denen Priifmethoden, die am Lehr-
stuhl vorhanden sind. Das erarbeitete Wissen wird den Mitar-
beiterinnen und Mitarbeitern durch die Querschnittsfunktion
des Technologiefeldes zuganglich gemacht, um das ange-
wandte Analysespektrum am Lehrstuhl zu diversifizieren und
die Qualitét der Ergebnisse und Interpretationen zu erhdhen.

[ Manuela Ockel M.Sc.— manuela.ockel@faps.fau.de
https://t1p.de/o8ah7

Qualitat und Management

Das Technologiefeld ,,Qualitat und
Management” beschaftigt sich
ganzheitlich mit dem Thema des
effektiven und effizienten Quali-
tatsmanagements. Dabei werden
etablierte und neue qualitatsrele-
vante Methoden und Ansétze ver-
mittelt und aus der Perspektive
von Megatrends wie u.a. Konnektivitdt, Wissenskultur,
New Work und Globalisierung innovativ weiterentwickelt.
Diese sollen dann im Forschungs- und im Lehrstuhlkontext
direkt Anwendung finden und im Sinne des kontinuierlichen
Verbesserungsprozesses weiterentwickelt werden.

[ Bernd Hofmann M.Sc. — bernd.hofmann@faps.fau.de
https://t1p.de/ded1

Autonome Mobile Systeme

Das Technologiefeld ,Autonome
mobile Systeme” blindelt lehrstuhl-
Ubergreifend die Kompetenzen fir
Systeme, die in der Lage sind, sich
selbststandig in ihrer Umgebung
zu bewegen und Aufgaben ohne
menschliche Steuerung auszufiih-
! ren. Sie nutzen Sensoren, um Hin-
dernisse und Personen zu erkennen, Routen zu planen und sich
an wechselnde Bedingungen und Personen anzupassen. Sie
spielen eine wichtige Rolle in Technologie und Logistik. Anwen-
dungsbereiche sind autonome Fahrzeuge, autonome Drohnen,
mobile Arbeitsmaschinen, Roboter sowie intelligente Rollstuhle.

[ Matthias Kalenberg M.Sc. — matthias.kalenberg@faps.fau.de
https://t1p.de/t6nai

www.faps.de
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02.02.2024
Dr.-Ing.
Sina Martin

Einstellung anisotroper Eigenschaften
dielektrischer Elastomersysteme mittels
eines selektiven Druckverfahrens

Moderne mechatronische Systeme nutzen biologische Prin-
zipien, um ihre Funktionalitdt zu verbessern. Sina Martin
beschéftigte sich in ihrer Arbeit damit, das isotrope Verhal-
ten dielektrischer Elastomersysteme durch einen bionischen
Designansatz in ein anisotropes Verhalten umzuwan-
deln. Dazu wurde eine additive Fertigungstechnologie ein-
gesetzt, die eine definierte und heterogene Verteilung elek-
trisch leitfahiger Partikel ermdglicht. Fir die Aktorik wird
ein segmentiertes Elektrodendesign erprobt, wéhrend die
Sensorik auf heterogenen Partikelclustern basiert. Die elek-
tromechanische Kopplung der Elektrodensegmente dielek-
trischer Elastomeraktoren zeigt, dass eine inverse Korrelation
zwischen dem Anisotropieverhaltnis und der maximalen
uniaxialen Auslenkung besteht. In dielektrischen Elastomer-
aktoren ermdglicht die heterogene Verteilung der Partikel die

Detektion von Amplitude und Richtung einer Kraft.
Dissertation: https://t1p.de/9dmv

22.04.2024
Dr.-Ing.
Tobias Lechler

Der Digitale Zwilling
im Ramp-down automatisierter
Produktionssysteme

Die Verkirzung der Produktlebenszyklen stellt hohe Anfor-
derungen an die Planung und den Betrieb von Produktions-
systemen. Ein erfolgreicher Serienhochlauf, auch Ramp-up
genannt, ist die Grundlage fir den weiteren Serienbetrieb.
Die steigende Anzahl an Serienhochlaufen geht mit einer
steigenden Anzahl an Serienauslaufen, auch Ramp-down
genannt, einher. Im Kontext automatisierter Produktions-
systeme stellt sich im Ramp-down die Frage, wie lange eine
weitere Produktion auf dem bestehenden Produktionssys-
tem effizient realisierbar ist.

In seiner Dissertation présentiert Herr Lechler eine
Methode zur Nutzung des Digitalen Zwillings automatisier-
ter Produktionssysteme auf Basis der ereignisdiskreten
Materialflusssimulation fiir die Planung und Durchfiihrung

des Ramp-downs.
Dissertation: https://t1p.de/x5ait

www.faps.de
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Dissertationen

10.06.2024
Dr.-Ing.
Eva Russwurm

S §

Kombinierte Material- und
Energieflusssimulation gleichstrombasierter,
automatisierter Produktionsanlagen

Ein Blick in die Produktionsstéatten zeigt schnell, dass fast
alle elektronischen Geréate intern mit Gleichstrom arbeiten
und Uber einen eigenen Gleichrichter an das Wechselstrom-
netz gekoppelt sind. DC-Smart-Grids sind in der Industrie
vorteilhaft, weil sie die Energieeffizienz steigern, Ubertra-
gungsverluste reduzieren und erneuerbare Energiequellen
nahtlos integrieren, wodurch der Weg fir eine nachhaltigere
Zukunft geebnet wird.

Vor diesem Hintergrund befasst sich die Arbeit von Frau
Russwurm mit der gemeinsamen, simulativen Betrachtung
von energetischen und produktionstechnischen Aspekten
von Produktionsanlagen. Das Ubergeordnete Forschungs-
thema ihrer Dissertation ist daher die Entwicklung einer
Simulationsumgebung, die Material- und Energiefluss kom-

biniert einbezieht.
Dissertation: https://t1p.de/ecd2w

16.07.2024
Dr.-Ing.
Philipp Brauer

Nahinfrarot-Laser-Strukturierung und
nasschemische Metallisierung von Aluminiumoxid
mittels Laser-Absorptionsschich

Beim Einsatz von radumlichen  Schaltungstragern
(83D-MID) spielt aufgrund der steigenden Anforderungen,
insbesondere der thermischen Eigenschaften, auch das
Substratmaterial eine entscheidende Rolle. Ein Keramik-
substrat weist deutliche Vorteile gegentiber dem herkdmm-
lichen Kunststoffmaterial auf, was jedoch gleichzeitig zu
Herausforderungen in der eingesetzten Prozesskette zur
Metallisierung mittels Laser-Strukturierung und nasschemi-
scher Abscheidung fuhrt.

In diesem Kontext hat Philipp Brauer in seiner Promotion
untersucht, wie Laserabsorptionsschichten die Laser-
Strukturierung und anschlieBende Metallisierung von Kera-
miksubstraten flr 3D-MID verbessern konnen, ohne dabei
die bestehende Prozesskette signifikant abzuéndern.

Dissertation: https://t1p.de/nftn4

20.11.2024
Dr.-Ing.
Simone Neermann

Untersuchung photonischer Sinterverfahren und Ent-
wicklung eines neuen elektrischen Messverfahrens
zur Qualifizierung der Sinterung gedruckter Elektronik

Gedruckte Elektronik bietet besitzt eine Vielzahl von An-
wendungsfeldern und ermdglicht dabei die Fertigung elek-
tronischer Baugruppen auf dreidimensionalen Schaltungs-
tragern. Aufgrund fehlender Robustheit der Prozesse sowie
schwankender Zuverldssigkeit im Anschluss an die Ver-
dichtung oder Aushartung gedruckter Strukturen, bestehen
nach wie vor diverse Nachteile gegenlber konventioneller
Elektronik und der flir diese genutzte Prozesskette.

In diesem Kontext hat Simone Neermann in ihrer Promo-
tion untersucht, wie phontonische Verfahren zur Sinterung
gedruckter Strukturen ideal eingesetzt werden kénnen. Um
die Qualitdt der prozessierten Elektronik im Anschluss zu
untersuchen, hat sie ein entsprechendes Messverfahren im
Bereich der Schnittstelle der Fertigungstechnik, der Material-
wissenschaften sowie der Hochfrequenztechnik entwickelt.
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03.12.2024
Dr.-Ing.
Fabian Hartner

09.12.2024
Dr.-Ing.
Sebastian Horlin

Klassifizierung digitaler Plattformen
in der produzierenden Industrie anhand einer
wertschopfungsorientierten Perspektive

Unternehmen wie Apple, Amazon und Airbnb erzielten ba-
sierend auf digitalen Plattformen beispiellosen Erfolge. Eine
Vielzahl an industriellen Plattformangebote ist am Markt ver-
fugbar — allerdings sind diese sehr heterogen ausgepragt.
Da etablierte Mechanismen aus dem Produktgeschaft
nicht direkt Ubertragbar sind und die bisherige Forschung
sich auf den privaten Konsumentenmarkt konzentriert hat,
besteht der Bedarf an einer grundlegenden Erforschung
digitaler Plattformen fir die produzierende Industrie.

Fabian Hartner hat in seiner Forschungstétigkeit diese
Themenstellung mit einer Klassifizierung digitaler Platt-
formen in der produzierenden Industrie untersucht. Seine
Dissertation bietet hierfir wertvolle Einblicke und tréagt dazu
bei, Plattform-Geschéftsmodelle besser flr die Industrie
zu verstehen.

Integration von Kurzzeitspeichern
zur Erhéhung der Energieeffizienz von
elektrischen Antriebsstrangen

Das entwickelte Programm zur einfacheren und préziseren
Berechnung der Energieeffizienz verschiedener mecha-
tronischer Antriebssysteme, ermdglicht eine ganzheitliche
Analyse von Antriebssystemen, einschlieSlich Energie-
effizienz, CO,-Einsparungen und Kosteneffizienz. Es basiert
auf verbesserten Verlustmodellen und modularen Kompo-
nenten, die flexible Anwendungsoptionen bieten.

Ein zentrales Ergebnis ist die Integration von Kurzzeitspei-
chern, die Bremsenergie speichern und fir Beschleuni-
gungsphasen nutzen kdnnen. Diese Innovation fUhrt zu
einer deutlichen Steigerung der Effizienz, insbesondere
bei bestehenden Systemen ohne Netzriickspeisung. Das
Programm erlaubt zudem die wirtschaftliche Bewertung der
MaBnahmen und kann sowohl bei der Systemauslegung
als auch vor Nachristungen eingesetzt werden.

www.faps.de
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01.10.2023 - 30.09.2026
Projekt RESTLADUNG - Hochautomatisierte Produk-
tion einer DC-Wallbox mit Einzelphasenregelung

RESTLADUNG

(] (2] 4] !0
L= [
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Das Projekt Restladung zielt darauf ab, Herausforde-
rungen im Elektromobilitdtssektor, insbesondere die
ungleichmaBige Nutzung dreiphasiger Stromversorgung,
zu bewaéltigen. Daher steht die Entwicklung einer hocheffi-
zienten und kostenglinstigen DC-Wallbox im Mittelpunkt.

Das Teilprojekt des FAPS fokussiert neben dem automati-
sierungsgerechten Produktdesign insbesondere die hoch-
prazise Montage der Leistungselektronik in das Gehduse.
Besondere Berlicksichtigung gilt demnach der optimalen
Wérmekopplung beider Komponenten durch den Einsatz
von 3D-Kameratechnik.

Fordermittelgeber: Bundesministerium fiir Wirtschaft
und Klimaschutz (BMWK)

Ansprechpartner: Patrick Briindl, M. Sc.
patrick.bruendl@faps.fau.de

https://t1p.de/1q7nu

01.12.2023 - 30.11.2025
Projekt GraspAgain — Wiederherstellung der
Handfunktion durch eine intelligente Neuroorthese

Weltweit leiden 50 Milionen Menschen unter neuromo-
torischen Beeintrachtigungen der Hand aufgrund einer
Ruckenmarksverletzung oder eines Schlaganfalls. Es wurde
bereits gezeigt, dass Neuroorthesen die Hande gesunder
Menschen bewegen kénnen. Es gibt noch Forschungs- und
Entwicklungsbedarf, um einzelne Finger einer geldahmten
Hand zu bewegen. Das Projekt zielt mit einer intelligenten
Neuroorthese darauf ab, die Handfunktion von Menschen
mit neuromuskularen Einschrankungen wiederherzustellen.
Das Projekt umfasst zwei Forschungsschwerpunkte: ein
nichtinvasives Brain-Machine-Interface und eine Mecha-
tronik. Wir sind der Uberzeugung, mit GraspAgain ein revo-
lutionares Produkt erschaffen zu kbnnen, das Menschen mit
Handbeeintrédchtigungen wieder ein unabhangigeres Leben
ermdglichen soll.

Férdermittelgeber: Medical Valley Award, Bayern Innovativ
Gesellschaft fir Innovation und Wissenstransfer mbH
Ansprechpartner: Dr.-Ing. Sina Martin
sina.martin@faps.fau.de

https://t1p.de/tx30s

www.faps.de

35




01.01.2024 - 31.12.2026
BFS-Verbundprojekt FORSocialRobots - Soziale
Fahigkeiten fiir automatisierte Systeme und Roboter

FOR

S'OCIAL
ROIBOTS

Die Vision des Konsortiums in FORSocialRobos besteht
darin, dass Mensch und Roboter gemeinsam in flexiblen
Teams in allen Bereichen des téglichen Lebens zielfihrend
zusammenarbeiten und neue Roboterapplikation in kiirzester
Zeit realisiert werden kdnnen. Das Projekt soll daher in sechs
relevanten Anwendungsfeldern robotischer Applikationen
(Inspektion, Logistik, Produktion, Service, Seniorenheim und
Demenzzentrum) und in flnf wissenschaftlichen Teilprojek-
ten (Architektur sozialer Fahigkeiten, sozial situative Kom-
munikation, sozial adaptive und proaktive Interaktion, Simu-
lation und Validierung sozial kognitiver Roboter im Digitalen
Zwilling und Mensch-Roboter-Interaktion im Arbeitskontext)
einen entscheidenden Beitrag zur Verbesserung der sozialen
Fahigkeiten von Robotern leisten, damit deren Wirksamkeit
und Akzeptanz bei den potenziellen Nutzern steigern sowie
vollig neue technische Entwicklungen unterstiitzen.

Fordermittelgeber: Bayerische Forschungsstiftung (BFS)
Ansprechpartner: Dr.-Ing. Sebastian Reitelshofer

sebastian.reitelshoefer@faps.fau.de
https://t1p.de/o56ea

01.01.2024 - 31.12.2026
Projekt DEEP-Opt - Nachhaltige Elektronikproduktion
der Zukunft

Angesichts enormer 6kologischer Herausforderungen in
der Elektronikbranche, insbesondere hohem Ressour-
cenverbrauch, gesteigertem Energiebedarf, erheblichen
CO,-Emissionen und zunehmendem Elektroschrott, strebt
das Projekt DEEP-Opt eine umfassende Verbesserung
von Nachhaltigkeit und Ressourceneffizienz in der Elek-
tronikproduktion an. Das Konsortium forscht entlang der
gesamten Wertschdpfungskette an unterschiedlichen
Ansétzen, um den Ressourcen- und Energiebedarf sowie
die CO,-Emissionen in der Elektronikproduktion deutlich
zu reduzieren. Im Verbundvorhaben DEEP-Opt forschen
Partner aus Wissenschaft und Industrie gemeinsam an der
nachhaltigen Elektronikproduktion der Zukunft.

Fordermittelgeber: Bundesministerium flir Wirtschaft
und Klimaschutz (BMWK), Industrielle Gemeinschafts-
forschung (IGF)

Ansprechpartner: Nils Thielen, M. Sc.

nils.thielen@faps.fau.de
https://t1p.de/x6t6v

01.01.2024 - 31.12.2026
Projekt DS4ML - MLOps-Plattform
fiir Produktionsanwendungen

Gemeinsam mit den Projektpartnern Bihler Motor GmbH
und DATA AHEAD AG erforscht der Lehrstuhl FAPS eine
vollfunktionsfahige MLOps-Plattform fiir die Entwicklung,
Bereitstellung und Integration neuronaler Netze in der
Produktion. Ziel des Projekts ist die prototypische
Ausstattung mehrere Produktionslinien, um die Ubertrag-
barkeit der MLOps-Plattform zu demonstrieren.

Férdermittelgeber: Bayerischen Staatsministerium fiir
Wirtschaft, Landesentwicklung und Energie (BStMWi) und
VDI/VDE

Ansprechpartner: Marcel Baader, M. Sc.
marcel.baader@faps.fau.de
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01.04.2024 - 31.03.2026
Projekt AKKI-KS - Einsatz von kiinstlicher Intelligenz
bei der Autoklavierung von Kalksandsteinen

AKKI-KS

Die Umsetzung der Kalksandstein-Roadmap erfordert u.a.
MaBnahmen im Bereich der Digitalisierung. Hier ist eine Re-
duzierung des Energieverbrauchs und der CO,-Emissionen
durch optimalen Betrieb von Autoklavensystemen moglich.
Herzstlick des Prozesses ist in jedem KS-Werk das Dampf-
system. Haufig wird leider zugunsten des Durchsatzes auf
Energieeffizienz verzichtet. Mit diesem Forschungsprojekt
soll deshalb durch den Einsatz von kunstlicher Intelligenz
eine aufwandsédrmere Methodik erforscht werden, wie ein
energieoptimaler Betrieb von Autoklavensystemen erreicht
werden kann. Projekiziel ist eine L&sung, die Produzenten
ohne kapitalintensive Anlagen oder Anlagenerweiterungen
sowie Produktivitatsverlust zur Energieeinsparung befahigt.

Fordermittelgeber: Bundesministerium flir Wirtschaft
und Klimaschutz (BMWK), Deutsches Zentrum flr Luft-
und Raumfahrt e.V. (DLR), Industrielle Gemeinschafts-
forschung (IGF)

Ansprechpartner: Tobias Reichenstein, M. Sc.

tobias.reichenstein@faps.fau.de
https://t1p.de/99ukg

01.05.2024 - 30.11.2026
Projekt Kicks4Edge - Digitalisierung der Produktion
und Prozesse mithilfe von Cloud-Edge-Technologien

ﬁi}i}

Das Forschungsprojekt ,Kicks4Edge*” zielt darauf ab KMU
dazu zu befahigen ihre Produktion und Prozesse mithilfe von
Cloud-Edge-Technologien zu digitalisieren. Hierflr erforscht
das Projekt die Interoperabilitdt von heterogenen Produk-
tions- und Steuerungssystemen sowohl durch Konnekti-
vitat und Schnittstellen als auch durch neue Software- und
Serviceangebote fir offene industrielle Edge-Systeme
und digitale Geschéaftsmodelle. AuBerdem soll ein offenes
Industrial Edge Okosystem* geférdert und gepflegt werden.

KICKS 4 EDGE

Produzierende Unternehmen konnen sich fiir ein Starter
Paket (Industrial Edge Test Kit) bewerben und bekommen im
Rahmen von Workshops den Umgang mit dem Starter Paket
beigebracht.

Fordermittelgeber: Bundesministerium flr Wirtschaft
und Klimaschutz (BMWK)

Ansprechpartner: Tobias Reichenstein, M. Sc.
tobias.reichenstein@faps.fau.de

https://t1p.de/df2eg

01.05.2024 - 30.04.2026
Projekt KoLAMeRo - Adaptive, benutzerfreundliche
Kollaboration mit autonomen mobilen Robotern

N

KOLAMeRoO'"

Adaptive und benutzerfreundliche Kollaboration von 'III[l'I' (f
Menschen und autonomen mobilen Robotern

Die Adaption und Inbetriebnahme eines autonomen mobi-
len Roboters fir neue bzw. verédnderte Arbeitsablaufe und
Umgebungen verursacht einerseits Kosten durch die not-
wendige Beauftragung von Experten und kann andererseits
dazu fuhren, dass der Roboter zeitweise nicht vollumfanglich
einsetzbar ist.

Das Forschungsvorhaben KolLAMeRo erarbeitet und
demonstriert Losungsansétze, wie diese Hirden mittels des
Einsatzes von automatisierten kontinuierlichen Lernverfahren
Uberwunden werden kénnen.

Fordermittelgeber: Bundesministerium flr Wirtschaft
und Klimaschutz (BMWK)

Ansprechpartner: Dr.-Ing. Sebastian Reitelshofer
sebastian.reitelshoefer@faps.fau.de

https://t1p.de/ihkbt

www.faps.de
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01.05.2024 - 30.04.2027
Projekt DI-PASSIONATE - Freie 3D-Entwurfsumgebung
fiir Packages und System-in-Package-Anwendungen

DI-PASSIONATE

Das Forschungsprojekt DI-PASSIONATE erganzt weitere
Vorhaben zur Entwicklung quelloffener Werkzeuge flr den
Entwurf integrierter Schaltungen, indem es diese um eine
Umgebung zur Modellierung der raumlichen Geometrien und
um Methoden zur simulativen Erfassung der thermischen
und elektromagnetischen Eigenschaften erweitert.

Hierdurch wird eine wesentliche Licke zwischen
quelloffenen Werkzeugen auf Chipebene und quell-
offener PCB-Software geschlossen, sodass der Anwender
die gesamte Wertschopfungskette durch freie Tools
abdecken kann.

Férdermittelgeber: Bundesministerium fir Bildung und
Forschung (BMBF) und VDI/VDE

Ansprechpartner: Marvin Schobert, M. Sc.
marvin.schobert@faps.fau.de

https://t1p.de/ticnm

01.07.2024 - 30.06.2027
Projekt XR-Upskill - Aus- und Weiterbildung mit
Extended Reality

INNOVETE
XR-UPSKILL

Der technologische Wandel und die demografische Ent-
wicklung stellen Lehrende und Lernende in Konzernen und
kleinen und mittleren Unternehmen (KMU) gleichermaBen
vor neue Herausforderungen. Um im Wettbewerb zu beste-
hen, kommt der Aus- und Weiterbildung eine existenzielle
Bedeutung zu. Um diesen Wandel aktiv gestalten zu kon-
nen, mussen Auszubildende und Facharbeiter mit neuen
zielgruppen- und bedarfsgerechten sowie zeitgeméaBen
Konzepten qualifiziert werden. Das Projekt XR-Upskill
mdchte zukinftigen technologischen Herausforderungen mit
technologisch neuen Lehr- und Lernmethoden begegnen.

Das Projekt erprobt daher den Einsatz innovativer, immer-
siver Technologien flr die Aus- und Weiterbildung anhand
konkreter Anwendungsfélle

Férdermittelgeber: Bundesministerium fir Bildung und
Forschung (BMBF)
Ansprechpartner: Marvin Schobert, M. Sc.

marvin.schobert@faps.fau.de
https://t1p.de/njts8

01.07.2024 - 30.06.2028
Projekt TEKTONIK - Tektonische Verdanderung
der Wertschopfung durch digitale Plattformen

= Q&

TEKTONIK

Das Ziel von TEKTONIK besteht in der umfassenden
Betrachtung digitaler Plattformen im Kontext des produ-
zierenden Gewerbes. Insbesondere werden die industrielle
Anwendung, Klassifizierung und Systematisierung, Industrie-
standorte und regionale Kompetenzcluster sowie rechtliche
und politische Rahmenbedingungen eingehend untersucht.
Der gewahlte System-Dynamics-Ansatz ermdglicht die
Modellierung, Simulation, Analyse und Gestaltung dyna-
misch-komplexer Prozesse, Rollen, Informationen sowie des
Produktions- und Liefernetzwerks.

Primare Themenbereiche: ,Industrielle Anwendung“ sowie
»Klassifizierung und Systematisierung“. Sekundére Bereiche:
sIndustriestandorte und regionale Kompetenzcluster” sowie
»Rechtliche und politische Rahmenbedingungen®.

Férdermittelgeber: Bundesministerium fir Bildung und
Forschung (BMBF)
Ansprechpartner: Tobias Reichenstein, M. Sc.

tobias.reichenstein@faps.fau.de
https://t1p.de/kk020
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01.08.2024 - 31.01.2026
Projekt SIMON - Pneumatische Schaltschrank-
Intralogistik und optische MONtageassistenz

Gemeinsam mit dem Projektpartner Rittal GmbH & Co. KG
soll die Effizienz und die Digitalisierung im Schaltschrank-
bau gesteigert werden und die Standortattraktivitat
Deutschland auch fur die manuellen Verdrahtungstétig-
keiten erhalten bleiben. Das Projekt zielt darauf ab, ein
ganzheitliches Werkerassistenzsystem fur die Branche des
Schaltschrankbaus zu gestalten.

Angestrebt werden:

¢ Prozesssicherer und energieeffizienter pneumatischer
Transport von konfektionierten Kabeln

e Visuelle Darstellung von Verdrahtungs- und Montagein-
formationen auf der Montageplatte

e Integriertes Assistenzsystem mit vollautomatisierter Da-
tenableitung

Férdermittelgeber: Bundesministerium fur Bildung und
Forschung (BMBF)
Ansprechpartner: Patrick Briindl, M. Sc.

patrick.bruendl@faps.fau.de
https://t1p.de/76qgnf

01.09.2024 - 31.10.2027
Projekt EMGROoll - Intuitive Steuerung von Rollstiihlen
mittels hochaufgel6ster Muskelsignale

Environment EMGRall User
Environmental Multimodal
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Mobilitatseinschrankungen haben weitreichende Folgen fur
den Alltag der Betroffenen und flhren neben der kérper-
lichen Einschrédnkung haufig auch zu psychischen Pro-
blemen. Aufgrund von Funktionseinschrankungen der obe-
ren Extremitéten, beispielsweise durch eine Querschnitt-
lAhmung, kdnnen jedoch nicht alle Menschen mit Behinde-
rung einen Rollstuhl bedienen.

Ziel von EMGROoll ist die Erforschung eines Sensorkits, das
durch die Kombination von EMG-Signalen und Sensoren
zur Umgebungserfassung eine intuitive und assistierte Steu-
erung von elektrisch angetriebenen Rollstiihlen ermdglicht.

Férdermittelgeber: Bundesministerium fiir Bildung und
Forschung (BMBF)

Ansprechpartner: Dr.-Ing. Sina Martin
sina.martin@faps.fau.de

https://t1p.de/7cssy

01.11.2024 - 01.11.2027
Projekt LIiEP - Laserbearbeitung von Oberflachen in der
Elektronikproduktion

Dem stetig steigenden Bedarf an leistungselektronischen
Wandlern muss produktionstechnisch mit robusten und
automatisierten Fertigungskonzepten begegnet werden,
um die Wertschépfung am Industriestandort Deutschland
sichern zu kdnnen. Die komplexe und mehrstufige Fer-
tigungskette erfordert dabei vor allem fir hohe Produk-
tionsvolumen funktionale und reproduzierbare Oberflachen,
welche in immer kirzeren Entwicklungszyklen flexibel und
schnell an neuartige Flgeaufgaben angepasst werden
mussen.

Ziel des Projektes ist es, eine intelligente und bedarfsge-
rechte Laserbearbeitung zu ermdglichen, welche basierend
auf Material-und Prozessmodellen den Sollzustand fir
anfallende Fligeaufgaben bauteilspezifisch herstellt.

Férdermittelgeber: Bayerischen Staatsministerium
fur Wirtschaft, Landesentwicklung und Energie (StMWi)
Ansprechpartner: Nils Thielen, M. Sc.

nils.thielen@faps.fau.de
https://t1p.de/88551

www.faps.de
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Aussichten ungewiss.

Die zunehmenden weltweiten militdrischen Auseinander-
setzungen polarisieren die Regionen, Zolle erschweren
und Sanktionen eliminieren den Zugang sowohl zu ehe-
mals attraktiven Absatz- als auch Rohstoff-Méarkten und
terroristische Scharmditzel behindern den freien Welthan-
del. Russland hat langst auf Kriegswirtschaft umgestellt
und auch die westlichen Nationen erhéhen die Ausgaben
fur die Verteidigung signifi kant und steigern ihre Produk-
tionskapazitaten fir Kriegsgerat sowie Munition.

Parallel befi ndet sich die deutsche Volkswirtschaft in einer
umfassenden und essentiellen Transformation. Die bedeu-
tende Automobilindustrie muss sich schweren Herzens
langsam vom Verbrennungsmotor verabschieden, auf
dessen technologischer Basis sie jahrzehntelang die Welt-
mérkte anfiihrte. Die Digitalisierung Uber das Internet hat
im Konsumgutergeschaft bereits ganze Branchen revolu-
tioniert. Ahnlich umwalzende Verénderungen stehen durch
das Industrial Internet of Things nun auch im industriellen
Umfeld an. Neue Methoden der Kiinstliche Intelligenz (KI),
wie Large Language Models oder Generative Al, eréffnen
bisher ungeahnte Rationalisierungspotentiale auch in den
nicht direkt wertschépfenden Bereichen, wie der Instand-
haltung, in der Arbeitsplanung, im Vertrieb und sogar in
der Entwicklung, Konstruktion und Programmierung.

Einnahmen ungesichert.

Wie jedes Jahr warten die fertiggestellten FAPS Annals
auf die abschlieBende Bestatigung des Jahresabschlus-
ses aus unserer zentralen Universitatsverwaltung. So
kénnen wir gewdhnlich erst ab April mit ersten aussa-
geféhigeren Informationen rechnen. Aufgrund des kame-

ralistischen, auf den Geldfluss orientierten Rechnungs-
wesens sowie der wenig detaillierten Verbuchung der
Einnahmen und Ausgaben besitzen die Daten aus der
zentralen Buchhaltung jedoch gewohnt wenig Aussa-
gekraft. Wir haben uns daher entschlossen, die verfig-
baren, aber ungesicherten Zahlen aus unseren eigenen
Aufzeichnungen zu berichten.

Unter oben beschriebenen herausfordernden Einflussfak-
toren ist das stabile Forschungsbudget des Lehrstuhls fur
Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik in

2019 2020 2021 2022

Hohe von rund 10 Mio € ein sehr positives Zeichen. Da
weiterhin nur 10 % davon als sogenannte Planmittel durch
das Bayerische Wissenschaftsministerium zur Verfligung
gestellt werden, hat sich der Drittmittelanteil bei rund 90 %
gefestigt. In nahezu allen Forschungsprojekten kooperiert
der FAPS intensiv mit industriellen Partnern und veraus-
gabt wiederum nur rund 10% der Gesamt-Verbundpro-
jektbudgets. Damit initiiert, unterstiitzt und beeinflusst der
Lehrstuhl FAPS Forschungsaufwendungen in der GréBen-
ordnung von rund 100 Mio. €, was wiederum einem Unter-
nehmen von mindestens 1 Mrd. € Umsatz entsprache.

Sonstige

Industrie

DFG

EU

BMWK / DLR /IGF
Land Bayern
Bund / BMBF

Planmittel

2023 2024
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Fir den FAPS als fertigungstechnisches Forschungsins-
titut sind bilaterale Kooperationen mit Unternehmen aus
der Realwirtschaft essentiell. Nur in unmittelbarer und
vertrauensvoller Zusammenarbeit kdnnen die offenen
Probleme erkannt, die speziellen Anforderungen definiert
und unsere innovativen L&sungsansatze in der wahren
Produktionsumgebung evaluiert werden. Trotz turbulenter
wirtschaftlicher Rahmenbedingungen konnten die direkt
aus der Industrie eingeworbenen Forschungsmittel auf
deutlich Uber eine Mio. € gesteigert werden.

Bei den oftmals um den Faktor 10 Uiberzeichneten Mit-
tel, die von den Bundesministerien fiir Bildung und For-
schung (BMBF) und Wirtschaft und Klimaschutz (BMWK)
in besonders wettbewerbsintensiven Ausschreibun-
gen fir neue Technologien ausgelobt werden, war der
Lehrstuhl FAPS auch im Jahr 2024 wieder besonders
erfolgreich. Dank einiger bahnbrechenden Verbundfor-
schungsvorhaben sowie einer Vielzahl von innovativen
Einzelprojekten in der Industriellen Gemeinschaftsfor-
schung (IGF) konnte die dort eingeworbene Finanzie-
rung ihre hohe Bedeutung von Uber 40 % am Drittmit-
telbudget des FAPS halten. Diese deutschlandweiten
Ausschreibungen der Bundesministerien besitzen eine
immense Bedeutung fiir die heimische Volkswirtschaft,
da die maBgebenden Herausforderungen fiir die moder-
ne Gesellschaft adressiert und die neusten Technolo-
gien in schlagkréftigen industrienahen Konsortien und
mit groBem Etat vorangetrieben werden kénnen. Die wis-
senschaftlichen Erkenntnisse flieBen zumeist unmittelbar
in neue Produkte und Dienstleistungen ein, starken die
Wettbewerbsféhigkeit der beteiligten Unternehmen und
sichern damit den Wohlstand in Deutschland. Obwohl
die Auswirkungen der Verwerfungen im Bundeshaushalt
noch nicht véllig klar sind, ist zu befiirchten, dass gerade

die Ausgaben fir die Zukunftssicherung durch Forschung
signifikant geklrzt werden kdnnten.

Obwohl die Finanzierung der Industriellen Gemeinschafts-
forschung (IGF) und deren Organisation im vergangenen
Jahr neu ausgerichtet wurde, ist diese Forderschiene mit
der besonders intensiven und zielorientierten Zusammen-
arbeit in dynamischen Konsortien mit vornehmlich kleinen
und mittelstandischen Unternehmen fir den Lehrstuhl
besonders interessant.

Auch die weitsichtige und kraftvolle Forschungsférderung
des bayerischen Staates fUr gesellschaftlich bedeutende
Themen wie Digitalisierung, Kinstliche Intelligenz, Elek-
tromobilitdt, Medizintechnik und elektronische Systeme
stellt einen besonders wertvollen Anteil in der Drittmittel-
statistik des Lehrstuhls dar.

Besonders erfreulich im Jahre 2024 war die signifikante
Steigerung der européischen Fordermittel auf rund 20 %
der Drittmitteleinnahmen. Obwohl die Beantragung von
EU-Mitteln immer mit besonders hohen Aufwendungen
verbunden ist, werden wir uns mit diesem motivierenden
Rickenwind zukiinftig verstérkt um internationale Koope-
rationsprojekte bemuhen.

Wahrend die bisher genannten Foérdermittelgeber EU,
Bund, das Land Bayern sowie die IGF zwingend eine
Zusammenarbeit mit der privaten Wirtschaft fordern, ver-
teilt die Deutsche Forschungsgemeinschaft (DFG) 6ffent-
liche Mittel fir die sogenannte freie Forschung. Obwohl
diese rein erkenntnisgetriebene Forschung nicht unter
dem hohen industriellen Druck steht, wirtschaftlichen
Nutzen stiften zu mussen, und damit nur gegentiber der
eigenen Community Rechenschaft abgelegt werden

muss, war deren Bedeutung am FAPS weiterhin unter-
durchschnittlich. Da die nutzenfreie Forschung jedoch
hohe Reputation verspricht, haben wir mehrere struktu-
rierte Programme initiiert, die in 2024 erfolgreich gestartet
werden konnten, aber noch keine Berlicksichtigung in der
Statistik gefunden haben.

Nur durch die engagierte und erfolgreiche Akquisition
und Bearbeitung drittmittelfinanzierter Forschungspro-
jekte und die damit verbundene Finanzierung kann der
FAPS seine auBerordentlich hohe Verantwortung fiir eine
fundierte, aktuelle und praxisorientierte Ausbildung leis-
ten, stetig neue Forschungsansatze kreieren, tiefgehend
analysieren und ebenso kritisch evaluieren sowie mit-
tels umfangreicher Angebote zum Technologietransfer
neuste Entwicklungen auch wieder in die Industrie Uber-
fuhren. Der Uberwiegende von privaten Unternehmen
gesponserte und von 6ffentlichen F&érdermittelgebern
bezuschusste moderne Maschinenpark, die préazisen
Analyse- und Mess-Systeme sowie die leistungsfahi-
gen Software-Werkzeuge bilden dazu eine unerlassliche
Grundlage.

Aufgrund der intensiven und werteorientierten Bear-
beitung der fur unsere Gesellschaft, fiur die Umwelt und
fur jeden Einzelnen relevanten Forschungsthemen, der
auBerst ideenreichen Entwicklung neuer Technologien und
der erfolgreichen Beantragung neuer Forschungsprojekte
wird der Lehrstuhl flir Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik auch im Jahr 2025 weiter erfolgreich
wachsen und seinen Beitrag zum Erhalt und weiteren
Aufbau produktiver Wertschépfung am Standort Deutsch-
land, zum Erhalt unserer Umwelt sowie auch zum Export
unserer Werte und unserer sozialen Errungenschaften in
die Welt leisten.

www.faps.de
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Ausgaben ungefahr.

Auch eine detaillierte und verlassliche Aufstellung der Aus-
gabenseite steht bis dato nicht zur Verfligung. Wie jedoch
schon in den vergangenen Jahren waren die Aufwen-
dungen fiir deutlich tGber 100 Mitarbeiter sowie ca. 150
studentische Hilfskréafte mit einem Anteil von rund zwei
Dritteln der gréBte Kostenfaktor. Fur die herausfordern-
den wissenschaftlichen Aufgabenstellungen, die Vermitt-
lung der ingenieurwissenschaftlichen Kompetenzen an
die Studierenden sowie immer stérker auch die Bewalti-
gung der immensen Komplexitat der Projekt- sowie der
eigenen Verwaltung sind unsere hoch qualifizierten und

motivierten Mitarbeitenden die wichtigste Voraussetzung
fur den erfolgreichen und reibungslosen Betrieb unseres
Lehrstuhls. Gleichzeitig generieren die Einkommensteuern
auf die Entgeltzahlungen des Lehrstuhls sowie die abge-
fihrte und leider nur zu einem geringen Anteil abzugsfa-
hige Mehrwertsteuer eine beachtliche Steuerleistung, die
deutlich Uber die vom Staat zur Verfigung gestellten Mittel
hinausgeht.

Aufgrund der begrenzt verfligbaren Flachen der Tech-
nischen Fakultdt im Sudgelande der FAU in Erlangen
missen schon seit dem Jahr 2012 rund zwei Drittel der
Mitarbeiter des Lehrstuhls Raumlichkeiten flir Labors,
Werkstétten sowie Seminar- und Biurordume im ehema-
ligen Produktionswerk der AEG in Nirnberg nutzen. Auf-
grund erfolgreich beantragter neuer Projekte sowie der
Integration des N|Kubators, des Nirnberger Innovations-
und Griinderzentrums flr Energie, Greentech und Nach-
haltigkeit, in den Lehrstuhl FAPS Auf AEG werden drin-
gend zuséatzlich Biro- und Labor-Flachen bendtigt. Zum
Aufbau der neuen Professur fiir die Montage elektrischer
Energiespeicher (MEES) unter Leitung von Prof. Florian
Risch sowie zur Umsetzung bedeutender GroBprojek-
te im Bereich Signal- und Leistungsvernetzung sowie
kooperierender Start-ups des N|Kubators sollten im Jahr
2024 mit der Halle 14 Auf AEG in Nulrnberg zusétzlich
rund 2.000 gm Flachen bezogen werden. Trotz dringen-
den Bedarfs, bereits zugesagter Mittel und der seit Jah-
ren leerstehenden Halle 14 konnten die verantwortlichen
Stellen in der Verwaltung noch immer keinen bindenden
Mietvertrag abschlieBen. Da fiir Miet- und Mietnebenkos-
ten deutlich Gber 500 T € p.a. teilweise auch durch freie
Industriemittel beglichen werden missen, wére langfris-
tig eine Unterbringung in einem landeseigenen Gebaude
sehr winschenswert.

Fur hoheitliche Aufgaben wie Lehre, Forschung und Tech-
nologietransfer wurden auch im Jahr 2024 Sachkosten in
einer Hohe von rund 2 Mio. € aufgewendet. Diese werden
insbesondere fiir Instandhaltung der Maschinen und An-
lagen, Software-Wartung, Reisen, Publikationen und nicht
zuletzt fiir die noch immer erforderlichen, unzahligen Ver-
vielfaltigungen der Lehr- und Prifungsunterlagen sowie
der studentischen Arbeiten eingesetzt. Da davon nur ein
verschwindend kleiner Teil durch Haushaltsmittel des bay-
erischen Wissenschaftsministeriums bereitgestellt werden
kann, gewahrleistet die aktive Drittmittelforschung des
FAPS auch einen signifikanten Anteil an der Finanzierung
der Lehre.

Insbesondere im Bereich Produktionstechnik ist fiir eine
international wettbewerbsfahige Forschung sowie eine
fundierte und praxisorientierte Lehre naturgemaB auch
eine technische Einrichtung auf dem neuesten Stand der
Technik zwingend erforderlich. Erfreulicherweise entwi-
ckelte der FAPS auch im Jahr 2024 die finanzielle Kraft
fur Investitionen in Héhe von Uber 4 Millionen Euro, die
jedoch aufgrund der Lieferfristen erst im Jahr 2025 voll-
stédndig buchhalterisch sichtbar werden. Dank unserer
engen Forschungskooperationen mit fihrenden Material-,
Maschinen- und Technologieanbietern sowie mit innova-
tiven, produzierenden Unternehmen wurde zusatzlich zu
kauflich angeschafften Geréten auch ein deutlich groBerer
Wertanteil an neu installierten Technologien und Prozes-
sen im Rahmen spezifischer Forschungsaufgaben unent-
geltlich bereitgestellt. An dieser Stelle gilt unser aufrich-
tiger Dank allen Forschungspartnern und Sponsoren, die
uns bei der kraftvollen Erneuerung und Erweiterung des
umfassenden und modernen Maschinen- und Anlagen-
Parks unterstutzt haben.
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Patentaktivitaten des Lehrstuhls

Die innovativen Forschungsaktivitditen und die hohe In-
novationskraft des Lehrstuhls spiegeln sich in den letzten
Jahren vermehrt auch in den Patentaktivitdten des Lehr-
stuhls wider.

Patentanmeldungen

Dies zeigen die zahlreichen Erfindungsmeldungen, an
denen Lehrstuhimitarbeitende als Erfindende maBgeblich
beteiligt sind. Die Anmeldungen umfassen dabei Themen
der verschiedenen Forschungsbereiche des Lehrstuhls,
von der Elektronikproduktion, Gber Innovationen im Bereich
Signal- und Leistungsvernetzung bis hin zu Themen der
Medizintechnik und Robotik sowie Elektromotorenproduk-
tion, Automatisierungstechnik. Die Erfindungsmeldungen
befinden sich im Stadium der Patentanmeldung.

Entwicklung der Patentanmeldungen am FAPS
11

2020

2021 2022 2023 2024

Patenterteilungen

In Bezug auf die Patenterteilung war auch 2024 wieder ein
erfolgreiches Jahr mit der Erteilung zweier europaischer
(EP)-Patente. Ein Patent zum Thema ,,Kunstlicher SchlieB3-
muskel“ und das andere in Kooperation mit der Siemens
AG beziiglich der ,Systeme und Verfahren zur automati-
schen Réntgenuntersuchung®.

Generell ist der lehrstuhlinterne Prozess so ausgelegt,
dass neue Ideen ohne Hirden zur Patentanmeldung ge-
langen. Jede anmeldende Person, als Fachkraft auf ihrem
Gebiet, stellt in einer Recherche die Neuheit der eigenen
Erfindung sicher. Bei der anschlieBenden Erstellung der
Anmeldung wird er durch den FAPS-Patentverantwort-
lichen und die FAU-Patentstelle unterstitzt, was auch die
Sicherstellung der Finanzierung miteinschlieBt.

Kontakt: Christopher Sowinski, M. Sc.
christopher.sowinski@faps.fau.de

Patentanmeldungen nach Forschungsbereichen
seit 2020*

Signal- und

Leistungsvernetzung Robotik

Automatisierungs-
technik

Elektromotoren-
produktion

Elektronik-
produktion

Medizintechnik

*Mehrfachnennung bei Beteiligung von zwei Forschungsbereichen

www.faps.de
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12.01.2024
Best Presentation Award der ICIEA-Europe
fiir Patrick Briindl

Im Rahmen der ,,11* International Conference on Industrial
Engineering and Applications® (ICIEA 2024) in Nizza wur-
de der Beitrag ,,Optimizing Intralogistics in an Engineer-to-
Order Enterprise with Job Shop Production: A Case Study
of the Control Cabinet Manufacturing” von Patrick Briindl,
Micha Stoidner, Huong Giang Nguyen, Ahmad Abrass und
Prof. Dr.-Ing J6rg Franke mit dem ,,Best Presentation Award*
ausgezeichnet.

Im Vortrag und zugehdrigen Paper werden die Vorteile einer
Optimierung des Intralogistikprozesses fir kleine und mitt-
lere Fertigungsunternehmen (KMU) im Bereich Engineer-to-
Order (ETO), die stark von manuellen Tatigkeiten abhangig
sind evaluiert. Auf der Grundlage von Industriebesuchen
und Primardaten wurde ein neues Intralogistikkonzept und
-verfahren formuliert. Dieser Ansatz erhdht die Wertschop-
fungszeit der Produktionsmitarbeiter und erleichtert gleich-
zeitig die vollstandige digitale Integration sowie die Verbes-

serung von Transparenz und Ruckverfolgbarkeit.
Informationen Uber ICIEA-EU: https://iciea.eu/

19.02.2024
Nina Merz erhalt A.S.CENT. Fellowship
der Universitat Palermo

Nach ihrer Weiterbildung im Robotics Lab von Prof. Antonio
Chella an der Universitét Palermo im November 2023 gefor-
dert durch ERASMUSH+, erhalt Nina Merz nun das A.S.CENT.
Fellowship der Universitat Palermo. Diese Auszeichnung er-
moglicht ihr die Universitét erneut zu besuchen und von Mérz
bis Mai in das Forschungsleben des Robotics Lab einzutau-
chen. Zuséatzlich erdffnet es den Zugang zu allen Angebo-
ten der sizilianischen Universitét. Durch die Méglichkeit der
Teilnahme an PhD-Kursen der Universitat und Vernetzungs-
treffen mit anderen Fellowship-Tragern kénnen sowohl das
Wissen im Bereich der sozialen Robotik erweitert, also auch
weitere internationale Beziehungen geschlossen werden.
Ein zentraler Bestandteil ist die Durchfiihrung einer gemein-
samen Studie zur Analyse der Akzeptanz von Robotern mit
snner Speech”. Der Aufenthalt bietet ihr daher eine ideale
Plattform, um internationale Forschungserfahrungen zu sam-
meln und die eigene wissenschaftliche Arbeit zu bereichern.
Informationen Uber A.S.CENT: https://t1p.de/88551

Ehrungen und Auszeichnungen

28.02.2024
Best Student Paper Award der ROBOVIS
fiir Matthias Kalenberg

Im Rahmen der 4" International Conference on Robotics,
Computer Vision and Intelligent Systems*” (ROBOVIS 2024)
in Rom wurde der Beitrag ,Human Comfort Factors in
People Navigation: Literature Review, Taxonomy and
Framework® von Matthias Kalenberg, Christian Hofman,
Sina Martin und Prof. Dr-Ing Jorg Franke mit dem
»Best Student Paper Award“ ausgezeichnet.

Personennavigationssysteme (PNS) fir Menschen mit
Behinderungen gewinnen aufgrund des demographischen
Wandels und des medizinischen Fortschritts zunehmend
an Bedeutung. Bisher wurde der Navigation von PNS
weniger Aufmerksamkeit geschenkt als der Navigation von
mobilen Robotern. Es gibt wichtige Unterschiede zwischen
der Navigation von Menschen und Robotern. In diesem
Beitrag gehen wir auf darauf ein, indem wir einen umfassen-
den Literaturtiberblick Giber menschliche Komfortfaktoren in
der Personennavigation geben, eine einheitliche Taxonomie
fir PNS vorstellen und einen Rahmen fiir die Integration

dieser Faktoren in einen Navigationsstack vorschlagen.
Informationen tiber ROBOVIS: https://robovis.scitevents.org/

www.faps.de
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17.05.2024
Excellent Paper Award der ISSE 2024
fiir Christoph Hecht

EXCELLENT FAPER AWARD
FOR YOUM® SCIENTISTE
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Im Rahmen des ,,47" International Spring Seminar on Elec-
tronics Technology“ (ISSE 2024) in Prag wurde der Beitrag
sLaser Powder Bed Fusion of Titanium Alloyed Copper Pow-
der for Power Electronic Substrates” von Christoph Hecht,
Mario Sprenger und Prof. Jorg Franke mit dem ,Excellent
Paper Award For Young Scientists“ ausgezeichnet.

Im Paper wird die Metallisierung von Aluminiumoxid mittels
des LaserpulverbettschweiBen (LPBF) angelehnt an das
industriell etablierte Active Metal Brazing (AMB) zur Herstel-
lung von Metall-Keramik-Verbunden vorgestellt. Wahrend
beim AMB silber- oder kupferbasierte Aktiviotlegierungen
genutzt werden, um elektrisch und thermisch hochleit-
fahige Kupferfolien auf chemisch stabilen keramischen
Substraten stoffschllissig aufzubringen, kdnnen mittels
LPBF dreidimensionale Kupfermetallisierungen auf die
Keramik gedruckt werden, wodurch fortschrittliche Lésun-
gen fir das thermische Management im Leistungsmodul
mdglich werden.

Informationen Uber ISSE: https://isse-conf.eu/

01.07.2024
Forderung durch die Emerging Talents Initiative
fiir Sina Martin

Die Nachwuchswissenschaftlerin Sina Martin hat die
Forderung der Emerging Talents Initiative (ETI) der FAU
erhalten. Das Programm unterstitzt exzellente Nach-

wuchswissenschaftlerinnen und  Nachwuchswissen-
schaftler dabei, externe Fordermittel fur ihre Forschungs-
projekte einzuwerben.

Von Juli 2024 bis Juli 2025 erhélt sie Mittel flr innovative
Forschung, internationalen Austausch und professionelles

Karrierecoaching.
Informationen Uiber FAUeti: https://t1p.de/6s98n

Foto: Franz Ockel

16.08.2024
Best Conference Paper Award der ICKII 2024
fiir Huong Giang Nguyen

'.? $IEEE !l:.:?ﬂl & 1K
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BEST CONFERENGE
I PAPER AWARD

Auf der ,,7. International Conference on Knowledge Inno-
vation and Invention 2024“ in Nagoya, Aichi, Japan wurde
der Konferenzartikel ,,Synthetic image data generation for
wire harness component detection using machine learning“
von den Autoren Huong Giang Nguyen, Patrick Briindl und
Prof. Jérg Franke vorgestellt und mit dem Best Conference
Paper Award ausgezeichnet.

Der Artikel untersucht die Generierung und Integration
synthetischer Daten zur Objekterkennung mithilfe von Deep
Learning, insbesondere fiir die Erkennung von Kabelbaum-
komponenten. Es wird eine Pipeline zur Erstellung synthe-
tischer Bilddaten vorgestellt und implementiert. Die Experi-
mente zeigen, wie der Domain Gap zwischen synthetischen
und realen Bildern bewertet werden kann und welche
Faktoren die Generierung synthetischer Daten positiv be-
einflussen. Die Ergebnisse demonstrieren, dass Trainings-
ansatze mit synthetischen Daten vergleichbare Ergebnisse
wie reale Daten liefern kdnnen.

Information Gber ICKII: https://www.ickii.org/
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14.-16.10.2024
Young Manufacturing Leaders Award 2024
fiir Patrick Briindl

Vom 14. bis 16. Oktober 2024 fand im Milano Innovation
District (MIND) das World Manufacturing Forum statt. In
diesem Rahmen wurde auch der Young Manufacturing Lea-
ders Award verliehen, den Patrick Briindl zum zweiten Mal
in Folge gewinnen konnte. Er ist damit der erste Preistrager,
der diesen Titel erfolgreich verteidigen konnte.

Die Fallstudie ,,Tackling environmental and socio-economic
tipping points in manufacturing: The power of geometric
deep learning to overcome labour shortages and automate
recycling® beschreibt die Moglichkeiten der Nutzung geo-
metrischer Deep-Learning-Verfahren zur Datengenerierung
in der Fertigungsindustrie — sowohl im Hinblick auf die Mon-
tage als auch die Demontage komplexer Produkte.

Die Veranstaltung gilt als einer der Branchentreffpunkte in
Europa und bot auch dieses Jahr ein breites Spektrum an
Vortrdgen, Podiumsdiskussionen und Présentationen mit
rund 500 internationalen Teilnehmern. Dabei wurden neue

Perspektiven fir die Zukunft der Fertigung aufgezeigt.
Informationen tiber World Manufacturing Forum: https://worldmanufacturing.org/

Foto: Niccolo'Zorza

20.10.2024
Best Paper Award der SIITME 2024
fiir Felix Mahr
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Im Zuge der gemeinsamen Forschungsarbeiten zwischen
dem Lehrstuhl FAPS und dem Siemens Elektronikwerk
Amberg wurde der Beitrag ,,A Reference Architecture for
Deploying Large Language Model Applications in Industrial
Environments“ von Felix Mahr, Giulia Angeli, Till Sindel,
Konstantin Schmidt und Prof. Jérg Franke ausgezeichnet.
Das Komitee des International Symposium for Design and
and Technology in Electronics Packaging (SITME) ver-
gab den Award ,Best Paper Award for Young Scientists".
Die SIITME 2024 fand in Sibiu, Ruméanien statt.

Das ausgezeichnete Paper untersucht die Integration von
Large Language Models (LLMs) in industrielle Umgebungen,
mit einem Fokus auf die Herausforderungen und L&sungen
fur deren Einsatz in der Fertigung.

Besonderer Dank gilt den Projektteams und der engen Zu-
sammenarbeit mit Industriepartnern, die die Bereitstellung
von Infrastruktur, Daten und das Testen von Prototypen in

realen Fertigungsumgebungen ermdglicht haben.
Informationen Uber SIITME: https://siitme.ro/

22.10.2024
Anja Preitschaft gewinnt
Schnieder-Preis JUNGE MACHERIN 2024

Der Lehrstuhl FAPS gratuliert seiner Mitarbeiterin Anja
Preitschaft zur Auszeichnung mit dem renommierten
Schnieder-Preis JUNGE MACHERIN 2024!

Anja Preitschaft wurde von Prof. J6rg Franke, Inhaber des
Lehrstuhls FAPS und Mitglied der Deutschen Akademie
der Technikwissenschaften (acatech), flr den Preis nomi-
niert. Mit dem Schnieder-Preis JUNGE MACHERIN md&chte
acatech weibliche Talente in den Technikwissenschaften
férdern und zur Fortsetzung ihrer Karriere motivieren. Der
mit 3.000 Euro dotierte Preis ist Teil der Aktivitaten fiir mehr
Chancengleichheit in den Technikwissenschaften und ein
wichtiger Beitrag, um Frauen in technischen Berufen sicht-
barer zu machen.

Frau Preitschaft Uberzeugte die Jury mit ihrer herausra-
genden Masterarbeit zur Kl-basierten Situationserkennung
in Nutzfahrzeugen, die sie in Kooperation mit der MAN
Truck & Bus SE am Lehrstuhl fir Fahrzeugtechnik (FTM) der
Technischen Universitat Minchen (TUM) anfertigte.

Informationen Uber Preis: https://www.acatech.de/projekt/junge-macherin/

Foto: MAN

www.faps.de
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Priifung der Auffachereinheit der
am Lehrstuhl entwickelten Anlage zur
Beschichtung von gedruckten Elektroblechen
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In der Lehre ist der Lehrstuhl FAPS vor allem in die
sechs Studiengédnge des Departments Maschinenbau
eingebunden:

Anzahl Studierende: 4.144

Medizintechnik

Elektromobilitat-

ACES Maschinenbau

27%

WS 24/25

International Mechatronik
Production

and

Engineering

Management Wirtschaftsingenieurwesen

Die Ausbildung wird durch die modernen Versuchs-
anlagen zur Montage, Elektronikproduktion, Bordnetz-
fertigung und zum Elektromaschinenbau am Lehrstuhl
FAPS nachhaltig verbessert.

Studierendenzahlen (Bachelor+Master)

FAU Erlangen-Niirnberg insgesamt:

Technische Fakultat:
Studiengang Maschinenbau:
Studiengang Mechatronik:

Studiengang Wirtschaftsingenieurwesen:
Studiengang International Production Engineering

and Management:
Studiengang Elektromobilitat-ACES:
Medizintechnik

Summe Department Maschinenbau:

Studienanfanger

FAU gesamt (1. Hochschulsemester):
TechFak:

Maschinenbau:

Mechatronik:
Wirtschaftsingenieurwesen:
International Production Engineering
and Management:
Elektromobilitat-ACES:
Medizintechnik

Summe Department Maschinenbau:

(Stand Wintersemester 2024/25)

39.697 0,52 %*
10.474 -0,79%
593 -22,38%
519 -7,32%
896 -6,86 %
256 28,64 %
855 18,59 %
1.025 2023 keine Daten verfiigbar
4.144 29,26 %*
6.013 3,12%
1.279 15,02 %
47 0,0%
109 60,29 %
62 -47,90 %
42 -54,84 %
22 -33,33%
102 2023 keine Daten verfiigbar
384 6,67 %*

*Prozentuale Verénderung zu Wintersemester 2023/24

www.faps.de
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Lehrveranstaltungen

Gesamtzahl der European Credit Transfer

System Punkte am FAPS: 101,5 ECTS ’
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Wintersemester

Vorlesungen

Praktika

Seminar

Lehrauftrage

= International Supply Chain Management (SCM)

m Integrated Production Systems (Lean Management) (Ps)*

= Machine Learning for Engineers | (MLE1)

= Machine Learning for Engineers Il (MLE2)

m Medizintechnik in Forschung und Industrie

= Nachhaltige Produktion

m Production Technology (PT)

= Produktionssystematik (PS)

m Robotics Frameworks (RoF)

m Softwareentwicklung flr Ingenieure (SEFI)*

m Wertschdpfungsprozesse von Kabelsystemen
fir die Mobilitat der Zukunft (wekamo)

m Fertigungstechnisches Praktikum | (FTP1)

m Fertigungstechnisches Praktikum Il FTP2)

m Praktikum FAPS

m Praktikum Montage

m Project on Applied Al in Factory Automation
and Production Systems (AI-FAPS)

m Projektwoche (LogO)

= Hauptseminar Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik

m Automotive Engineering (AutoEng)
Jean-Marc Gales

m Die Werkzeugmaschine als mechatronisches System wzm Ms)
Prof. Dr.-Ing. S. Russwurm, Président des Bundesverbands der Deutschen Industrie (BDI)

m Industrie 4.0 — Anwendungsszenarien in Produktion und Service (4.0 ASPS)
Prof. Dr. U. Léwen, SIEMENS AG

*E-Learning (Virtuelle Hochschule Bayern)

Sommersemester

Vorlesungen

Praktika

Seminar

Lehrauftrage

= Advance Systems Engineering von Produktionsanlagen (ASEP)
= Automatisierte Produktionsanlagen (APA)

= Grundlagen der Robotik (GdR)

m Handhabungs- und Montagetechnik (Hum)

m Integrated Production Systems (Lean Management) (Ps)*
= International Supply Chain Management (Scwvy*

= Machine Learning for Engineers | + Il (MLE1 + MLE2)

= Nachhaltige Produktion

m Produktion elektrischer Motoren und Maschinen

m Produktionsprozesse in der Elektronik (PRIDE 2)

m Produktionstechnik PT)

= Softwareentwicklung fiir Ingenieure (SEFI)*

m Fertigungstechnisches Praktikum | (FTP1)

m Fertigungstechnisches Praktikum Il (FTP2)

= Praktikum FAPS

m Praktikum M&dchen und Technik

m Praktikum mechatronische Systeme (MechPrak)

m Praktikum Montage

= Project on Applied Al in Factory Automation
and Production Systems (AI-FAPS)

m Projektwoche (LogO)

m Hauptseminar Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik

m Industrie 4.0 — Anwendungsszenarien in Design und Engineering (14.0 ASDE)
Prof. Dr. U. Léwen, SIEMENS AG

m Mechatronische Systeme im Maschinenbau Il (MS-MB Il
Prof. Dr.-Ing. S. Russwurm, Président des Bundesverbands der Deutschen Industrie (BDI)

m Praktikum Produktionstechnologien fiir die Leistungselektronik (PEPLab)
Prof. Dr. rer. nat. Uwe Scheuermann, Fa. Semikron Elektronik GmbH & Co. KG

www.faps.de
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Abschlussarbeiten am Lehrstuhl FAPS
2024

Die angebotenen Lehrinhalte rund um die Montage und
Produktion mechatronischer Produkte kdnnen am Lehr-
stuhl FAPS im Rahmen von Abschlussarbeiten weiter
vertieft werden. Auf Grund der Vielzahl der spannenden
und innovativen Themen aus den acht Forschungsberei-
chen werden seit Jahren Uberdurchschnittlich viele Stu-
dierende aller Fachrichtungen des Department Maschi-
nenbaus von den Mitarbeitenden betreut.

Anzahl studentischer Arbeiten
Stand: 31.12.24

426

Master-
arbeiten
51%

329

2021 2022 2023 2024

www.faps.de
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Abou Kharoub, Sarah: Entwicklung und Evaluierung eines Origami basierten
Softroboters zur taktilen Emotionstibertragung

Abou Kharoub, Youssef: Entwicklung eines robotergefiihrten Montage-
prozesses bei der Wallboxherstellung

Abu EI-Qomsan, Mustafa: Entwicklung eines Kl-gestiitzten Grobkonzept-
planungsverfahren zur Planung und Konfiguration von Industrieanlagen

Abushaban, Hazem: Modellierung des Vernetzungsverhaltens von Silikon-
kautschuken unter Berlicksichtigung von Temperaturldufen fir innovative
additive Fertigungsverfahren

Adams, David: Konzeptionierung und Aufbau einer sensorisierten Wick-
elapparatur zur prozesssicheren Prufung extrudierter Materialien inklusive
abschlieBender Erprobung

Adroja, Kushal Dhanjibhai: Federated Learning in Industry: Applications,
Security Risks, and ML Ops Strategies for Integrated System Deployment

Akkaya, Enes: Nachhaltigkeit und Energieeffizienz in der Elektronikproduk-
tion durch den Einsatz von niedrigschmelzenden Loten und recyceltem Lot
im Reflow-L6tprozess

Akkaya, Enes: Planung, Generierung und Auswertung von Versuchsdaten
fur die Erprobung eines datengetriebenen Regelungsansatzes basierend auf
maschinellen Lernverfahren fiir das Hairpin-Biegen in der Elektromotoren-
produktion

Al Mohamad, Ibrahim: Konzeption und Entwicklung eines Werkzeuges
zur Automatisierung der Deckschiebermontage fir schienengebundene
Traktionsantriebe

Alagha, Baraa: Konzeptionierung einer ambulanten Implantationsstrategie
fur eine intraurethrale Sphinkterprothese

Albrecht, Ida: Charakterisierung der Zugfestigkeit von plasmagespritztem
Kupfer in Abhangigkeit der Beschichtungsparameter

Ali, Muhammad Fahad: Implementation of a cloud-native architecture for
secure, scalable and distributed computation

Aliammal, Yousif: Integration eines industriellen DC-Netzanschlusses an
einen Industrie 4.0 Demonstrator: Analyse und Konzeptionierung eines
DC-Retrofits

Alkhadam, Maher: Objekterkennung innerhalb von Industrie 4.0-Anwen-
dungen und virtuellen Umgebungen

Alkofer, Thomas: Modellierung der Viskositdt und des FlieBverhaltens
von 2-Komponenten-Silikonkautschuk zur Optimierung des additiven
Fertigungsprozesses

Allam, Youssef: Optimizing Efficiency in Knowledge-based Casual Discovery
for Manufacturing Through Enhanced Prompt- and Search-Strategies

Almohammadi, Fatma: Application Areas of Artificial Intelligence in Medical
Devices Regarding Customer Services

Alnwailati Almasri, Yazan: Untersuchungen zum selektiven Laserschmel-
zen von anlegiertem Kupferpulver mit 3 Gew.-% Titan auf Aluminiumoxid-
substraten

Amler, Jakob: Entwicklung eines Versuchsaufbaus zum Test eines
Antriebscontrollers in einem regenerativ gespeisten Gleichstromnetz einer
Produktionsanlage

Amon, Sebastian: Real-Time Detection of Contaminants in Material Streams
Using a Deep Learning Pipeline

Angeli, Giulia: Development of a Reference Architecture for Deployment
Strategies of Large Language Model Operations Applications in an Industrial
Environment

AsmuB, Miriam: Verschmelzen der realen und digitalen Welt im Industrial
Metaverse: Potentialbewertung und Physiksimulationen in der Elektronik-
fertigung

Attia Hili, Zied: Evaluation of the performance of different technologies for the
inference of neural networks in production

Auer, Christian: Lokale Vermessung der magnetischen Eigenschaften von
Elektroblech fiir elektrische Antriebe

Aydinli, Murat: Strukturierte Konzeptentwicklung zur indirekten und direkten
Wicklungserzeugung fur Axialflussmaschinen

Baschnagel, Raffael: Entwicklung und Realisierung einer Modellbibliothek
zur Lastflusssimulation gleichstrombasierter Produktionsanlagen

Batta, Yara: Gebrauchstauglichkeit und Implantation einer Sphinkter-
prothese zur Therapie von Harninkontinenz

Bauer, Philipp: Entwicklung einer Deep-Learning basierten Anomalie-
detektion zur Qualitdtsiiberwachung von Crimpkraftkurven

Baumann, Nicolas: Entwicklung und Priifung eines Konzepts zur Spitzen-
lastkappung im Gleichstromnetz am Beispiel eines Druckluftkompressors
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Baumgartner, Sophia-Theres: Prototypische Konzeption eines Kil-basier-
ten Assistenzsystems zur Optimierung von Geschéfts- und Produktions-
prozessen in KMUs

Bayer, Johannes: Entwicklung und Konstruktion eines Fluoreszenzmess-
systems zur ortsdiskreten Detektion und Quantifzierung von Isolationsriick-
sténden auf abisolierten Kupfer-Flachleitern in der Hairpin-Stator-Technologie

Bellan, Florian: Methodenbasierter Ansatz zur Verbesserung der energie-
bezogenen Leistung in der Produktion

Benmiloud, Zineb: Enhancing the Interpretability of Machine Learning based
Crimp Force Monitoring Systems using Explainable Artificial Intelligence
Methods

Berthold, Marcus: Evaluation der Wirbelstromverluste in funktionsintegrier-
ten Halbach-Array-Rotorpolpaaren fir elektrische Luftfahrtmotoren

Bertram, Moritz: Leitfaden zur erfolgreichen Implementierung der Bauteil-
riickverfolgung im mittelsténdischen Schaltschrankbau

Bhatnagar, Salil: Attention-Based Multi-View Approach for Detection and
Localization during Automated Optical Inspection

Biendarra, Vincent: Weiterentwicklung eines Technologiedemonstrators im
Bereich der Additiven Fertigung und der gedruckten Elektronik

Binder, Sandra: Entwicklung und Implementierung eines generischen Test-
umgebungs-Konzepts fiir Réntgengeneratoren unter Verwendung von Rapid
Control Prototyping

Bogati, Puja: Optimization of the network model for a proportional solenoid
and hysteresis modelling

Bohmer, Isabella: Entwicklung einer Taxonomie fiir soziale Roboter

Boukhachem, Rami: Bestimmung der Messmittelfahigkeit eines Temperatur-
messsystems nach Six-Sigma Methodik

Braun, Jakob: Potential analysis of Active Learning with imbalanced data
sets using the example of the quality control of solder joints

Cai, Chenglong: Thermo-mechanical analysis of electrically functionalized
ceramics

Chandran, Aakash Ram: Intelligent Robotic Systems for the Automated
Handling of Electric Motor Components: A Practical Comparison of Different
Artificial Intelligence Approaches

Chen, Hao: Analyse des Potenzials der Verwaltungsschale fir den
Austausch von Simulationsmodellen und -daten im Kontext der Fertigung

Chen, Ming: Continual Learning for Camera-based Object Detection

Chen, Qiusheng: Increasing the Calibration Accuracy of Multi-Camera
Systems without a Common Field of View

Chen, Shuijie: Spatial Error Distribution Model for Multi-View Triangulation

Chen, Xiangru: Implementation of a User Interface for VR/AR for Digital Twins
and Validation through a User Study

Chu, Pengfei: Semi- or Self-Supervised Graph Representation Learning for
3D Control Cabinet Components

Cin, Omeralp: Untersuchung eines wasserbasierten Klebstoffsystems fir
gedruckte Elektrobleche in elektrischen Antrieben

Ciprian, Andreas: Mechanische und sensorische Adaption zur systema-
tischen Intelligenzsteigerung einer Kl-gestiitzten Drahtrichtstrecke fir die
Hairpin-Stator-Produktion

Cui, Shiging: Analysis, Comparison and Optimization of Visual SLAM
Approaches for Autonomous Mobile Robots

Cuvalli, Mert: Entwicklung eines Systems zur Verbrauchserfassung und
-analyse von Fertigungshilfsmitteln

Daferner, Patrick: Optimierung einer variantenreichen Produktion am Beispiel
eines klein- und mittelstandigen Unternehmens im Schaltanlagenbau mittels
einer Materialflusssimulation

Daferner, Timo: Analysis of IT and OT components of MLOps applications in
an automated and digital production and development of a corresponding
framework

Daub, Friedrich: Analyse und Vergleich der Wirtschaftlichkeit automatisierter
Beférderungsmethoden in der Kabelintralogistik durch die Anwendung eines
detaillierten Kostenmodells

Debes, Pascal: Entwicklung eines semantischen Graph-Modells zur
Entdeckung von falliibergreifenden Objekt-Kausalitdten in dynamischen
Knowledge Graphs des Case Managements mittels GraphQL

Demir, Hasret: Effizienzsteigerung des Fehlteiimanagements in der
Elektronikfertigung durch Prozessoptimierung

Deng, Fangbin: Analysis and comparison of different approaches to
continuous learning for image-based object detection

Dippold, Paul: Entwicklung und Implementierung eines loT End-of-Line Tests
im Schaltschrankbau

Dittmer, Maximilian: Evaluation von induktiven Erwdrmungsprozessen an
segmentierten Permanentmagneten mittels Thermografie

Dixit, Aditya Jagannath: Entwicklung einer Machine Vision Anwendung zum
Handtracking und zur OCR-Texterkennung beim Handmontageplatz

Doke, Arnav Maruti: Further Development and Evaluation of the Deep
Learning Based Modules of a Hybrid Multi-Stage Al System for Multi-View
Inspection of Electric Motors

Dornheim, Johannes: Analyse und Optimierung der Haftfestigkeit von
Inkjet-gedruckten Silber-Nanopartikel-Verbindungen in der SMT

Dressler, Pascal: Entwicklung und Evaluation einer Methodik zur Mecha-
nischen Bewertung einer neuartigen Magnet-Rotor-Montage fiir die Anwen-
dung in er Electric Propulsion Unit

Dressler, Pascal: Simulation thermomechanischer Effekte in Interfaces
hybrider Strukturen aus dem E-Motive Kontext

Duan, Jin: Integrated Motion Planning Method for Multi-Camera Visual
Serving Systems

Eckert, Rafael: Miniaturisierung eines hupfenden Robotersystems und
ersetzen der externen Kinematik durch dielektrische Elastomeraktoren

Eckner, Dominik: Konzeptbewertung und Umsetzung von automatisierten
Spulenherstellungen aus Litzenleitern zur Leistungserhéhung fir das hybrid-
elektrische Fliegen

Ehrismann, Simon: Konzeption eines Modulares Baukastensystem zur
Materialflusssimulation in der Einzelfertigung unter Berlicksichtigung 6ko-
nomischer und 6kologischer Faktoren

Engel, Simon: Entwicklung und Validierung von funkbasierten Interaktions-
systemen fir einen artifiziellen Sphinkter

Engelmaier, Johannes: Effiziente Plug-and-Produce Offlineprogrammierung
von Robotern mit initialem und prozessbegleitendem Toleranzausgleich

Erdogan, Sunay: Literaturrecherche und Nutzwertanalyse von intra-
logistischen Transportsystemen fiir Kabelsysteme in der variantenreichen
Fertigung

www.faps.de

55




Ernstberger, Peter: Entwicklung und Validierung eines zentralen Klassifika-
tionsprozesses bei der automatischen optischen Inspektion elektronischer
Baugruppen

Ersezen, Zehra: Vergleich der European Sustainability Reporting Standards
mit freiwilligen Standards und ihre Auswirkungen auf die Automobilindustrie

Fegus, Melissa: Oberflichenmodifikation zur Adhasionsoptimierung von
Epoxy Mold Compounds in Automotive-Invertern

Fichtner, Jean Louis: Userinterface und Steuerung fiir einen urodynamischen
Prifstand zur Untersuchung von intraurethralen Sphinkterprothesen

Firsching, Markus: Simulationsgestitzte Optimierung eines aktiv-thermo-
graphischen Prufstands fir die SchweiBnahtkontrolle

Frank, Anton: Betrachtung des Benetzungsverhaltens beim laserbasierten
Schmelzen von legierten Kupfer-Titan-Pulvern auf Aluminiumoxid

Frank, Konrad: Analyse des Potentials und exemplarische Erprobung von
Large Language Models zur Unterstiitzung der wissensbasierten Produk-
tionssystemkonzipierung

Fritsch, Daniel: Konzeption einer optimierten Fertigungsprozesskette fir
kontinuierlich angeordnete infrastrukturintegrierte Schwingkreismodule und
deren Miniaturisierung

Fritsch, Steffen: Konstruktion und Aufbau eines Leistungsprifstands zur
thermischen Qualifizierung kunststoffumspritzter Statoren

Fu, Maoyingbo: Entwicklung und Optimierung eines didirektionalen
HASEL-Aktor- und Sensorsystems fiir taktikle Interaktionen

Fille, Fabian: Taktzeitoptimierte Parametrierung von wiederholgenauen
Schraubprozessen mittels Machine Learning

Gabrisakova, Michaela: Optimierung der Fertigungsprozesse eines
Implantats zur Therapie von Harninkontinenz

Ganeshan, Dvajasvie: Development of a framework to estimate the
odometry of an assistance system for visually impaired

Gao, Yuanlin: Entwicklung eines automatisierten Prifstandes fur ein |
mplantat zur Therapie von Harninkontinenz

Gastner, Sebastian: ChatGPT and Beyond: Systematic Literature Review
and Comparative Analysis of Optimization and Fine-Tuning Methods for
Large Language Models

Geitner, Luis: Systematische Untersuchung der thermischen Entmagneti-
sierung von Rotoren aus Traktionsantrieben mittels induktiver Erwarmung

Gellings, Janis: Al-driven Personalization-Privacy: Exploring the Role of
Zero Party Data, the Degree of Personalization and Al Transparency in the
Personalization-Privacy-Paradox

Ghare, Renuka: Combined Material Flow and Supply Chain Simulation with
the input of Product Configurators in a High Mix Low Volume Production

Giesbert, Fabian: Integration, Inbetriebnahme und Validierung eines Laser-
vibrometers zur Uberwachung des LaserschweiBprozesses von Kupferflach-
draht fiir die Hairpin-Stator-Produktion

Giounouzoglou, Osman: Umsetzung von virtuellem Roboter Teach-In zur
Schulung und Evaluierung mittels Nutzerstudie

Glaseke, Annika: Development and implementation of an automated optical
inspection system using deep learning and synthetic data

Gleich, Anton: Konzipierung und Realisierung des Digitalen Zwillings einer
CO,-Neutralen Produktionsanlage fiir Elektromotoren

Gneiting, Tobias: Wettbewerbs- und marktwirtschaftliche Analyse fur die
Operationalisierung von Machine Learning in der Produktion

Gokegen, Aleyna: Analysis of plasma-sprayed CuSn pseudo alloys on power
semiconductors as a diffusion solder layer

Gosseringer, Nils: Vergleichende Ansatze und Workflow-Generierung zur
Erforschung hyperspektraler Neuronaler Netze im medizinischen Kontext

Grabietz, Lukas: Analyse des UltraschallschweiBverfahrens fir Kunststoff-
verbindungen in Empfangsspulen von Magnetresonanztomographen

Gréfenstein, Daniel: Kombinationsgreifer fir die Handhabung vielseitiger
Objektgeometrien in einer Sortieranlage

Grafenstein, Daniel: Morphologischer Kasten zur Konzeptionierung eines
Greifers fir die Handhabung von Fremdobjekten in Stoffstrémen

Guhlen, Hendrik: Simulationsgestiitzte Bestimmung der notwendigen
Anzahl aktuierter Finger einer Handorthese

Gul, Mert: A Systematic Literature Review on the Application of Large
Language Models and Conceptualization of their Usage in the Industrial Pro-
duction of Electric Motors

Habiboglu, Resul: Development of a deep learning-based approach for the
processing of synthetic data applied to the qualtity control of cable systems

Halbinger, Anja: Modellbasierte Fehlerdetektion an Industrierobotern mittels
Motorstromiiberwachung

Hartmann, Jakob: Erweiterung des StoBschutzes eines tensegrity-inspirier-
ten Gelenks

Haslinger, Rebekka Ruth: Derivation and evaluation of a general method for
material flow simulation in the testing and assembly of medical electronics

He, Jie: Development of a Multimodal Sensor Array for Soft Robotic Systems
Incorporating a Capacitive Soft Skin and Microphones

Heckel, Anton: Technisch-wirtschaftliche Analyse additiv gefertigter Rotor-
strukturbauteile fur leistungsdichte elektrische Flugzeugmotoren

Heib, Luca Mathias: Deep-Learning-basierte Analyse optischer Daten fiir die
automatisierte Erkennung elektrischer Komponenten

Heidenreich, Maximilian: Weiterentwicklung eines roboterbasierten Ubertra-
gungssystems von formlabile Statorspulen

Heidk&mper, Jonas: Entwicklung und Implementierung eines Machine Lear-
ning Modells zur Reduktion von Priifaufwéanden in der Elektronikproduktion

Heidkadmper, Jonas: Herstellung von Kupfer-Titan-Schichtverblinden auf
keramischen Substraten mittels selektivem Laserschmelzen

Heidrich, Timo: Integration eines Ultrakondensator-Speichersystems in ein
industrielles Gleichstromnetz und Automatisierung des Energieflusses zur
Spitzenlastreduktion

Hemraj, Hemraj: Analyzing Data Dirifts in Ultrasonic Sensor Production using
Causal Inference Techniques

Henkelmann, Josef: Konzeptionierung eines Leitfadens fiir die Datenbe-
schaffung und Integration energiebezogener Daten in den Digitalen Zwilling
einer Materialflusssimulation

Henrich, Valentin: Entwicklung einer Methodik zur robotergestitzten, visuel-
len Detektion dicht gepackter Kupferlack-Flachdréhte

Herber, Jens: Detektion von Walzlagerschédden mithilfe des Maschinellen
Lernens: Evaluation verschiedener Methoden zur Verbesserung der Vorher-
sagegenauigkeit von White Etching Cracks

Hetzner, Heiko: Virtuelle Inbetriebnahme eines Industrie 4.0-Demonstrators
durch die Konzeptionierung und Implementierung eines Digitalen Zwillings

Hilburger, Janis: Evaluierung von Wechselwirkungen zwischen Halbzeugei-
genschaften und Verbindungsausbildung beim Ultraschallcrimpprozess
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Hirpara, Abhishek Babubhai: Analysis and Conception of Data Prepro-
cessing Pipelines for Large Language Model Applications

Hohl, Martin: Gestaltung und Bewertung eines ressourceneffizienten
Farbversorgungssystems fiir den Hochleistungs-Flexodruck

Hdllerer, Manuel: Konzeptentwicklung zur automatisierten Einbringung einer
variantenflexiblen Endlosnutauskleidung im Rahmen der Statorfertigung fiir
schienengebundene Fahrzeuge

Hosseini, Eloise: Methodenvergleich der Nass- und Trockenextraktion zur
Weiterentwicklung und Optimierung der Technischen Sauberkeit in der
Automobilbranche

Huber, Andreas: Deep-Learning-basierte Bildsegmentierung fir die intelli-
gente Demontage variantenreicher Systeme

Hubner, Julian: Deep Learning for Multi-Label Environment Classification for
the Navigation of Visually Impaired People

Iftikhar, Fahad: Conceptualization of Circular Economy Guidelines for PCBs
Using Literature Insights

Imhof, Melissa: Entwicklung eines Greifersystems zur roboterbasierten
Handhabung und Verdrillung der Ausfiihrungsdrédhte nadelgewickelter
Elektromotoren

Iqubal, Mohammad Haaris: Development of a Human-Robot Interaction
Plattform for ROS2 based Robotic Systems

Islam, Taslima: Localization of the ultrasound probe using 3D cameras during
ultrasound elastography imaging

Jagadish, Monica: Influence of encapsulation on die-attach lifetime in
automotive power modules

Jakobs, Leon: Enhancing a Deep Learning Based System for Automated
Visual Inspection of Electric Motors through Dataset Expansion and AutoML

Jan, Maryam: Evaluierung von Prozessstrategien fir das Laserabtragver-
fahren von Nylonumspinnungen fiir Hochfrequzenzlitzen

Jiang, Qiduo: Development of a classification application for condition
monitoring of rolling element bearings based on voltage measurement

Johnson, Titty: Development and analysis of an approach for automated
image quality evaluation

Kahmann, Julius: Development of a holistic guideline to minimize capacity
structure investments at Infineon Frontend Regensburg

Kaminski, Patrick: Analyse des Standes der Forschung zur Einbindung
von Mitarbeitenden bei der Integration sozialer Roboter in existierende
Arbeitsablaufe

Kaminski, Patrick: Entwicklung eines optimierten Konzepts fiir den CAD-
Designprozess von additiv gefertigter Elektronik

Kaplan, Melike: Untersuchung des Materialverhaltens verlitzter Kupferleiter
fur das hybrid-elektrische Fliegen

Karakoc, Rumeysa: Systematische Literaturrecherche und Analyse der
kupferbasierten Aufbau- und Verbindungstechnik um den leistungselektro-
nischen Halbleiter

Karmann, Niklas: Robot-assisted ultrasound elastography imaging for 3D
reconstruction of tissue elasticity

Katzenberger, Lukas: Utility value analysis of alternative coating concepts for
the fully automated production of wiring harness for the mobility of the future

Kaube, Jonas: Untersuchung eines pneumatischen Beférderungsprinzips fiir
flexible Kabel und Ermittlung relevanter Transportparameter

Kaumeier, Sophie: Erarbeitung einer Lésung zum homogenen Auftrag
initialer Pulverschichten beim LaserpulverbettschweiBen

Kayacan, Enes: Fine-Tuning eines lokalen Large Language Models fiir Exper-
tenwissen in der PCB-Lo6ttechnik

Kerkien, Melanie: Wissensmanagement und Informationsbereitstellung in
der variantenreichen Fertigung

Kinttof, Jonas: Zeitdatenermittiung fir die variantenreiche Fertigung am
Beispiel des Schaltschrankbaus

Klein, Fabian: Entwicklung eines Extrusionssystems fiir die additive
Fertigung mittels niedrigviskoser Silikonkautschuke

Kleylein-Weltdicker, Tim: Erkennung von funktionalen Landmarken zur
Navigation von sehbeeintrachtigen Personen

Kloster, Juri: Entwicklung einer Spannvorrichtung fir das Laserschweien
von Kupferflachdréhten zur Modellierung geometrischer Abweichungen fiir
die I-Pin und Hairpin-Stator-Produktion

Koch, Luca: Wirtschaftliche Analyse von Konzepten automatisierter
Leitungssatzfertigung mit Hilfe von Plant Simulation

Kohler, Tobias: Realisierung und Orchestrierung der datentechnischen
Anbindung von Edge-Geréten in Kubernetes

Kohlmdiller, Jakob: Development of an MLOps pipeline in the Cloud using
AWS to reduce X-ray inspection effort in SMT production

Kohnle, Gloria Rosina: Integration eines manuellen Verstellmechanismus fiir
die Daumenposition in ein Handexoskelett

Kola, Nikhilesh: Design of a test stand for monitoring the magnetic perfor-
mance and end-of-line testing of dynamic inductive charging pads

Komarek, Franz: Evaluierung eines Radarsensors zur Messung von Vital-
daten fur einen intelligenten Rollstuhl

Konak, Merve: Durchfiihrung einer Umfrage zur Interaktion mit einer
intraurethralen Sphinkterprothese

Kong, Weihao: Konzeption, Implementierung und Analyse einer Soft-
warearchitektur fUr den Betrieb autonomer Flugroboter in Innenbereichen

Korneev, Aleksandr: Prozess- und Energieflussautomatisierung einer mit
Gleichstrom vorsorgten Produktionsanlage

Koshiya, Dharmik Anilbhai: Charaktersierung des Einflusses der Materialaus-
wahl auf den Prozess und das Produkt beim Umhdillen von Leistungssétzen
durch Spriihapplikation

KramB, Felix: Entwicklung Elektromotor fir Formula Student

Krasniqi, Drilon: Analyse der pneumatischen Kabelférderung durch
empirische Ermittlung und Bewertung von Einflussfaktoren, Druck- und
Foérderverhalten

Kroha, Lennart: Exploring Sustainability in Cable Manufacturing: A Compara-
tive Live Cycle Assessment of Different Cable Types

Kroll, Tristan: Aufbau eines Demonstrators fir Testautomatisierung in der
virtuellen Inbetriebnahme in ISG-virtuos

Kronast, Christian: Konzeption und Evaluierung eines Digitalen Zwillings fir
eine autonome Intralogistiklésung

Kronauer, Stefan: Improving the explainability of quality predictions by
identifying cause-effect interactions with Explainable Al and data mining

Kriger, Jan: Entwicklung und Automatisierung eines Versuchsaufbaus
fir eine Produktionsanlage zur Messung der Energieeffizienz neuartiger
Antriebscontroller in Gleichstromnetzen

Kihn, Felix: Spezifikation von Oberflachenanforderungen bei der Power-
modulfertigung zur bestmdglichen Anbindung von Kiihler und Substrat beim
Reflowléten
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Kujawski, Patrick: Simulation der robotisierten Montageprozesse eines
Kabelsatzes im Fahrzeugbau

Kumar, Gitesh: Explainable Artificial Intelligence in Computer Vision Systems
in End-Of-Line Inspection

Kumar, Lalit: Synthetic Image Generation Using Deep Learning Techniques
in Industrial Applications

Kurmus, Melisa: Integration von maschinellem Lernen und Cloud-Native
Infrastruktur in der intelligenten Fertigung

Kute, Tejas: Machine Learning-based Model Predictive Control in Manu-
facturing: Application, Challenges and Gaps

Ladwein de la Pena, Paula: Konzeption einer kollaborativen B2B-Plattform
zur Vernetzung von Zulieferern, Herstellern und Dienstleistern in der Batterie-
Branche durch immersive Kollaboration und Kl-gestiitzte Entscheidungs-
findung

Lamprecht, Simon: Entwicklung, Implementierung und Validierung eines
Algorithmus zur Posenbestimmung von Kabeln mit Aderendhilsen zur
robotisierten Verdrahtung von Schaltschrénken

Langebrake, Simon: Aufbau eines synthetischen Flachdrahtdatensatzes und
dessen Validierung mittels eines Deep Convolutional Neural Networks zur
semantischen Segmentierung

Lauerer, Robin: Analyse der optimierten Nutzung bifazialer PV-Module

Laux, Philipp: Konzeptionierung, Aufbau und Inbetriebnahme eines getak-
teten Rundtisches inklusive Steuerungstechnik zur robotischen Bearbeitung
von Flachleiter-Statoren

Leipold, Xaver: Evaluation internationaler Richtlinien fir nachhaltige Produkt-
gestaltung und Entwicklung einer anwendungsbezogenen Empfehlung fir
Produktentwickler

Lenkowski, Andreas: Automatisierung der Inbetriebnahme von Gebaude-
technik und einer Integrationsplattform fiir verteilte Liegenschaften

Leupolz, Simon: Simulationsgestiitzte Gegenuberstellung unterschiedlicher
Kraftlibertragungsmethoden einer Handorthese

Li, Aishu: Development and Implementation of a Federated Learning Pipeline
for Automated Optical Inspection in Selective Wave Soldering

Li, Chunyang: Conventional and Al-Assisted Systematic Literature Review
with Prompt Engineering: A Comparative Case Study on Machine Learning
in Inkjet Printing

Li, Jiawei: Elektrische und optische Charakterisierung von Wellenfedern aus
neuartigen Kupfer-Zinn-Legierungen

Li, Sichao: Analysis and Improvement of the Robustness and Accuracy of
Bundle Adjustment Algorithms in the Context of Multi-View Visual Servoing

Li, Tang: Entwicklung einer Greifstrategie flir einen Assistenzroboter
zum Aufheben von Alltagsgegenstédnden auf der Basis eines Single-Shot-
Detektors und von Tiefendaten

Lienhart, Oliver: Entwicklung und Implementierung eines DDPG basierten
Reinforcement Learning Algorithmus zur energieoptimierten Navigation
eines Hexacopters in einer Mehrkérpersimulation

Linneweh, Sophie: Erstellung eines anatomischen Modells des unteren
Harntrakts

Liu, Hongguang: Automatisierung und Energiemessung eines Industrierobo-
ters mit effizienzoptimiertem Netzanschluss

Lobmaier, Markus: ROS2-basierte Simulation eines robotischen Sortierpro-
zesses

Luan, Shijia: Konzeption und prototypische Implementierung einer LiDAR-
basierten Navigationslésung fir autonome Arbeitsmaschinen

Maafa, Esam Ali: Prozessplanung fur die qualitatsgesicherte Fertigung eines
Implantats zur Therapie von Harninkontinenz

Machindar, Omkar Umesh: Compression, Efficiency Evaluation and Edge
Deployment of Machine Learning Models for Self-Tapping Screw Fastening

Madduri, Gnana Prakash Reddy: Adaptation of a test setup for the aquisition
of kinematic-acoustic data from UAVs

Maisel, Tim: Steigerung der Resilienz in einem Produktionsnetzwerk durch
simulationsgestiitzte Kapazitétsanalysen

Malawade, Vaibhav Anand: Comparative Analysis of Supervised and
Self-Supervised Machine Learning Architectures for Industrial Tabular Data
Modeling

Manceau Scale, Alice: Einfluss verschiedener Parameter der plasmages-
prihten Kupferbuffern auf den US-Bondprozess mit Aluminium

Matthes, Adrian: Haftfestigkeitsuntersuchung von kupferbasierten Plasma-
beschichtungen in Abhéngigkeit der Oberflachenrauigkeit

Mayer, Florian: Untersuchungen zur Oberflaichenrauheit und Dichte
von Aluminiumoxid-Bauteilen in der additiven Fertigung (Fused Filament
Fabrication)

Mayer, Jonas: Evaluierung und Vergleich kabelloser Ubertragungsverfahren
fur den Einsatz in sensorintegrierenden Maschinenelementen

Mayr, Sebastian: Analyse und Bewertung der Prozessfahigkeit der OCT-
Technologie zur Prozessiiberwachung des Laserschweiens von Hairpin-
Statoren mittels Methoden des Data Processing

Mees, Johannes: Integration eines Messtasters zur Kompensation der
Werksttickposition in 5-Achs-CNC-Maschinen

Meininger, Fabian: Systematische Untersuchung von Einflussfaktoren auf
das induktive Kompaktieren von Hochfrequenzlitzen

Menninger, Lukas: Implementierung einer containerisierten Monitoring-
Losung fur Cloud-native Umgebungen mit Prometheus und Grafana

Merkel, Fabian: Simulationsbasierter Technisch-Okonomischer Vergleich
von Speichertechnologien in der Produktion

Metzen, Lena: Optimierung und Implementierung einer Machine Learning
Anwendung zur Pin in Paste Létstelleninspektion in der SMT-Fertigung

Meyer, Kai: Systematische Analyse und Erstellung einer Taxonomie von
datengetriebenen Anwendungsfallen im Kontext Industrie 4.0

Mezger, Tim: Konzeption eines Konfigurationstools fiir die Umgebungswahr-
nehmung professioneller Arbeitsmaschinen und Validierung am Beispiel
einer autonomen Intralogistikidsung

Mimir, Selva: Prozessdesign und Optimierung eines roboterbasierten
Demontageprozesses fiir das automatisierte Recycling

Mohammed, Zamal Ali Babar: Manipulation of a Visual Servoing System
Digital Twin with Large Language Models

Mohanraj, Sharan Rabinson: High-Precision 3D Surface Reconstruction with
Structured Light

Moser, Franziska: Optimierung der Materialversorgung einer Frequenz-
umrichter-Produktion durch Einsatz von Lean-Methoden im Werk Veitsbronn
der Siemens AG
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Méslein, Fabian: Potenzialanalyse und praktische Erprobung maschineller
Lernverfahren zur prozessubergreifenden Analyse von Produktionsdaten in
der Elektromotorenfertigung

Muktadir, Md Golam: Untersuchung potenzieller Startwerte zur Oberflachen-
findung in der industriellen Rontgencomputertomographie (Investigation of
potential starting values for surface detection in industrial X-ray computed
tomography)

Mulller, Isabell: Analyse und Optimierung von Greif- und Flgekraften fir die
automatisierte Montage von Steckverbindern

Muth, Alexander: Aufbau und Programmierung eines in SMT-linieninte-
grierbaren 2D-Inkjetdrucksystems mit kamerabasierter Objekterkennung zur
Kontaktierung von 008004 Bauelementen

Mutter, Felix: Autonomes Greifen von beliebigen Objekten mittels
Convolutional-Neural-Networks in einer VR-teleoperierten Roboterzelle

Nagarajan, Krithi: Zero-Shot High-Precision 6DoF Pose Estimation without
Fiducial Markers for a Multi-Camera Visual Servoing System

Naik, Aniket: Intelligent Error Detection for Industrial Screw Fastening using
Sensor Data Fusion for Machine Learning Applications

Najafi, Negin: Image Processing and Al Integration for THT Hole-fill Detection
on X-ray Images

Naphe, Tanmay Ulhas: Parameter study to optimize the movement planning
of a 5-axis CNC system

Nguyen, Louise: Planung von nachhaltigen und ressourceneffizienten
StraBenbeleuchtungssystemen

Nguyen, Ngoc Nyny: Deep learning-based image processing for intelligent
identification of mechatronic products

Nowrouz, Samy: Didaktische Konzeptionierung und technische Umsetzung
einer digitalen Lerneinheit zum Thema Life Cycle Assessment

Oliveira da Nobrega Costa, Ana Luisa: Integration of Process Atoms with
Business Processes for Data-Driven Decision Making

Ovant, Ebru: Robotische Bestlickung eines Montagewerkzeugs mit vorge-
formten Luftspulen — Greiferkonstruktion und Prozessentwicklung

Pache, Philipp: Konzeptausarbeitung und -bewertung zur Automatisierung
des Materialflusses in der Produktion von Spritzgussteilen

Pagano, Matteo: Identifikation ©kologischer Optimierungspotenziale im
automatisierten Schaltschrankbau durch Life Cycle Assessment

Patel, Nihar Chandrakantbhai: Development and analysis of an approach for
automated comparison of 3D models

Patel, Preet: Cap closure inspection using computer vision

Patel, Tanish: Nickel-free metallization systems on 3 D MID substrate
materials

Paulus, Julian: Optimization and Evaluation of Deep Learning Methods for
Monitoring Screw-Fastening Processes in the Final Assembly of Electric
Drives

Penkert, Jan: Experimentelle Untersuchung der Isolationseigenschaften von
gefllten Expoxidharzsystemen

Pervane, Neval: Developing and Evaluating Adaptive Methods for Dynamic
and Systematic Data Drift Detection in Ultrasonic Sensor Production

Pervane, Zerdest: Weiterentwicklung und Automatisierung einer Walz-
profilierungsanlage zum Kompaktieren von verlitzten Leiterstrukturen

Peyerl, Marco: Konzeption und Erprobung eines Framworks zur automati-
sierten Qualitatstiberwachung beim Kaltcrimpen basierend auf maschinellen
Lernverfahren mit Fokus auf Explainable Al und Generalisierbarkeit

Piroth, Stephan: Auslegung und Entwicklung einer kostenoptimierten leicht-
bauenden Armkinematik fiir mobile Serviceroboter zum Einsatz im privaten
Wohnumfeld

PloB, Kevin: Entwicklung einer containerisierten RAG-Pipeline zum Deploy-
ment auf einem Edge Device

Pdhimann, Leon: Parameter- und SchweiBnahtgeometriestudie fir die laser-
basierte Kontaktierung der Statorwicklung eines Radnabentraktionsantriebs
in Radialfluss-Doppelrotor-Bauweise

Preininger, Michael: Konzeption, Umsetzung und Validierung eines einstufi-
gen Vergusskonzepts infrastrukturintegrierter Schwingkreismodule kontakt-
loser Energielibertragungssysteme

Priyanshu, Pulkit: Robust Zero-Shot Object Counting in Dynamic
Environments

PréBner, Maximilian: Verarbeitung von legiertem Kupfer-Titan-Pulver auf
Aluminiumoxidkeramiken mittels selektivem Laserschmelzen

Qari Zada, Reshad: Fertigung individualisierter mechatronischer Produkte —
Herausforderungen und Lésungsansatze

Qian, Shenghao: Electrical and optical characterization of omega springs
made of novel copper-tin alloys

Radsch, Sven: Implementierung eines Funktionsprototypen zur CAx-Auto-
matisierung durch Kiinstliche Intelligenz

Ramaiya, Umang Bharatkumar: Development, characterization and
simulation-based optimization of additively printed, resistive heating
structures for de-icing of automotive radar sensors

Ramic, Amina: Optimierung der Haftung eines Leistungshalbleiters auf
Silbersinterpaste wahrend des Bestlickprozesses

Ran, Mengwei: Advances and Applications of Mechatronics Design
Automation

Rebhan, Robert: Untersuchung und Bewertung verschiedener Kamera-
systeme zur Lokalisierung von Drohnen in Innenrdumen

Reichenbach, Annalena: Verbesserung der Greifkraftkoordination bei der
Objektmanipulation durch ein erganzendes haptisches Feedback

Reinfeld, Sven Oliver: Nachhaltige Entscheidungen im PCB-Design:
Ein mehrschichtiger Ansatz zur Lebenszyklus-Emissionsoptimierung

Riaz, Hatice: Systematische Analyse des Potenzials von KI-Methoden zur
Verbesserung von Demontageprozessen mechatronischer Gerate

Romer, Patrick: Vergleich der durch Schutzkomponenten bedingten
Leistungsverluste in wechsel- und gleichstrombasierten Energieverteilungs-
systemen

Ropertz, Celina: Entwicklung und Evaluierung einer datengetriebenen Pro-
zessUberwachung basierend auf maschinellen Lernverfahren firr das Richten
von Kupferlackflachdraht in der Hairpin-Fertigung

Rosenheinrich, Paul: Algorithmisch gestitzte Inline-Analyse der Krim-
mung von Flachdrahten im Richtprozess zur Elektromotorenfertigung mit
konfokaler WeiBlicht-Sensorik

Résl, Nico: Konzeptionierung und simulative Absicherung einer neuartigen
hochdynamischen, sicheren Positionsregelung fiir Multi-Leaf-Kollimatoren
(MLC)
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Ruf, Jonathan: Entwicklung eines Kl-basierten Fehlererkennungssystems
zur kontinuierlichen Verbesserung des THT-Wellenlétens unter Verwendung
von Qualitdtsdaten

Ruhland, Marie: Durchfiihrung einer FMEA flr ein Implantat zur Therapie von
Harninkontinenz

Sahin, Burak: Prozessfensteranalyse einer neuen Materialkombination fir
das Drahtbonden in der Leistungselektronik

Sajith Nambiar, Ashwin: Optimising the Training Time of Reinforcement
Learning Agents for Grasping Unknown Objects with a 7-DoF Robot Arm

Samraoglu, Elvan: Systematische Literaturrecherche des Begriffs Industrial
Metaverse und Bewertung verwendeter Technologien

Saracoglu, Mert: Facilitating Life Cycle Assessment Data Exchange with
Hyperledger Aries and JWT

Sarris, Jessica: Entwicklung und Evaluation eines vibrotaktilen Gurtels zur
sensorischen Augmentation fir die Navigation sehbehinderter Personen

Sauer, Cornelius: Implementierung und Validierung einer Hexapod-Kinema-
tik auf einer echtzeitfahigen Steuerung

Schéfer, Florian: Statistische und lernende Verfahren zur Ahnlichkeitssuche
in Leiterplatten-Designs

Schalling, Julian: Entwicklung einer datenbasierten und durchgéngigen
Prozesskette siebgedruckter Magnetbleche fiir verlustoptimierte Statoren in
elektrischen Maschinen

Schedel, Sophie: Charakterisierung additiv gefertigter, dielektrischer Elasto-
mersensoren zur Therapietiberwachung in Skoliose-Korsetts

Schempf, Christian: Inbetriebnahme, Automatisierung und Analyse eines
Flugrobotersystems

Schmid, David: Analyse, Konzeption und Evaluierung einer integrierten
Matrixplanungsmethode zur effizienten Ressourcenallokation in mittelstan-
dischen Unternehmen

Schmid, Maximilian: Integration eines optischen Mikrofons zur Uber-
wachung von hochfrequenten akustischen Prozessmissionen bei der laser-
basierten Kontaktierung von Kupferflachdrahten fiir Hairpin-Statoren

Schmidt genannt Waldschmidt, Nadine: Fertigung und Verifikation einer
intraurethralen Sphinkterprothese

Schnelzer, Christoph: Konzipierung, Implementierung und Analyse eines
multimodalen Ansatzes zur Verwaltung und Aktualisierung von multidimen-
sionalen Karten

Schoppe, Nina: Entwicklung einer Pipeline fiir das kontinuierliche Trai-
ning und die automatisierte Bereitstellung von Modellen des Maschinellen
Lernens in der Fertigung

Schreiner, Jakob: Charakterisierung und Vergleich kohlenstoffbasierter
aerosolgedruckter Elektroden fir den Einsatz in kiinstlichen Muskeln

Schrepfer, Nicolas: Entwicklung einer Induktionsstation fir die thermische
Entmagnetisierung elektrischer Traktionsantriebe im Kontext der Ruck-
gewinnung von Seltenerdmagneten

Scuda, Feo: Entwicklung einer Deep-Learning basierten Fehlerklassifikation
zur Qualitatstiberwachung von Crimpkraftkurven

Seidel, Leon: Optimierung einer Softwareprozesskette zur Bilddaten-
verarbeitung fur den Einsatz auf UAVs

Shah, Dwesjal: Design, Implementation and Evaluation of a System for
Emotion Communication with a Mobile Service Robot: Leveraging Visual
Feedback, Movements and Sensor Fusion for Localization and Mapping

Sheliya, Krunal: Mechatronic Closure for High Viscosity Applications

Shi, Hui: Adaption of Synthetic Data in Model Training for Al-based Solder
Joint Classification

Shi, Junjie: Innovation im Bereich Lebensdauer, Packaging und Prozess-
technik durch Umstieg von Weich- auf Hartverkapselung in automobilen
Leistungsmodulen

Shivaram, Pawan Kumar: Evaluation of existing navigation algorithms with
regard to passenger comfort in social navigation scenarios

Siebenwurst, Konstantin: Entwicklung von Konzepten zur automatisierten
Lebensmittelverarbeitung in Haushalten und Kleinkiichen

Singer, Nikolas: Analyse und Optimierung der Datenqualitét eines Daten-
satzes fir Machine Learning Operations Anwendungen zur Prifaufwands-
reduktion in der SMT-Fertigung

Singh, Udit Suraj: Automatisierte Pfadplanung und Optimierung einen Ro-
boter zur Sprihapplikation eines Umhullungsmaterials auf Leitungsbindeln

Sivasubramanian, Akshay Narayan: Current challenges in manufacturing
processes of solid-state batteries

Soénmez, Emre: Analyse zukinftiger Trends in der Simulation in Produktion
und Logistik

Sonnenmoser, Nico: Potenzialbewertung von Kl-Technologien zur Effizienz-
steigerung in der Demontage mechatronischer Systeme

Spacke, Johannes: Automatisiertes und multimodales maschinelles Lernen
fur die Qualitatskontrolle im Kontext der Hairpin-Statorproduktion

Srivastava, Yash: Investigating the Trustworthiness of Al-Generated Content
through the Lens of Information Processing Theory

Starosczik, Christian: Nutzung maschineller Lernverfahren zur optischen
Zielorterkennung fur die Realisierung einer automatisierten Aufgaben-
planung eines vierbeinigen Roboters zur Untersuchung radioaktiver Behalter

Steinfelder, Nicolas: Prozessentwicklung zur Formung montagebereiter
Flachleiterspulen fur den Einsatz in schienengebundenen Fahrzeugen

Stelter, Oliver: Implementierung einer kinstlichen Intelligenz in einen
kaltatmospharischen Plasmabeschichtungsprozess zur Echtzeit-Anomalie-
detektion

StrauBberger, Simon: Dreidimensionale Pfadplanung flir autonome
Flugroboter in Innenbereichen

Sulzbach, Marco: Analyse des Stromverdrdngungsverhaltens verschieden-
artiger Litzenleiterstrukturen

Sun, Lina: Designlimits im US-Drahtbonden mit Cu auf additiv gefertigten
Halbbleitermetallisierungen

SuBner, Gerrit: Systematische Anforderungsbestimmung und Ableitung
eines Fahigkeitenkatalogs fiir die modulare Automatisierung mobiler Arbeits-
maschinen

Tautenhahn, Michelle: Literaturbasierte Lebenszyklusanalyse fiir die Galvani-
sierung und Sintern zur Aufbringung eines kupferbasierten Bondbuffers

Teng, Yue: Technologischer Vergleich und Anwendungsmdglichkeiten
additiver Fertigung in der Elektronikindustrie

Terzi, Yunus: Aufbau und Inbetriebnahme eines automatisierten Wickel-
systems zur Fertigung von Kupferspulen fir das hybrid-elektrische Fliegen

Thierauf, Pauline: Weiterentwicklung eines CO,-FuBabdruckmodells fiir
strategische Produktionsverlagerungen mit Fokus auf Transportemissionen

Thorwirth, Christoph: GPS-Integration in ein Assistenzsystem fiir sehbeein-
trachtigte Personen zur Indoor- und Outdoornavigation
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Thummar, Kishan Mukeshbhai: Computer-Vision-Algorithmus fir das robo-
tische Stecken eines Kabelsatzes in die Mittelkonsole eines Premiumfahr-
zeuges

Tonde, Pouynigba: Anwendung des Ansatzes von Knowledge Discovery in
Simulation Data in der Planung und Simulation von Gleichstromnetzen

Toper, Florian: Systematische Identifizierung und Analyse qualitdtsbezoge-
ner Einflussfaktoren in der Sensorproduktion durch Einsatz multimodaler
maschineller Lernverfahren

Torres Henriquez, Danilo: Untersuchungen zur Degradation von kupfer-
basierten Pulvern bei Anwendung einer Bauraumheizung fiir das selektive
Laserschmelzen

Tuncali, Ezgi: Qualifizierung geeigneter Prozessstrategien zur laserbasierten
Entfernung verklebter Kapton-Bandagierungen auf Formlitzen

Ullrich, Peter-Michael: Simulation und Effizienzvergleich einer E-Traktions-
maschine auf Basis verschiedenartiger Leiterstrukturen

Utz, Yannick: Entwicklung und Evaluierung einer Datentibertragungsschnitt-
stelle in einer elektro-optischen Leiterplatte fir industrielle Highspeed-
Anwendungen

Vanteru, Mani: Optimization of a Multimodal Deep Learning Architecture for
Quality Prediction in Ultrasonic Sensor Production

Velmurugan, Priyadharshan: Analysis and Conception of Evaluation and
Monitoring Approaches for Large Language Model Applications

Venkata Reddy, Bhavya: The Automation-Augmentation Paradox and its
Implications for the Design of Human-Al Decision Making Principles

Vijay, Shivani: Evaluating the impact of different attention mechanisms on
machine learning models for industrial multivariate time series data

Vogel, Robert: Prozessoptimierung fir die Rickgewinnung von Seltenerd-
magneten aus geschredderten Abfallstrémen unter Berlicksichtigung 6kolo-
gischer und 8konomischer Kriterien

Wagner, Sophie: Increasing sustainability in manufacturing by analyzing the
potential of a second life system for control and switchgear cabinets

Wang, Changcheng: Integration von Open Street Map in ein Assistenz-
system fur sehbeeintréchtigte Personen

Wang, Yongchao: Analyse sicherheitskritischer Aspekte beim Federated
Learning und MaBnahmen zur Verhinderung von Bedrohungen

Wattenbach, Florian: Establishment of an loT infrastructure for automatic
machine status reporting

Weber, Daniel: Identifikation konstruktiver Anséatze fiir das ,Design for
Recycling” eines elektrischen Traktionsantriebs im Kontext des Recyclings
von Seltenerdmagneten

Weidenbacher, Jule: Verhaltensplanung unter Beriicksichtigung funktionaler
Landmarken fur Personenassistenzsysteme

Weiermann, Philip: Does Reshoring Improve Product Sustainability?
A Life Cycle Assessment in the Automotive Industry

Weisser, Gabriel: Evaluierung der Anwendung von erklédrbarer Kl zur
Interpretation von maschinellen Lernmodellen fir industrielle multivariate
Zeitreihendaten

Wen, Dianjie: Conceptual Design and Implementation of an Al-Architecture
for efficient RGBD-based Image Segmentation enabling Robotic Navigation
in Unstructured Environments

Wenger, Julian: Digital Twinning in Automated Composite Additive
Manufacturing

Wiegand, Dominik: Untersuchungen zum thermischen Management und
zur Lebensdauer von Leistungsmodulen mit 3D-funktionalisierten Metall-
Keramik-Substraten

Windmodller, Peter: Systematische Untersuchung der Einsatzpotentiale von
naturfaserverstarkten Kunststoffen im nachhaltigen Karosseriebau

Wu, Qiong: Benchmarking und Standards im Federated Learning:
Bewertung von Client-Datensatzen, Modellupdates und Modellleistung

Wu, Zhuo: Advanced Design and Detection of ArUco Markers for Enhanced
Precision

Wirl, Gerald: Ermittlung von Zeitdaten fiir den Schaltschrankbau in der
Einzel- und Kleinserienfertigung

Waurzer, Daniel: Automatisiertes mechanisches Abisolieren von Kupferlack-
draht fur die Fertigung von Statoren: Konstruktive Entwicklung einer vollau-
tomatischen Inline-Baugruppe und eines teilautomatisierten Arbeitsplatzes
als Proof of Concept

Xia, Yu: Konzeptionierung eines Frameworks zur Cybersicherheit im Kontext
der Fertigung zur Analyse und Pravention von Angriffsvektoren

Xin, Haoruo: Additive Fertigung von leitfahigen Strukturen auf dreidimen-
sionalen Substraten

Xu, Lei: Untersuchung der Miniaturisierungspotenziale additiv gefertigten
3D-MID-Komponenten am Beispiel eines Temperaturmesssystems

Yan, Jinpeng: Adh&sionsmessung von Verkapselungsmassen auf leistungs-
elektronischen Baugruppen

Yang, Yazhuo: Entwicklung einer Topologie fiir die echtzeitfahige Uber-
wachung von ROS-Komponenten fiir einen Service Roboter

Yang, Yiting: Optimization of Robot Placement in Industrial Simulation
Software

Yang, Yunhan: Integration eines Kraftsensors zur Messung und Riick-
meldung des ausgetbten Drucks wéhrend der UltrachallElastographie

Yildirim, Ismail: Entwicklung einer Dashboard- und ML-Applikation zur
Reduzierung der Pseudofehler bei der automatisieren Réntgenpriifung in der
SMT-Fertigung

Yohananth Chandra, Tharun: Paper study for proof of concept for thermoset
injection molding for the encapsulation of power electronics substrate

Yuan, Jin: Influence of corrupted data on model performance in federated
learning frameworks

Zach, Sven-Luca: Kl gestiitztes Segmentieren fiir die autonome Sortierung
nuklearer Reststoffe in einer robotischen Anlage

Zaidi, S. M Faiz Hassan: Analysis and Conception of Explainable Al Methods
for Large Language Model Applications

Zerrle, Martin: Entwicklung eines virtuellen Assistenten im industriellen
Umfeld unter Verwendung von Sprach- und Datenmodellen

Zeuch, Luca: Framework zur Kontextualisierung und Analyse von Geschafts-
prozessen mittels semantischer Graphen

Zimmermann, Lukas: Optimierung der Absicherung eines Flugroboter-
systems zur automatisierten Erfassung von Baustellen

Zink, Nina-Sophie: Entwicklung einer Smartphone-App fiir ein Assistenz-
system zur Navigation sehbehinderter Menschen

www.faps.de
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25.04.2024
Girls’ Day
am Lehrstuhl FAPS

Am Donnerstag, den 25. April 2024, 6ffnete die Technische
Fakultdt der Friedrich-Alexander-Universitdt Erlangen-
Nurnberg ihre Turen fir den Girls’ Day 2024. Es wurden rund
160 Schilerinnen begriBt, die es kaum erwarten konnten,
in die faszinierende Welt der Technik einzutauchen.

Die Schilerinnen der Klassen 7 bis 11 wurden in Klein-
gruppen aufgeteilt und zu verschiedenen Experimenten
gefuhrt. Der Lehrstuhl FAPS beteiligte sich mit einem
Versuch zum Thema ,Was machen Roboter in der Ferti-
gung?“. Zundchst wurden die Laborhallen des Lehrstuhls
FAPS am Standort Erlangen flr einen ersten Einblick in die
spannende Welt der Robotik erkundet. AnschlieBend hat-
ten die Schilerinnen die Méglichkeit, selbst einen Roboter
zu programmieren. Dabei konnten die M&dchen verschie-
dene Aufgaben mit Hilfe von Choregraphe, einer Software
zur Programmierung von Robotern, selbststandig I6sen.
Von der einfachen Sprachausgabe bis hin zum komple-
xen Tanz konnten die NAO-Roboter durch die geschickten
Hande der Schilerinnen gesteuert werden.

01.05.2024
Die LinkedIn-Seite knackt
die 3.000-Followers-Marke

Der LinkedIn-Kanal
3.000 Followers!

des Lehrstuhls FAPS hat nun

Wir freuen uns Uber |hr reges Interesse an unserem Lehr-
stuhl, das es uns ermdglicht, unsere Forschung einem
immer breiteren Publikum zugénglich zu machen und zur
Wissensverbreitung beizutragen. In diesem Sinne méch-
ten wir lhnen allen unseren herzlichen Dank aussprechen.
Jeder Follower ist ein wichtiger Teil dieser spannenden
Reise und wir sind dankbar fiir die Moglichkeit, mit allen
Followern zu interagieren, Ideen auszutauschen und ge-
meinsam die Zukunft zu gestalten.

Zu sehen im Beitragsbild ist das (leicht umfunktionierte)
laserbasierte Assistenzsystem zur Unterstitzung bei der
aktuell handarbeitslastigen Montagearbeit im Schalt-
schrankbau unseres Forschungsbereichs Signal- und

Leistungsvernetzung.
FAPS LinkedIn-Kanal: https://t1p.de/h51wz

02. - 06.09.2024
Madchen-und-Technik Praktikum 2024
am Lehrstuhl FAPS

Vom 02.09.bis 06.09.2024 fand an der Technischen Fakul-
téat der Friedrich-Alexander-Universitét Erlangen-Nurnberg
das Méadchen-und-Technik Praktikum flir Schilerinnen der
7. bis 12. Klasse statt. In dieser Woche erhielten die Teilneh-
merinnen spannende Einblicke in technische und naturwis-
senschaftliche Berufe und konnten in verschiedenen Fach-
bereichen der Fakultat praktische Erfahrungen sammeln.

Der Lehrstuhl fir Fertigungsautomatisierung und Produk-
tionssystematik (FAPS) beteiligte sich mit dem Versuch
»~Was machen Roboter in der Fertigung?“. Die Schiilerinnen
konnten spielerisch das Programmieren mit den humanoiden
NAO-Robotern kennen lernen. Sie brachten die Roboter zum
Sprechen, Laufen und sogar Tanzen und erfuhren, welche
Rolle Roboter in der modernen Produktion spielen.

Wir bedanken uns bei den Schiilerinnen fir ihr Interesse am
Mé&dchen-und-Technik Praktikum am Lehrstuhl FAPS und
hoffen, ihre Begeisterung fiir den Einsatz von Robotern in
der Fertigung geweckt zu haben.

www.faps.de
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Innovation leben

www.bayern-innovativ.de
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Forschungsvereinigung
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www.fva-net.de

HIDRONIK
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www.hidronik.de
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www.ama-sensorik.de
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www.dvs-ev.de
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Montage Handhabung Industrierobotik

www.wgmbhi.com

VDI’

www.vdi.de

[ ASQF*
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www.asqf.de

www.ecpe.org

MindSphere | World
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Produktionstechnik www.wgp.de
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www.cirp.net
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www.medicalengineering.fau.de
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Leistungselektronik

www.clusterle.de
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Letemlanen & Skt erigung

www.fed.de
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Wwww.oe-a.org
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Unsere Forschungsergebnisse werden
in zahlreichen Publikationen veréffentlicht.

Wie auch in den letzten Jahren publizierte jeder wissen-
schaftliche Mitarbeiter im Durchschnitt eine Verdffent-
lichung pro Jahr. Aufgrund von Verzégerungen im Publi-
kationsprozess auf Seiten der Verlage liegen finale Zahlen
fur das Jahr 2024 voraussichtlich erst ab der zweiten
Jahreshélfte 2025 vor.

Statistik
Veroffentlichungen 2024

Stand: 31.12.24

Automatisierungstechnik
Robotik

Medizintechnik
Hausautomatisierung
Engineering-Systeme
Elektronikproduktion
Elektromaschinenbau
Electrified Road Systems
Elektromotorenproduktion

Signal- und Leistungsvernetzung

*2024 noch nicht vollstandig erfasst

111

2020

107

2021

2022

2023

2024
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Konferenz- und Buchbeitrage:

Ankenbrand, Markus; Panusch, David; Piechulek, Niklas;
Gold, Gerald; Helmreich, Klaus; Franke, Jérg (2024):
Investigating Laser Direct Structuring and Aerosol-Jet for
Additively Manufactured Helix Antennas. In: 2024 Interna-
tional Conference on Electronics Packaging (ICEP). 2024
International Conference on Electronics Packaging (ICEP).
Toyama, Japan, 17.04.2024 - 20.04.2024: |IEEE, S. 127-128.

Baader, Marcel; Hahn, Roman; Franke, Jorg; Kampker,
Achim; Born, Henrik; Hartmann, Sebastian et al. (2024): The
Production Process Chain of Axial Flux Motors: A Compa-
rative Study. In: 2024 1t International Conference on Pro-
duction Technologies and Systems for E-Mobility (EPTS).
2024 1%t International Conference on Production Techno-
logies and Systems for E-Mobility (EPTS). Bamberg,
Germany, 05.06.2024 — 06.06.2024: |EEE, S. 1-8.

Briindl, P; Stoidner, M.; Nguyen, H. G.; Abrass, A.; Franke,
J. (2024): Traceability in Engineer-to-Order Manufacturing
SMEs. In: 2024 32" Mediterranean Conference on Control
and Automation (MED). 2024 32" Mediterranean Confe-
rence on Control and Automation (MED). Chania - Crete,
Greece, 11.06.2024 — 14.06.2024: IEEE, S. 57-62.

Frohlich, Jan; Piechulek, Niklas; Nguyen, Huong Giang;
Franke, Jorg; Jurgenhake, Christoph (2024): Reliable
and Automated Connection of Printed Electronics to the
Aviation Electrical System. In: 2024 Pan Pacific Strategic
Electronics Symposium (Pan Pacific). 2024 Pan Pacific
Strategic Electronics Symposium (Pan Pacific). Kona, Big
Island, HI, USA, 29.01.2024 - 01.02.2024: |IEEE, S. 1-6.

Funk, Felix; Franke, Jorg (2023): System Boundaries,
Data Sources and Assessment Methods in the Ecological
Evaluation of Complex Assembly Products. In: 19" Global
Conference on Sustainable Manufacturing 2023. In Press.

Funk, Felix; Nguyen, Huong Giang; Franke, Jorg: Scenario-
based Life Cycle Assessment of an Automotive Wire
Harness. In: Global Conference on Sustainable Manufac-
turing 2023.

Furman, Anna; Rupprecht, Nick; Sessner, Julian; Franke,
Jorg: 3D Image Reconstruction Using Force-Controlled
Robot-Assisted Ultrasound Scanning. Unter Mitarbeit von
Anna Furman. In: EMBC 2024 46" Annual International
Conference of the IEEE Engineering in Medicine and
Biology Society.

Gugel, Lukas; Mashhouri, Sara; Franke, J6rg; Martin, Sina:
Pre-crosslinking Dependent Layer Adhesion in Additive
Manufacturing of RTV-2 Silicone. In: Proced, Bd. 130,
S. 53-58.

Gutwald, B.; Barth, M.; Monius, O.; Zeilmann, B.; Franke,
J. (2024): Power Forecast of Photovoltaic Systems — An
Approach for Improving Energy Management of DC-
Supplied Production Plants. In: Thomas Bauernhansl,
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Mathias Liewald und Hans-Christian

Alexander Verl,
Méhring (Hg.): Production at the Leading Edge of Techno-
logy. Cham: Springer Nature Switzerland (Lecture Notes in
Production Engineering), S. 559-568.

Gutwald, Benjamin; Baumann, Nicolas; Funk, Felix;
Reichenstein, Tobias; Albayrak, Baris; Franke, Jorg (2024):
Sustainable manufacturing practices: A systematic analysis
and guideline for assessing the industrial Product Carbon
Footprint. In: 2024 15t International Conference on Produc-
tion Technologies and Systems for E-Mobility (EPTS). 2024
18t International Conference on Production Technologies
and Systems for E-Mobility (EPTS). Bamberg, Germany,
05.06.2024 - 06.06.2024: |EEE, S. 1-11.

Gutwald, Benjamin; Korneev, Aleksandr; Rémer, Patrick;
Barth, Martin; Reichenstein, Tobias; Franke, Jorg (2024):
Comparative Efficiency Analysis in Recuperative Electrical
Drives: A Study of LVDC vs. LVAC — Power Supply. In: 2024
1st International Conference on Production Technologies
and Systems for E-Mobility (EPTS). 2024 1t Internatio-
nal Conference on Production Technologies and Systems
for E-Mobility (EPTS). Bamberg, Germany, 05.06.2024 —
06.06.2024: |IEEE, S. 1-8.

Gutwald, Benjamin; Korneev, Aleksandr; Romer, Patrick;
Barth, Martin; Reichenstein, Tobias; Franke, Jorg (2024):
Comparative Efficiency Analysis in Recuperative Electrical
Drives: A Study of LVDC vs. LVAC - Protection Components
and Grid Integration. In: 2024 1%t International Conference
on Production Technologies and Systems for E-Mobility
(EPTS). 2024 1t International Conference on Production
Technologies and Systems for E-Mobility (EPTS). Bamberg,
Germany, 05.06.2024 - 06.06.2024: IEEE, S. 1-8.

Gutwald, Benjamin; Lehmann, Raphael; Barth, Martin;
Reichenstein, Tobias; Franke, Jorg (2024): Bi-directional
DC Charging Stations for EVs on renewable-powered
LVDC Grids: Design, Sizing, Control and Testing. In: 2024
1st International Conference on Production Technologies
and Systems for E-Mobility (EPTS). 2024 1t International
Conference on Production Technologies and Systems
for E-Mobility (EPTS). Bamberg, Germany, 05.06.2024 —
06.06.2024: IEEE, S. 1-11.

Gutwald, Benjamin; Reichenstein, Tobias; Barth, Martin;
Franke, Jorg (2024): Measurement Technology in Indus-
trial Low Voltage DC grids — Requirements and Selection
Procedure. In: 2024 1t International Conference on Produc-
tion Technologies and Systems for E-Mobility (EPTS). 2024
1st International Conference on Production Technologies
and Systems for E-Mobility (EPTS). Bamberg, Germany,
05.06.2024 — 06.06.2024: IEEE, S. 1-6.

Hahn, Roman; Wieprecht, Nico; lhne, Thorsten; Kihl,
Alexander; Franke, Jorg: Approach For Optimized Dis-
mantling Strategies And Design For Recycling Of Electric
Traction Drives. Unter Mitarbeit von Technische Informa-
tionsbibliothek (TIB). In: Conference on Production Systems
and Logistics.

Hecht, Christoph; Ockel, Manuela; Stoll, Thomas; Franke,
Jorg (2024 - 2024): Fabrication of metal-ceramic substra-
tes by laser powder bed fusion using a high-power green
laser and high temperature preheating. In: Bo Gu und
Honggiang Chen (Hg.): Laser 3D Manufacturing XI. Laser
3D Manufacturing Xl. San Francisco, United States,
27.01.2024-01.02.2024: SPIE, S. 19. Online verfligbar unter
https://www.spiedigitallibrary.org/conference-proceedings-

of-spie/12876/3001350/Fabrication-of-metal-ceramic-sub-
strates-by-laser-powder-bed-fusion/10.1117/12.3001350.
full.

Hecht, Christoph; Sprenger, Mario; Franke, Jorg (2024):
Laser powder bed fusion of titanium alloyed copper powder
for power electronic substrates. In: 2024 47" International
Spring Seminar on Electronics Technology (ISSE). 2024
47" International Spring Seminar on Electronics Technology
(ISSE). Prague, Czech Republic, 15.05.2024 — 19.05.2024:
IEEE, S. 1-6.

Henrich, Valentin; Vogel, Alexander; Baader, Marcel;
Franke, Jorg: Vision-based Pose Estimation of Super-
imposed Enameled Wire Ends for Robotic Handling of
Powerdense Flat Wire Stators. In: 2024 International Elec-
tric Drives Production Conference (EDPC).

Hofmann, Bernd; Scheck, Albert; Nguyen, Huong Giang;
Meiners, Moritz; Franke, Jorg (2025): Enhancing Crimp
Curve Monitoring in  Wiring Harness Production:
A Machine Learning Approach with Emphasis on Diver-
se Data. In: Loon Ching Tang (Hg.): Proceedings of the
11" International Conference on Industrial Engineering
and Applications. Singapore: Springer Nature Singapore
(Lecture Notes in Mechanical Engineering), S. 3-13.

Ihne, Thorsten; Hahn, Roman; Kihl, Alexander; Franke,
Jorg: Approaches For The Physical Sorting Of Soft And
Hard Magnetic Material Mixtures In The Context Of Rare
Earth Recycling. Unter Mitarbeit von Technische Informa-
tionsbibliothek (TIB). In: Conference on Production Systems
and Logistics.
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lhne, Thorsten; Hahn, Roman; Wieprecht, Nico; Fran-
ke, Jorg; Kuhl, Alexander (2024): Approach for Advanced
Mechanical Recycling Strategies of Rare Earth Magnets
Applied in Traction Drives. In: Thomas Bauernhansl, Alex-
ander Verl, Mathias Liewald und Hans-Christian M&hring
(Hg.): Production at the Leading Edge of Technology. Cham:
Springer Nature Switzerland (Lecture Notes in Production
Engineering), S. 458-468.

Ihne, Thorsten; Hahn, Roman; Wieprecht, Nico; Franke,
Jorg; Kuhl, Alexander (2024): Recycling Concept for
Electric Vehicle Drives in the Context of Rare Earth Reco-
very. In: 2024 1%t International Conference on Production
Technologies and Systems for E-Mobility (EPTS). 2024
1st International Conference on Production Technologies
and Systems for E-Mobility (EPTS). Bamberg, Germany,
05.06.2024 — 06.06.2024: IEEE, S. 1-9.

Janisch, Lucas; Schulz, Daniel; Schmidt, Alexander;
Reisch, Raven; Kamps, Tobias; Franke, Jorg (2024):
Comparative Study of Keypoint Detection and ArUco
Marker Methods for Optical 6D Pose Estimation in Electro-
nics Packaging. In: 2024 IEEE 20" International Conference
on Automation Science and Engineering (CASE). 2024 |EEE
20" International Conference on Automation Science and
Engineering (CASE). Bari, Italy, 28.08.2024 — 01.09.2024:
IEEE, S. 3969-3974.

Kalenberg, Matthias; Hofmann, Christian; Martin, Sina;
Franke, Jorg (2024): Human Comfort Factors in People
Navigation: Literature Review, Taxonomy and Framework.
In: Joaquim Filipe und Juha Roéning (Hg.): Robotics, Com-
puter Vision and Intelligent Systems, Bd. 2077. Cham:
Springer Nature Switzerland (Communications in Computer
and Information Science), S. 225-243.

Kampker, Achim; Born, Henrik; Hartmann, Sebastian;
Drexler, David; Franke, Jorg; Baader, Marcel et al. (2024):
Comprehensive Review and Systemization of the Product
Features of Axial Flux Machines. In: 2024 1t Internatio-
nal Conference on Production Technologies and Systems
for E-Mobility (EPTS). 2024 1<t International Conference
on Production Technologies and Systems for E-Mobility
(EPTS). Bamberg, Germany, 05.06.2024 - 06.06.2024:
IEEE, S. 1-11.

Kneidl, Maximilian; G&mmel, Daniel; Jordan, Sophia;
Masuch, Michael; Kuhl, Alexander; Franke, Jorg (2024):
Thermal Analysis of the Encapsulation of Resonance
Circuit Modules for the Paving Into Electric Road Systems.
In: 2024 |EEE Wireless Power Technology Conference
and Expo (WPTCE). 2024 IEEE Wireless Power
Technology Conference and Expo (WPTCE). Kyoto, Japan,
08.05.2024 — 11.05.2024: IEEE, S. 159-164.

Kunz, David; Maisel, Tim; Kunze, Andreas; Franke, Jorg
(2024): Increasing Resilience in Production Networks:
A Practical Approach Based on Scenario Planning and
Simulation-Based Capacity Analysis. In: Proceedings of
the 14" International Conference on Simulation and Mo-
deling Methodologies, Technologies and Applications.
14" International Conference on Simulation and Modeling
Methodologies, Technologies and Applications. Dijon,
France, 10.07.2024 — 12.07.2024: SCITEPRESS - Science
and Technology Publications, S. 158-169.

Mahr, Felix; Angeli, Giulia; Sindel, Till; Schmidt, Konstantin;
Franke, Jorg (2024): A Reference Architecture for
Deploying Large Language Model Applications in Indust-
rial Environments. In: 2024 |IEEE 30" International Sympo-
sium for Design and Technology in Electronic Packaging

(SIITME). 2024 IEEE 30" International Symposium for
Design and Technology in Electronic Packaging (SITME).
Sibiu, Romania, 16.10.2024 — 18.10.2024: IEEE, S. 19-23.

Mabhr, Felix; Schmidt, Konstantin; Thielen, Nils; Sindel, Till;
Franke, Jorg (2024): Optimizing Machine Learning Perfor-
mance via Dataset Generation for X-ray Image Classifi-
cation. In: 2024 25" International Conference on Thermal,
Mechanical and Multi-Physics Simulation and Experiments
in Microelectronics and Microsystems (EuroSimE). 2024
25" International Conference on Thermal, Mechanical
and Multi-Physics Simulation and Experiments in Micro-
electronics and Microsystems (EuroSimE). Catania, Italy,
07.04.2024 — 10.04.2024: IEEE, S. 1-6.

Martin, Sina; Gugel, Lukas; Schedel, Sophie; Reitelshéfer,
Sebastian; Franke, Jorg (2024 — 2024): Printed stretchable
dielectric sensor grids for pressure monitoring in
orthopedics. In: John D. Madden, Anne L. Skov und
Stefan S. Seelecke (Hg.): Electroactive Polymer Actuators
and Devices (EAPAD) XXVI. Electroactive Polymer Actua-
tors and Devices (EAPAD) XXVI. Long Beach, United Sta-
tes, 25.03.2024 - 29.03.2024: SPIE, S. 38. Online verfiigbar
unter  https://www.spiedigitallibrary.org/conference-pro-
ceedings-of-spie/12945/3011434/Printed-stretchable-die-
lectric-sensor-grids-for-pressure-monitoring-in-orthope-
dics/10.1117/12.3011434.full

May, Christopher; Suchy, Lorenz; Franke, Jorg; Reitelshéfer,
Sebastian (2024): Towards Imaginative Robots: A Genera-
tive Pipeline for Simulated Environments. In: Oliver Rose
und Tobias Uhlig (Hg.): ASIM SST 2024 Tagungsband Lang-
beitrage. 27. ASIM Symposium Simulationstechnik, 4. — 6.
September 2024: ARGESIM Publisher Vienna, S. 159-166.
Meier, Sven; Toper, Florian; Gebele, Jonas; Rachinger, Ben;
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Klarmann, Steffen; Franke, Jorg (2024): Knowledge Mining
using Generative Al for Causal Discovery in Electronics
Production. In: 2024 47" International Spring Seminar
on Electronics Technology (ISSE). 2024 47" International
Spring Seminar on Electronics Technology (ISSE). Prague,
Czech Republic, 15.05.2024 - 19.05.2024: IEEE, S. 1-10.

Merz, Nina; Franke, Jorg; Reitelshofer, Sebastian: Poten-
tials and Challenges of Enabling Industrial and Professional
Service Robots to be Social. In: Annals of Scientific Society
for Assembly, Handling and Industrial Robotics 2024.

Merz, Nina; Wittenberg, Thomas; Klein, Stina; Lu, Shuang;
Zebisch, Raoul; Retzer, Lukas et al.: Towards Useful Social
Capabilities for Robots in Healthcare. In: Proceedings of the
International Conference on Integrated Systems in Medical
Technologies, ISMT 2024.

Ockel, M.; Meier, S.; Stelter, O. G.; Thielen, N.; Brindl,
P; Franke, J. (2024): Implementation of a Camera Sys-
tem for the Application of Artificial Intelligence in Moni-
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19.01.2024
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22. - 26.04.2024

05. - 06.06.2024

FAPS-X Forum4Founders
Online-Sitzung

FAPS-X Forum4Founders
Online-Sitzung

Messestand ProKI- Netz
auf der Hannover Messe 2024
in Hannover

1. Production Technologies
and Systems for E-Mobility (E|PTS)
in Bamberg
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26. - 27.06.2024

22. - 25.07.2024

18. - 19.09.2024

25. - 26.09.2024

11.10.2024

Kl-Infopoint der
ProKI-Netzwerkknoten
,Optimierte Prozessiiberwachung
der Schraubmontage durch
Kinstliche Intelligenz®
Online-Sitzung

8. Fachtagung
»Effiziente Signal- und
Leistungsvernetzung*“
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FAPS? 2024 -
FAPS Summer Summit
in Kitzbuhel

Messestand auf der
Coiltech ltalia 2024
in Pordenone, ltalien

2. Medizintechnik-Konferenz
sIntegrated Systems in
Medical Technologies® (ISMT)
in Erlangen

FANE 2024 -
FAPS Alumni Networking Event
in Erlangen

15. - 17.10.2024

16.-17.10.2024

18.10.2024

11.-14.11.2024

18.11.2024

26. - 27.11.2024

Messestand auf der
Reutlinger-E-Mobility-Days
in Reutlingen

FAPS-Seminar —
»,Produktionsprozesse
in der Elektronik®

in NUrnberg

FAPS-X Forum4Founders
Online-Sitzung

Messestand auf der MEDICA 2024
in Disseldorf

Kl-Infopoint der
ProKI-Netzwerkknoten
»Kunstliche Intelligenz in der
Elektromotorenproduktion:
Anwendungspotenziale
systematisch erschlieBen
Online Sitzung

14 International Electric Drives
Production Conference (E|DPC)
in Regensburg
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29.01.2024
Neue Reihe ,,WGP am Montag* -
1. Vortrag: Disruption in der Automobilbranche

Am 29. Januar 2024 startete der Lehrstuhlinhaber Prof.
Jorg Franke die neue Vortragsreihe ,WGP am Montag“ der
Wissenschaftlichen Gesellschaft fiir Produktionstechnik e. V.
(WGP) . Mit dem Titel ,,Disruption in der Automobilbranche*
lag der Fokus auf der Verdnderung der Wertschépfung von
Autos durch ACES.

e A_utonomous driving
e C_onnectivity

e E_lectromobility

e S_ustainable mobility

Ein vielversprechender Auftakt flr die Veranstaltungsreihe
der WGP. Uber 75 Personen nahmen am ersten Termin
teil und ermdglichten eine lebendige Diskussion Uber die
Praxisndhe der Wissenschaft.

21. - 23.02.2024
Erfolgreiches letztes Treffen der CIRP CWG
fiir E-Mobility

Das abschlieBende Treffen der 3-jahrigen CIRP Collabora-
tive Working Group (CWG) on Production Technologies and
Systems for E-Mobility war ein bemerkenswerter Erfolg.

Marcel Baader und Prof. Jérg Franke nahmen an der
Veranstaltung teil, wobei Prof. Jérg Franke den Vorsitz
fuhrte. Unterstitzt wurde er von Prof. Jirgen Fleischer vom
wbk Institut fUr Produktionstechnik am KIT (stellvertre-
tender Vorsitzender) und dem Sekretdr Darek Ceglarek
der WMG, University of Warwick. Die Delegation der
FAU wurde zudem von Prof. Marion Merklein (LFT) und
Prof. Michael Schmidt (LPT) unterstitzt.

Wir freuen uns bereits auf die E|PTS 2024 und das CIRP
Keynote Paper fir 2025. Ein herzliches Dankeschdn
geht an alle Teilnehmerinnen und Teilnehmer fir ihre inspi-
rierende Veranstaltung und den fachlichen Austausch!

22. - 26.04.2024
Erfolgreicher Messeauftritt
des ProKI-Netzwerks auf der Hannover Messe

Der FAPS war auf der Hannover Messe vertreten, um
den Lehrstuhl und ProKI-Nirnberg als Teil des nationalen
ProKI-Netzwerks zu représentieren.

Im Fokus stand die Untersttitzung von Unternehmen bei der
Einfihrung und Anwendung von Kinstlicher Intelligenz (KI)
in der Produktion. Wéhrend der Messe konnten zahlreiche
neue Kontakte geknlpft und wegweisende TransfermaB-
nahmen initiiert werden. Diese tragen dazu bei, den indus-
triellen Wandel durch innovative Kl-Lésungen nachhaltig zu
beschleunigen.

Sollten Unternehmen Interesse an der Implementierung von
Kl in ihrer Produktion haben oder Beratungen, Schulungen
und Unterstitzung bei der Umsetzung bendtigen, steht
ProKI-Nurnberg gerne zur Verfligung.
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03. - 05.06.2024
FAPS auf der 34" CIRP Design Conference 2024
in Cranfield

Auf der 34" CIRP Design Conference 2024 an der Cranfield
University haben wir uns Uber die inspirierenden Vortrage
und Diskussionen gefreut, unter anderem mit den Kolle-
gen Herrn Julian Weller vom Fraunhofer [EM und Frau Lara
Poértner von Camelot Management Consultants. Die Key-
notes von Prof. Gisela Lanza vom wbk Institut fir Produk-
tionstechnik an der KIT, Andrew Davis, Prof. Sang-Gook
Kim vom Massachusetts Institute of Technology und Prof.
Aydin Nassehi von der University of Bristol stimmten auf eine
aufschlussreiche Veranstaltung ein.

Zwei wissenschaftlichen Mitarbeiter des FAPS, Marvin
Schobert und Tobias Reichenstein stellten Forschungs-
beitrdge vor. Marvin Schobert stellte die Ergebnisse seines
Forschungsbeitrags ,,Unveiling Causality in Stateful Enter-
prise Knowledge Graphs: An Exploration of Process-Driven
Object Relationships® vor. Tobias Reichenstein gewéhrte
Einblicke in den Forschungsbeitrag ,,From Connectivity
via Intelligence toward Sustainability? Maturity of Shopfloor
Automation Technology in the Manufacturing Industry*.

05. - 06.06.2024
Erste Konferenz ,Production Technologies and
Systems for E-Mobility“ (E|PTS) erfolgreich gestartet

1]

Die erste Konferenz ,,Production Technologies and Systems
for E-Mobility“ (E|PTS), organisiert durch den Lehrstuhl un-
ter der Leitung von Prof. Jérg Franke, hat im Bamberger
Kongresszentrum erfolgreich stattgefunden.

Neben dem herausragenden exzellenten Keynotes von
Prof. Gunther Schuh, Dr. Uwe-Peter Weigmann und
Mathew Vachaparampil wurde Adrian Schafer vom Institut
flr Elektrische Energiewandlung der Universitat Stuttgart
fur seine herausragende Forschungsarbeit im Bereich der
Axialflussmaschine den Best Paper Award verliehen. Uber
80 Teilnehmende bestétigen die Bedeutung der EPTS als
neue Plattform fir den Austausch in der E-Mobilitatspro-
duktion. Die Forschungsbereiche des Lehrstuhls waren
ebenfalls wieder stark vertreten.

Herzlichen Dank an alle Aussteller und Teilnehmenden, de-
ren Engagement zum Erfolg der EPTS beigetragen haben.
Wir freuen uns auf zukinftige Zusammenarbeiten und wei-
tere inspirierende Begegnungen.

Kongresse, Messen und Seminare

18. - 19.06.2024
FAPS-Grundlagenseminar
»Produktion elektrischer Antriebe“

Am 18. und 19. Juni 2024 veranstalteten die Forschungsbe-
reiche Elektromotorenproduktion und Electric Road Systems
des Lehrstuhl FAPS die diesjdhrige Auflage des FAPS-
Grundlagenseminares ,,Produktion elektrischer Antriebe".
Sowohl die Fertigungsprozesse rund um die Statorbau-
gruppe, als auch die Prozesse der Rotorbaugruppe und
angrenzenden Themenkomplexe wurden im Rahmen des
zweitagigen Seminares adressiert, welche vor Ort in unseren
Raumlichkeiten in der Flrther StraBe in Nirnberg — Auf AEG
durchgefiihrt wurden.

Die diesjahrigen Themenschwerpunkte der Vortrdge und

Demonstrationen waren:

e EinfUhrung in die Herstellung elektrischer Antriebe

e Materialien, Komponenten und Fertigungsprozesse

¢ Praktische Demonstration von Prozess- und
Anlagentechnik

e Vorstellung aktueller Schliisseltechnologien

e Fachkundige Referenten aus der Forschung

www.faps.de
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26. - 27.06.2024
8. Fachtagung
»Effiziente Signal- und Leistungsvernetzung“

Am 26. und 27. Juni hat der Lehrstuhl FAPS zur 8. Fach-
tagung ,Effiziente Signal- und Leistungsvernetzung” in
seine Forschungsfabrik in NUrnberg eingeladen.

Im Rahmen der Veranstaltung wurden aktuelle Entwicklun-
gen in der Bordnetzbranche, dem Schaltschrankbau und
bei den zugehorigen Technologie- und Anlagenlieferanten
diskutiert und der branchenubergreifende Austausch durch
spannende Vortrége gefordert.

Die Fachtagung hat sich als Plattform etabliert, um verwand-
te Branchen zusammenzubringen und hat gezeigt, dass
ein groBer Bedarf an Wissens- und Erfahrungsaustausch
besteht. Insbesondere das Networking ermdglichte es,
wertvolle Kontakte flr innovative Ideen, zukiinftige Projekte
sowie enge Kooperationen zu knlipfen. Dank des branchen-
Ubergreifenden Dialogs und den unterschiedlichen Impulsen
aus Praxis und Wissenschaft konnten Trends identifiziert,
Potenziale erkannt und erste Ideen fiir konkrete gemeinsame
Forschungsaktivitaten ins Auge gefasst werden.

15. - 19.07.2024
FAPS auf der ,,|JEEE Engineering in Medicine
and Biology Society“ (EMBS) 2024

Unsere wissenschaftliche Mitarbeiterin Anna Furman pra-
sentierte ihre Forschungsergebnisse auf der 46. Jahres-
tagung der IEEE EMBS. Die Konferenz fand in Orlando,
Florida, USA statt. Im Rahmen der Veranstaltung pra-
sentierte Frau Furman ihr Paper: ,3D-Bildrekonstruktion

durch kraftgesteuerte, roboterassistierte Ultraschall-
untersuchung®, welches sie zusammen mit Nick
Rupprecht, Dr.-Ing. Julian Sessner und Prof. Dr. Jorg
Franke verfasst hat.

Herzlichen Dank an die Organisatoren der Konferenz fiir die
hervorragende Veranstaltung und an alle Forscher fir die
aufschlussreichen Vortrédge und anregenden wissenschaft-
lichen Diskussionen im Rahmen der EMBS 2024.

15. - 19.07.2024
FAPS beim Top Female Founders
in Wien vertreten

FAPS Mitarbeiterin Gabriela Garcia wurde fur das renom-
mierte Top Female Founders Program 2024 von EIT Health
in Wien ausgewahlt. Im Rahmen dieses Programms hatte
Frau Garcia die Gelegenheit, wertvolle Erfahrungen zu
sammeln. Die Teilnahme ermdglichte ihr nicht nur trans-
formative Einblicke in die Gesundheitsbranche, sondern
auch den Aufbau eines starken, europaweiten Frauen-
netzwerks.

Das Programm bot hochkarétiges Mentoring durch Bran-
chenexperten aus der Pharmaindustrie, der Wissenschaft
und dem Gesundheitswesen. Dabei lernte Frau Garcia,
GesundheitsbedUrfnisse zu identifizieren, ein tragféhiges
Geschaftsmodell zu entwickeln und ihre Ideen Uberzeu-
gend zu présentieren.

Besonderer Dank gilt Boehringer Ingelheim, INiTS | Vienna’s
High-Tech Incubator und EIT Health Austria, die diese
auBergewohnliche Erfahrung ermdéglicht haben.

Foto: EIT Health Austria
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10. - 13.09.2024
29. IEEE International Conference on Emerging
Technologies and Factory Automation (ETFA) 2024
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Der Lehrstunl FAPS hatte die Ehre, an der 29. IEEE
International Conference on Emerging Technologies and
Factory Automation (ETFA) an der Universita degli Studi di
Padova teilzunehmen. Unser wissenschaftlicher Mitarbei-
ter Till Sindel prasentierte dabei die Forschungsergebnisse
zur Arbeit: ,Data-driven Bed of Nails Wear Analysis for the
In-Circuit-Testing of Electronic Modules*.

Die Verdffentlichung entstand in Zusammenarbeit mit
Dr. Huseyin Erdogan, Prof. Jérg Franke sowie unseren
Kollegen Nils Thielen, Felix Mahr und Tobias Reichenstein.

Ein herzliches Dankeschon gilt den Organisatoren, Vortra-
genden und der ETFA Conference, die der FAPS mit span-
nenden Einblicken und Md&glichkeiten zum Networking
eine bereichernde Erfahrung ermdglicht haben!

18. - 19.09.2024
Forschungsbereiche EMP und ERS stellen
gemeinsam auf der Coiltech aus

Der Lehrstuhl FAPS prasentierte sich erfolgreich auf der
Coiltech in Pordenone, Italien. Im Fokus des diesjahrigen
Auftritts standen die Projekte E|[Road, REEPRODUCE und
transform.EMN.

Die Coiltech ist eine bedeutende internationale Fachmes-
se fur die Wickelguterindustrie. Der Lehrstuhl nutzte diese
Gelegenheit, um seine Forschungsschwerpunkte im Be-
reich Elektromotorenproduktion und elektrifizierte StraBen
(ERS) vorzustellen. Die Messe bot eine ideale Plattform,
um innovative Technologien und Materialien flr die Kon-
struktion, Produktion und Wartung von Elektromotoren,
Transformatoren und Generatoren zu présentieren. Sie
ermdglichte einen inspirierender Austausch mit beste-
henden und potenziellen Partnern aus Industrie und For-
schung. Durch die Prasenz auf der Coiltech konnte der
Lehrstuhl FAPS seine Expertise in einem internationalen
Umfeld demonstrieren und wertvolle Kontakte kniipfen.

24. - 25.09.2024
FAPS-Teilnahme am MHI-Kolloquium
in Rostock

Der Lehrstuhl FAPS prasentierte sich am 24. und 25.09.
erfolgreich auf dem diesjahrigen Kolloquium der Wissen-
schaftlichen Gesellschaft fiir Montage, Handhabung und
Industrierobotik — MHI e.V. in Rostock. Das MHI-Kollo-
quium ist eine bedeutende Plattform flr den Austausch
aktueller Forschungsergebnisse und innovativer Ansétze.

Unsere wissenschaftlichen Mitarbeitenden Alexander
Vogel, Andreas Griinder, Yufei Feng und Nina Merz nutz-
ten die Gelegenheit, um ihre neuesten Forschungsprojekte
vorzustellen und sich mit Experten der Branche auszutau-
schen. lhre Beitrdge stieBen dabei auf groBes Interesse
und regten zu intensiven Diskussionen an.

Uber die Vortrage hinaus bot das MHI-Kolloquium zahl-
reiche Mdglichkeiten, Netzwerke zu erweitern. Besonders
die Abendveranstaltung mit einer Rundfahrt im Hafen von
Rostock bleibt den Teilnehmenden in positiver Erinnerung.

www.faps.de
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Kongresse, Messen und Seminare

25. - 26.09.2024
2n |nternational Conference on Integrated Systems
in Medical Technologies (ISMT)

Am 25. und 26. September 2024 fand an der
Friedrich-Alexander-Universitdt Erlangen-Nulrnberg die
2" International Conference on Integrated Systems in
Medical Technologies (ISMT) statt.

Im Mittelpunkt der Veranstaltung standen spannende Vor-
trdge und Diskussionen zu verschiedenen Themen der
Medizintechnik, darunter fortschrittliche Bildgebungs-
technologien, Entwicklungen in der Orthesen- und Reha-
bilitationstechnik, intelligente Gesundheitsldsungen und
die Mensch-Roboter-Interaktion. Die Teilnehmenden hat-
ten die Gelegenheit, von flihrenden Experten zu lernen
und wertvolle Einblicke in aktuelle Forschungsprojekte zu
gewinnen.

Ein weiteres Highlight der Veranstaltung war eine Open
Lab-Tour, bei der die Teilnehmenden einen Einblick in
die laufenden Projekte im Bereich Robotik und Medizin-
technik am Lehrstuhl FAPS erhielten. Zum Abschluss der
Konferenz wurde der Best Presentation Award verliehen.

15. - 17.10.2024
Forschungsbereich EMP bereichert
Reutlinger-E-Mobility-Days

Automobil-I §
durch ein

Von 15.10. bis 17.10.2024 fanden die diesjahrigen
Reutlinger-E-Mobility-Days, organisiert und getragen durch
die Firma WAFIOS, statt.

Das Prinzip der Veranstaltung basiert auf der Idee einer
Hausmesse, erweitert um Vortrage im Themenkomplex der
E-Mobilitat. Neben den eigenen Produkten ermdglicht es
WAFIOS seinen Partnern ebenso, die eigene Technologie
zu prasentieren. In diesem Rahmen war zum wiederholten
Male der Forschungsbereich Elektromotorenproduktion mit
einem eigenen Stand vertreten. Anja Preitschaft brachte ein
wissenschaftliches Thema in Form eines Vortrags mit dem
Titel ,,Al-based Control Approaches for Optimizing Flat Wire
Straightening” dem interessierten Fachpublikum n&her.

Neben der Demonstration unseres breiten Technologie-
portfolios ging es auch darum, unsere Forschungsprojekte,
u.A. transform_EMN, zu bewerben und fachkundige Refe-
renten aus Industrie und Wissenschaft fur die anstehende
EDPC 2024 zu begeistern und zu gewinnen.

16. - 17.10.2024
FAPS-Seminar , Produktionsprozesse
in der Elektronik“ erfolgreich durchgefiihrt

B Rl 7 i P

Am 16. und 17. Oktober fand am Lehrstuhl FAPS auf AEG
erneut das Grundlagenseminar ,,Produktionsprozesse in der
Elektronik” statt. Ziel des Seminars war es, fundiertes Wissen
Uber grundlegende Prozesse und innovative Technologien in
der Elektronikproduktion zu vermitteln. Die Inhalte wurden
durch Fachvortrége, praktische Demonstrationen und Ver-
suche prasentiert sowie durch den direkten Austausch
mit den Teilnehmenden bereichert, um einen umfassenden
Einblick in die Entwicklung und Produktion im Bereich der
Elektronik zu bieten.

Der erste Tag des Seminars widmete sich den Grundlagen
und aktuellen Forschungsthemen in der SMT-Fertigung.
Teilnehmende erhielten eine Einflihrung in die Leiterplatten-
fertigung und die Aufbau- und Verbindungstechnik (AVT).
Am zweiten Tag lag der Schwerpunkt auf den Grundlagen
und Forschungsergebnissen in den Bereichen Leistungs-
elektronik und gedruckte Elektronik.
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11. -14.11.2024
FAPS prasentierte Innovationen in der Medizintechnik
auf der MEDICA 2024

Der Lehrstuhl FAPS war als Aussteller auf der weltweit
fihrenden Medizinmesse MEDICA in Dusseldorf vertreten
und prasentierte auf dem Gemeinschaftsstand der Bayern
Innovativ GmbH zukunftsorientierte Innovationen aus der
Forschung.

Dabei wurden Forschungsergebnisse aus verschiedenen
Projekten praxisnah demonstriert. Die Besuchende konn-
ten Prototypen und Technologien erleben, die die Zukunft
der Medizintechnik und Robotik mitgestalten - von
Kl-gestltzten Assistenzsystemen bis hin zu modernster
Orthetik. Die Entwicklungen des Lehrstuhls zeichnen sich
durch die Verbindung von wissenschaftlicher Exzellenz und
praxisorientierter Anwendung aus.

26.11.2024
Teilnahme des Lehrstuhls FAPS
am 25. Bordnetzforum in Ingolstadt

W
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Am 26. November 2024 feierte der Lehrstuhl FAPS
zusammen mit Branchenexperten und Akademikern das
25. Jubildum des Bordnetzforums in Ingolstadt. Diese Ver-
anstaltung hat sich als wichtige Plattform fir den Austausch
und die Prasentation neuester Trends und Innovationen im
Bereich der Bordnetztechnologien etabliert.

In diesem Jahr bot das Forum eine Reihe von Highlights,
die fir unser Team von besonderem Interesse waren.
Eines der Kernthemen war die Entwicklung von Bordnet-
zen, speziell im Hinblick auf die zunehmende Elektrifizie-
rung der Fahrzeugindustrie. Besonders beeindruckend
waren die Einblicke in die Bordnetzentwicklung des neuen
Audi eQ6. Unsere Experten konnten hier wertvolle Erkennt-
nisse gewinnen, wie innovative Technologien in der Praxis
angewendet werden. Wir mdchten unseren herzlichen
Dank an die Organisatoren der Bayern Innovativ GmbH
und allen Teilnehmern aussprechen, die dieses Forum zu
einem vollen Erfolg gemacht haben.

Kongresse, Messen und Seminare

02. - 04.12.2024
Lehrstuhl FAPS am WGP-Jahreskongress 2024
in Chemnitz

Der Jahreskongress der Wissenschaftlichen Gesellschaft fiir
Produktionstechnik (WGP) fand unter dem Titel ,,Produktion
in der Transformation — Transformation in der Produktion® in
Chemnitz statt. Als Mitglied der WGP nahm der Lehrstuhl
FAPS auch in diesem Jahr aktiv am Kongress teil und pra-
sentierte Ergebnisse aus aktuellen Forschungsprojekten. Im
Fokus des diesjahrigen Kongresses standen die zentralen
Herausforderungen und Chancen der industriellen Trans-
formation, wobei insbesondere Aspekte wie Effizienz in der
Produktion, Zirkularitat, Digitalisierung / Kl und Automatisie-
rung intensiv diskutiert wurden.

Im Rahmen der Veranstaltung stellte unsere Mitarbeiterin
Anja Preitschaft ihre Publikation mit dem Titel ,The Im-
pact of Digital Transformation on Smart Manufacturing:
A Survey Analysis“ vor. Das im Rahmen des Forschungs-
projekts transform_EMN entstandene Paper beleuch-
tet die aktuellen und zukunftigen Auswirkungen digita-
ler Technologien auf das produzierende Gewerbe in der
Metropolregion Nurnberg.

h
Foto: TU Chemnitz
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Lehrstuhlleitung

Prof. Dr.-Ing. J6rg Franke

Ehemaliger Lehrstuhlinhaber

Prof. i. R. Dr.-Ing. Klaus Feldmann

Professor fiir Montagetechnologien
elektrischer Energiespeicher

Prof. Dr.-Ing. Florian Risch

Lehrbeauftragte

Jean-Marc Gales

Prof. Dr. H. Otten

Prof. Dr. rer. nat. Ulrich Lowen
Prof. Dr.-Ing. Siegfried Russwurm

Prof. Dr. rer. nat. Uwe Scheuermann

Zentrale Dienste
Clara Phedra

Vera Trauner

Infrastruktur und Technik

Denis Kozic

Forschungsbereichsleiter
Nils Thielen

Dr.-Ing. Alexander Kihl

Marcel Baader

Patrick Brindl

Dr.-Ing. Sina Martin

Tobias Reichenstein

Dr.-Ing. Sebastian Reitelshofer
Prof. Dr.-Ing. Florian Risch
Marvin Schobert
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Elektronikproduktion

Forschungsbereichsleitung: Nils Thielen

Markus Ankenbrand
Martina Beimler
Christopher Billings
Gerald Gion
Christoph Hecht

Jewgeni Roudenko™*
Simon Schlichte

Dr.-Ing. Reinhardt Seidel
Kok Siong Siah

Mario Sprenger

Lucas Janisch™ Daniel Utsch
Denis Kozic Christian Voigt
Bettina Macher

Felix Mahr

Sven Meier

Manuela Ockel
Matthias Petersen
Ben Rachinger

Electric Road System

Forschungsbereichsleitung: Dr.-Ing. Alexander Kuhl

Miriam Eichinger
Patrick Ehrlicher
Annika Hoft
Maximilian Kneidl
Michael Masuch
Johannes Seefried
Nico Wieprecht
Andreas Willums

Elektromotorenproduktion

Forschungsbereichsleitung: Marcel Baader

Simon Stauber
Alexander Vogel
Johannes von Lindenfels
Felix Wirthmann

Marco Ziegler

Tobias Zlrrlein

Thorsten lhne
Roman Hahn
Valentin Henrich
Sebastian Horlin*
Seyit Kocak
Alexander Mahr
Andreas Mayr
Andreas Morello
Anja Preitschaft
Tim Raffin
Andreas Riedel
Benedikt Scheffler
Alexander Schmidt *

*in Kooperation  **Stipendiaten

www.faps.de

85




Stefan Auchtor*
Philipp Buttler
Simon Ehrismann*
Jan Frohlich
Simon Frohlig
Felix Funk
Andreas Giesert
Annalena Hartmann
Bernd Hofmann
Simon Lamprecht
Huong Nguyen
Niklas Piechulek

Signal- und Leistungsvernetzung

Forschungsbereichsleitung: Patrick Brindl

Elisabeth Piontkowski Im Aufbau
Albert Scheck

Joel Schoén

Lisbeth Silva

Oliver Stelter

Micha Stoidner*

Ludwig Streloke

Jann Warnecke

Montagetechnologien elektrischer Energiespeicher

Forschungsbereichsleitung: Prof. Dr.-Ing. Florian Risch

Medizintechnik

Forschungsbereichsleitung: Dr.-Ing. Sina Martin

Elisabeth Benke
Simon Dengler
Helmut Engelhardt
Anna Furman
Lukas Gugel
Matthias Kalenberg
Daniela Pisanu
Alexander Preis

Michael Purkott
Jakob Schreiner
Johanna Vogt
Nico Weber

*in Kooperation  **Stipendiaten
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Robotik

Forschungsbereichsleitung: Dr.-Ing. Sebastian Reitelshofer

Thais de Freitas Breitenbach* Alexander Schlosser
Gabriela Garcia Tilmann Schwenzow *
Andreas Grinder Rasool Shahsevani**

Yufei Feng Christopher Sowinski
Jakob Hartmann Jonas Walter
Christian Hofmann Patrick Ziegler

Sebastian KaBner
Oguz Kedilioglu
Christopher May
Nina Merz

Takeru Nemoto™

Automatisierungstechnik

Forschungsbereichsleitung: Tobias Reichenstein

Valerius Abb*

Baris Albayrak
Jonathan Fuchs
Benjamin Gutwald
Christoph Konrad
Adrian Muller
Alexander Muller
Alexander Schneider

Tobias Schrage*
Till Sindel

Luca Werthmann
Robert Werthmann

Engineering-Systeme

Forschungsbereichsleitung: Marvin Schobert

Elisabeth Schmidl*
Martin Sjarov
Vera Trauner

Sebastian Anders
Martin Barth
Mehari Bezuneh**
Matthias Brossog
Florian Faltus
lkrom Kambarov **
Bianca Kern
David Kunz

*in Kooperation  **Stipendiaten
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01.01.2024
Nico Weber, M. Sc.

Nico Weber verstérkt seit dem 01.01.2024 den Forschungs-
bereich Medizintechnik als wissenschaftlicher Mitarbeiter.

Er absolvierte den Bachelor im Studiengang Maschinen-
bau an der DHBW Stuttgart und den Master im Studien-
gang Medizintechnik an der Friedrich-Alexander-Universitat
Erlangen-Nirnberg. In seiner Masterarbeit beschéftigte
er sich mit der Neurohandorthese aus dem Projekt
GraspAgain. Dabei ging es im Speziellen um die Ver-
einfachung des An- und Ablegens von seilgetriebenen
Handorthesen.

Im Rahmen seiner Tatigkeit wird Herr Weber weiter im
Forschungsprojekt GraspAgain in enger Zusammenarbeit
mit dem n-squared lab arbeiten. Das Projekt zielt darauf
ab, handeingeschrankten Menschen ihre Greiffahigkeit und
damit ein Stlick Unabhéngigkeit im Alltag zurlickzugeben.
Im Kern der Forschung steht eine EMG-gesteuerte seil-
getriebene Handorthese.

01.02.2024
Gabriela Garcia, M. Sc.

Gabriela Garcia verstarkt seit dem 01.02.2024 den For-
schungsbereich Robotik als wissenschaftliche Mitarbeiterin.

Sie absolvierte ihr Bachelorstudium im Fach Elektrotechnik
an der Universidad Peruana de Ciencias Aplicadas (UPC)
in Lima und ihren Master in Elektrotechnik und Informa-
tionstechnik mit Schwerpunkt Medizintechnik am Karlsruher
Institut fUr Technologie (KIT). In ihrer Masterarbeit beschéf-
tigte sie sich zusammen mit dem Massachusetts Institute of
Technology (MIT) und dem Brigham and Women’s Hospital
mit der Entwicklung eines verschluckbaren stapelbaren
Magenresidenzsystems zur Temperaturiiberwachung, wofir
sie 9 Monate in der Stadt Boston, USA, verbrachte.

Im Rahmen ihrer Tatigkeit wird Frau Garcia das Forschungs-
projekt FORSocialRobots zum Thema soziale Robotik
bearbeiten. Das Ziel des Projekts besteht darin, soziale
Fahigkeiten zwischen Menschen und Maschinen zu
extrahieren, zu strukturieren und diesen automatisierten
Systemen beizubringen.
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01.02.2024
Joel Schon, M. Sc.

Joel Schoén verstarkt ab dem 01.02.2024 den Forschungs-
bereich Electric Road Systems als wissenschaftlicher
Mitarbeiter.

Herr Schoén absolvierte den Bachelorstudiengang Ma-
schinenbau mit dem Schwerpunkt Produktionstechnik an
der Dualen Hochschule Baden-Wurttemberg Stuttgart in
Kooperation mit der Firma Porsche. Den Masterabschluss
in Maschinenbau erlangte er an der an der Technischen
Hochschule Nirnberg. In seiner Masterarbeit beschéftig-
te er sich mit der Entwicklung eines Materialférder- und
Dosiersystems flr die additive Fertigung mit hochviskosen
Silikonen.

Im Rahmen seiner Tétigkeit wird sich Herr Schén mit der
Isolation und Kapselung induktiver Ladepads zum Aufbau
elektrifizierter StraBen beschéftigen.

15.04.2024
Simon Lamprecht, M. Sc.

Simon Lamprecht verstarkt seit dem 15.4.2024 den For-
schungsbereich Signal- und Leistungsvernetzung als wis-
senschaftlicher Mitarbeiter.

Herr Lamprecht hat seinen Bachelor- und Master-Abschluss
in Mechatronik an der Friedrich-Alexander-Universitat
Erlangen-Nirnberg absolviert. Als wissenschaftliche Hilfs-
kraft im Forschungsbereich Signal- und Leistungsver-
netzung und beschaftigt er sich mit dem automatischen
Stecken von Kabeln mithilfe eines Roboters.

Im Rahmen seiner Tatigkeit wird Herr Lamprecht nach
Abschluss seiner Masterarbeit das Forschungsprojekt
Next20EM bearbeiten. Das Projekt hat zum Ziel, die
Digitalisierung und Automatisierung der Wertschdpfungs-
kette fir Leitungssatze voranzutreiben, um eine Rick-
verlagerung der Leitungssatzfertigung nach Deutschland
zu erméglichen

01.05.2024
Felix Wirthmann, M. Sc.

4

Felix Wirthmann verstérkt seit dem 01.05.2024 den For-
schungsbereich Elektromotorenproduktion (EMP) als wis-
senschaftlicher Mitarbeiter.

Er absolvierte den Masterstudiengang Wirtschaftsinge-
nieurwesen (Studienrichtung Maschinenbau) an der
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nudrnberg. In sei-
ner Masterarbeit beschaftigte er sich mit der Konzipierung
und Validierung eines laserbasierten Kontaktierprozesses
zur zuverldssigen elektrischen und mechanischen Ver-
bindung von Kupfer-Schaltringen im Kontext flachleiter-
bewickelter Statoren.

Im Rahmen seiner Arbeit im Forschungsbereich EMP wird
Herr Wirthmann sich mit der Kontaktierung von Traktions-
motoren in Railway-Anwendungen in Kooperation mit der
Siemens Mobility GmbH beschaftigen.

www.faps.de
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01.06.2024
Annalena Hartmann, M. Sc.

Annalena Hartmann verstérkt seit dem 01.06.2024 den For-
schungsbereich Signal- und Leistungsvernetzung (SLV)
als wissenschaftliche Mitarbeiterin.

Nach dem Bachelorstudiengang Maschinenwesen absol-
vierte sie den Masterstudiengang Mechatronik und Robotik
an der Technischen Universitat Miinchen (TUM). Praktische
Erfahrungen sammelte sie in der Automatisierungstechnik
bei der elobau GmbH & Co. KG und als Werkstudentin in
der Sitzentwicklung bei der BMW AG. In ihrer Masterarbeit
beschéftigte sich Frau Hartmann mit der Entwicklung eines
Digitalen Zwillings zur Objektivierung des Sitzkomforts in
Kooperation mit der BMW AG.

Im Rahmen ihrer Arbeit im Forschungsbereich SLV wird
Frau Hartmann das Projekt Next20OEM zum Thema auto-
matisierte Montage bearbeiten. Mit diesem Projekt soll
durch Digitalisierung und Automatisierung der Wertschdp-
fungskette ein Reshoring der Leitungssatzfertigung nach
Deutschland ermdglicht werden.

01.07.2024
Alexander Schlosser, M. Sc.

Alexander Schlosser verstérkt seit dem 01.07.2024 den
Forschungsbereich Robotik.

Er absolvierte den Master-Studiengang Wirtschaftsin-
genieur — Maschinenbau an der Friedrich-Alexander Uni-
versitat Erlangen. Im Themenschwerpunkt Automatisierung
und Elektromaschinenbau unterstiitzte er die Forschung
am FAPS durch seine Bachelor-, und Masterarbeit. Im Rah-
men seiner Masterarbeit systematisierte, plante konzep-
tionierte und dimensionierte er einen Anlagenumbau und
fuhrte diesen anschlieBend durch.

Am Lehrstuhl FAPS wird in Zusammenarbeit mit der Siemens
AG an einem roboterbasierten System zur Materialtrennung
»K3I-Cycling“ geforscht, bei dem ein Roboter Fremd-
objekte aus Kunststoffleichtverpackungen aussortiert,
indem er Algorithmen des maschinellen Lernens zur
Poseschétzung und Greifplanung nutzt und dabei einen seil-
getriebenen, leichten Mechanismus fir besonders schnelle
Sortieroperationen einsetzt.

01.07.2024
Elisabeth Piontkowski, M. Sc.

Elisabeth Piontkowski verstarkt ab 01.07.2024 den For-
schungsbereich Signal- und Leistungsvernetzung als wis-
senschaftliche Mitarbeiterin.

Sie hat ihr Masterstudium der Mechatronik an der Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nlrnberg mit den Schwer-
punkten Regelungstechnik und Informatik/Embedded Sys-
tems abgeschlossen.

In ihrer Masterarbeit mit dem Titel ,|dentifying research
methods for latent space manipulation of a robot arm“
untersuchte sie innovative Ansatze zur Steuerung eines
Roboterarms durch 2DBenutzereingaben sowie maschi-
nelles Lernen und neuronale Netze zur Kodierung von
3D-Bewegungsdaten.
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15.07.2024
Jakob Hartmann, M. Sc.

Jakob Hartmann verstérkt seit dem 15.07.2024 den For-
schungsbereich Robotik als wissenschaftlicher Mitarbeiter.

Er absolvierte den Studiengang Maschinenbau an der
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg (FAU).

Im Rahmen seiner Arbeit im Forschungsbereich Robotik
wird Herr Hartmann erforschen, wie Roboter die Errichtung
von Wanden aus Mauersteinen auf Baustellen automatisiert
durchflihren kénnen.

15.08.2024
Tobias Ziirrlein, M. Sc.

Tobias Zirrlein verstarkt seit dem 15.08.2024 den For-
schungsbereich Elektromotorenproduktion (EMP) als wis-
senschaftlicher Mitarbeiter.

Er absolvierte den Bachelorstudiengang Wirtschafts-
ingenieurwesen  (Studienrichtung Maschinenbau) und
den Masterstudiengang Mechatronik an der Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg. In seiner Master-
arbeit beschaftigte er sich mit der Auslegung einer elekiri-
schen Traktionsmaschine, welche sowohl axialen als auch
radialen Magnetfluss zur Drehmomenterzeugung nutzt.

Im Rahmen seiner Arbeit im Forschungsbereich EMP wird
Herr Zurrlein die Entwicklung und Produktion von Axial-
flussmaschinen vorantreiben.

15.09.2024
Jann Warnecke, M. Sc.

Jann Warnecke verstarkt seit dem 15.09.2024 den For-
schungsbereich Signal- und Leistungsvernetzung (SLV) als
wissenschaftlicher Mitarbeiter.

Er absolvierte den Masterdoppelstudiengang ,Japan-
Europe Master on Advanced Robotics“ als Erasmus
Mundus Stipendiat an der Ecole Centrale de Nantes,
Frankreich und der Keio University, Japan. Insbesondere
mit den Erfahrungen im Rahmen seiner Masterarbeit
zur 2D/3D Sensorfusion und dem Einsatz von Deep-
Learning Computervision bei der vollautomatischen Ernte
von Wassermelonen wird er nun unser Team am FAPS
tatkréftig unterstitzen.

Im Rahmen seiner Arbeit im Forschungsbereich SLV wird
Herr Warnecke in Kooperation mit dem Automobilzuliefe-
rer LEONI die Automatisierung eines zonalen Kabelstrang-
designs im Nutzfahrzeug vorantreiben.
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15.09.2024
Jakob Schreiner, M. Sc.

Jakob Schreiner verstarkt seit dem 15.09.2024 den
Forschungsbereich Medizintechnik als wissenschaftlicher
Mitarbeiter.

Er absolvierte sein Masterstudium in Medizintechnik an
der Friedrich-Alexander-Universitdt  Erlangen-Nurnberg.
In seiner Abschlussarbeit beschaftigte er sich mit der
Charakterisierung und dem Vergleich von kohlenstoff-
basierten aerosolgedruckten Elektroden fur den Einsatz in
kiinstlichen Muskeln.

Am Lehrstuhl FAPS wird Herr Schreiner an kohlenstoff-
basierten Sensoren zur Erfassung von Muskelsignalen for-
schen und damit einen wichtigen Beitrag zur Weiterentwick-
lung innovativer Technologien in der Medizintechnik leisten.

15.10.2024
Valentin Henrich, M. Sc.

Valentin Henrich verstarkt seit dem 15.10.2024 den
Forschungsbereich Elektromotorenproduktion (EMP) als
wissenschaftlicher Mitarbeiter.

Er absolvierte sein Bachelorstudium im Fach Maschinen-
bau und setzte sein Masterstudium mit der Spezialisierung
auf International Production Engineering and Manage-
ment (IPEM) als Fachrichtung des Maschinenbaus an der
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg fort. In
seinen bisherigen Arbeiten widmete er sich Kl-basierten
Vision-Systemen in der Robotik zur Drahterkennung in der
Elektromotorenproduktion von Flachdraht-Statoren.

Im Rahmen seiner Arbeit im Forschungsbereich EMP wird
Herr Henrich die Entwicklung intelligenter und flexibler
robotischer Montagesysteme vorantreiben.

15.10.2024
Adrian Miiller, M. Eng.

Adrian Midller verstarkt seit dem 15.10.2024 den
Forschungsbereich Automatisierungstechnik als wissen-
schaftlicher Mitarbeiter.

Nach seinem Bachelorstudium an der Technischen Hoch-
schule UIm absolvierte er den Masterstudiengang Elektro-
und Informationstechnik mit dem Schwerpunkt der Robotik
an der Technischen Hochschule Wirzburg-Schweinfurt.
Beim Robothon The Grand Challenge 2023 belegte er den
ersten Platz und unterstitzte das RoboCup @Work Team
der Hochschule. Mit einem 6-monatigen Auslandsaufent-
halt als wissenschaftlicher Mitarbeiter in Australien an der
University of Technology Sydney ergénzte er seinen Master.
Im Rahmen seiner Masterarbeit beschéftigte sich Adrian
Muiller mit der ,,Aufgaben- und Benutzerzentrierte Program-
mierung von Robotern fiir die kollaborative Montage*.

Herr Mller wird sich im Zuge seiner Forschungsarbeit mit
der Stérkung der Resilienz fir Wertschopfungsnetzwerke
beschéftigen.
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15.10.2024
Christopher Billings

Christopher Billings verstarkt seit dem 15.10.2024 den For-
schungsbereich Elektronikproduktion als Techniker.

Er absolvierte die Ausbildung als Elektroinstalleur — Hand-
werk und erlangte im Anschluss ebenfalls den Abschluss
als staatlich geprufter Elektrotechniker.

Im Rahmen seiner Tatigkeit am Lehrstuhl FAPS wird Herr
Billings unter anderem bei dem Aufbau elektronischer Auf-
bauten sowie der Inbetriebnahme und Instandhaltung von
Anlagen und Maschinen unterstitzen.

01.11.2024
Luca Werthmann, M. Sc.

Luca Werthmann verstarkt seit dem 01.11.2024 den
Forschungsbereich Automatisierungstechnik (AT) als wis-
senschaftlicher Mitarbeiter.

Nach seinem Bachelorstudium absolvierte er den Master-
studiengang Applied Research in Engineering Sciences an
der Technischen Hochschule Nlrnberg. Wahrend seines
Masterstudiums arbeitete er an einem Forschungspro-
jekt mit dem Ziel der Konzeptionierung und Bereitstellung
mehrerer Robotik-Plattformen zur Implementierung von Ki-
basierten Steuerungsalgorithmen im Bereich des autono-
men Fahrens. Im Zuge der Masterarbeit widmete er sich
dem Thema ,Meta-Learning for an Autonomous Mobile
Robot: The OHMetaRunner*.

Im Rahmen seiner Arbeit im Forschungsbereich AT wird
sich Herr Werthmann mit der Entwicklung von Kl-Agenten
fur industrielle Gleichstromnetze beschaftigen, um so ein
wirtschaftliches und intelligentes Energiemanagement fir
DC-versorgte Automatisierungssysteme zu gewahrleisten.

www.faps.de

FAPS
Research
Master

93



e On:
G‘& E|ASY-OPT

CAMPUS FES
FUTFURE ENERCY SYSTEMS 1 02 1 03
97
17 21
19
12

09001

G CERTIFIED

110

PowerfPeq:

120

& ForeSight

127

25

2

3

2015 2016 2017

2018

2019

2020

2021

2022

2023

2024

Anzahl der Mitarbeitenden
inklusive Stipendiaten

und externe Wissenschaftler
sowie inklusive Abgange
und offene Stellen

Stand: 31.12.2024

Zusétzlich wurden durchgéngig
rund 150 studentische Hilfskrafte
beschéftigt und rund 340 studen-
tische Arbeiten betreut.

Offene Stellen
Engineering-Systeme
Automatisierungstechik

Robotik

Medizintechnik
Hausautomatisierung*

Signal- und Leistungsvernetzung
Elektromotorenproduktion
Electric Road Systems
Elektronikproduktion

Zentrale Dienste

*seit Januar 2024 aufgeldst
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Start externe Karrieren

Sebastian Anders
infoteam Software AG
Oktober 2024

Jochen Bauer

C&S Computer

und Software GmbH
Marz 2024

Elisabeth Benke
Siemens
Healthineers AG
Juni 2024

Matthias Brossog
Ausgeschieden
September 2024

Philipp Buttler
Deutsche Bahn
April 2024

Simon Dengler
Ausgeschieden
Juli 2024

Jonathan Fuchs
ZF Lifetec
Juni 2024

Andreas Giesert
Siemens Mobility
GmbH

Februar 2024

Annika Ho6ft

Universitat Hamburg

Januar 2024

i

Bianca Kern
Ausgeschieden
Juni 2024

Maximilian Kneidl
Seamless Energy
Technologies GmbH
Juli 2024

Seyit Kocak
Technische Universitat
Nirnberg

April 2024

Alexander Mahr
Siemens Mobility
GmbH

Februar 2024

Huong Nguyen
Miele & Cie KG
Dezember 2024

Elisabeth Piontkowski
Ausgeschieden
November 2024

Alexander Schmidt
BMW Group
Juli 2024

Johannes Seefried
Robert Bosch GmbH
Marz 2024

Martin Sjarov
Siemens Digital Industries
Mai 2024

Johannes v. Lindenfels
Immergy GmbH
September 2024

Johanna Vogt
TUOV
Marz 2024

Marco Ziegler
Siemens Energy AG
Juli 2024
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Karrieren am FAPS

Marcel Baader
Forschungsbereichsleiter
Elektromotorenproduktion
November 2023

Vera Trauner
Forschungskoordinator

inkl. Lehrstuhl- und Projektcontrolling
Januar 2024

Tobias Reichenstein
Forschungsbereichsleiter
Automatisierungstechnik
April 2024

Marvin Schobert
Forschungsbereichsleiter
Engineering-Systeme
Juli 2024

Patrick Brindl
Forschungsbereichsleiter
Signal- und Leistungsvernetzung
Oktober 2024

Dr. Alexander Kiihl
Chief Operating Officer
Lehrstuhl FAPS
November 2024

Jonas Walter
Forschungsbereichsleiter
Medizintechnik
Dezember 2024
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FAPS-Alumni Karrieren

Dr. Sami Krimi

SVP Head of Operations, Automotive
HARMAN International

Dezember 2023

Dr. Daniel Craiovan

Plant Manager, Power Electronics
Siemens AG - GWE

Februar 2024

Dr. Michael Eisenbarth

Senior Vice President, Operations
ZF LIFETEC

Marz 2024

Prof. Dr. Nikolaus Urban
Professor fur Shopfloor Analytik
TH Deggendorf

Marz 2024

Dr. Veit Riickel
Technischer Leiter
HERMA Group
Mai 2024

Prof. Dr. Florian Risch

Professor fur Montagetechnologien
elektrischer Energiespeicher
Lehrstuhl FAPS der FAU

August 2024

Prof. Dr. Maximilian Wagner
Professor fiir Robotik und Produktions-
automatisierung TH Nirnberg — Ohm
September 2024

Dr. Michael Scholz

Head of Factory Engineering
Siemens AG

Oktober 2024

Stefan Krug

Chief Executive Officer /

Chief Operating Officer Brose Group
Oktober 2024

Dr. Simone Neermann
OEM Field Sales Engineer
Europe Operations
Schneider Electric
Februar 2025
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12.04.2024
FAPS Activity and Culture Trip (FACT) 2024
in Weiherhof

Am 12. April war es wieder soweit, eine weitere Aus-
gabe des FAPS Activity and Culture Trips (FACT). Ziel
dieses Jahr war die Umgebung des Ortes Weiherhof und
der dortige Kletterwald.

Bei bestem Wetter startete die Wanderroute frih am
Parkplatz Waldfriedhof nahe Weiherhof und flhrte
von dort durch den Firther Stadtwald Uber Stock und
Stein zum Walderlebnispfad und im Anschluss zum
Cadolzburger Blick. Nachfolgend konnte aus der Entfer-
nung das Rotwildgehege betrachtet werden, bevor der
Weg zum Mittagessen zur Gaststatte SV Weiherhof
fihrte. Hier konnten sich die Teilnehmer noch einmal fir
die bevorstehende Aktivitat starken. An dieser Stelle ein
groBer Dank an Martin Muckelbauer und Powerlyze GmbH
sowie FAPS ProNet e.V. fur die Unterstiitzung.

26.04.2024
Wissenschaftliche Exzellenz bei der
FAPS Academic Award Night (FAAN) 2024 geehrt

! @ c, +49 162 242-3573

Am 26.04.2024 wurden bei der FAPS Academic Award
Night (FAAN) im ZOLLHOF Tech Incubator Nirnberg
besondere wissenschaftliche Leistungen am Lehr-
stuhl FAPS durch den FAPS Professional Network e.V.
(FAPS ProNet e.V)) ausgezeichnet. Hierzu erhielten die
Preistrager einen Award sowie ein Preisgeld von jeweils
1.000 € und wurden durch Laudatoren — Patrick Briindl,
Nils Thielen, Dominik KiBkalt — gewrdigt.

Die Preistrager der FAAN 2024 sind:
¢ Benedikt Scheffler, M. Sc.
in der Kategorie ,,Best Master Thesis"
¢ Dr.-Ing. Reinhardt Seidel
in der Kategorie ,,Best Publication”
e Dr.-Ing. Markus Lieret
in der Kategorie ,,Best PhD Thesis*

Dr.-Ing. Florian Risch wurde als neuer Vorsitzender der
FAPS ProNet e.V gewahit.
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30.04.2024
Runder Geburtstag von Lehrstuhlinhaber
Prof. J6rg Franke

Seit sechs Jahrzehnten inspiriert Prof. J6rg Franke die
Menschen mit seinen visiondren Ideen und seiner Lei-
denschaft, insbesondere am Lehrstuhl FAPS. Seine Kraft
treibt die Forschung an, férdert Start-ups und vernetzt
Menschen. Geboren 1964 in Erlangen, hat Prof. Franke von
1983 bis 1989 an der FAU Erlangen-Nurnberg Fertigungs-
technik studiert und als Diplom-Ingenieur abgeschlos-
sen. AnschlieBend promovierte er von 1989 bis 1995 am
Lehrstuhl FAPS bei unserem Lehrstuhlgriinder Prof. Klaus
Feldmann zum Dr.-Ing.

Nach Uber 10 Jahren Industrieerfahrung, in denen er welt-
weit mehr als 5.000 Mitarbeitende leitete, kehrte er 2009 als
ordentlicher Universitatsprofessor an den Lehrstuhl FAPS
zuriick. Unter seiner Leitung wuchs der Lehrstuhl bis 2013
auf Uber 80 Mitarbeitende und bis 2023 auf Gber 120 Mit-
arbeitende in 8 Forschungsbereichen und 11 Technologie-
feldern. Mehr als 80 Promotionen am Lehrstuhl FAPS
wurden von ihm betreut.

14. - 15.05.2024
Fiihrungskréfteschulung der
Technologiefeldkoordinatorinnen und -koordinatoren

Die Fuhrungskrafteschulung der Technologiefeldkoordina-
toren und -koordinatorinnen sowie der neuen Forschungs-
bereichsleitern des Lehrstuhl FAPS fand am 14. und 15.05.
in Behringersmihle statt. Geschult wurden die wissen-
schaftlichen Mitarbeiter und Mitarbeiterinnen von Klaus
Kissel, der den Lehrstuhl seit 10 Jahren als Fiihrungskréfte-
trainer unterstutzt. Seine Erfahrung in der Organisationsent-
wicklung, Change-Management und Leadershipcoaching
gibt Impulse zur Weiterentwicklung und Anwendung ver-
schiedener FUhrungsmethoden.

Der Fokus lag, nach einer kurzen Wiederholung der letzt-
jahrigen Themen, auf dem Changemanagement. Zusétzlich
wurden die Rolle als TFK definiert und regelméBige Treffen
zum Austausch innerhalb der TFK vereinbart.

05.07.2024
Erste FAPS Fuckup Night
(FAPS FUN)

Am 05.07.2024 fand am FAPS die erste FAPS Fuckup Night
(FAPS FUN) statt. Unter dem Motto ,Umgang mit Momen-
ten des Scheiterns” bot diese Veranstaltung eine wertvolle
Plattform, um Uber das Scheitern und dessen Bedeutung in
der Wissenschaft zu diskutieren.

Im Rahmen dieser Veranstaltung wollten wir ehrliche Ein-
blicke in Momente des Scheiterns gewinnen. ,Fuckups®
kénnen viele Formen annehmen: von gescheiterten Fir-
mengrindungen Uber Irrwege im Forschungsalltag bis hin
zu persoOnlichen Hirden in der wissenschaftlichen und un-
ternehmerischen Karriere. Das Ziel unserer Veranstaltung
war es, eine konstruktive Fehler- und Lernkultur zu férdern.
Nicht umsonst heiBt es: ,,Aus Fehlern lernt man“. Heraus-
ragende Redner aus unterschiedlichen Disziplinen, wie
Dr. Sebastian Schuol, Prof. Vahid Sandoghdar, Ph.D. und
Juergen Geck, beleuchteten das Thema Scheitern aus
verschiedenen Perspektiven.

www.faps.de
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Einblicke in das FAPS-Leben

05.07.2024
Historische Bestleistung
beim WGP-FuBballturnier in Darmstadt

Ein besonderer Dank geht an das Institut fir Produktions-
management, Technologie und Werkzeugmaschinen (PTW)
und das Institut fir Produktionstechnik und Umformma-
schinen (PtU) fur die herzliche Gastfreundschaft!

Trotz wechselhafter Wetterbedingungen zeigte unser Team
eine herausragende Leistung. Im ersten Spiel bei Regen
gegen das Team des IWF der Technischen Universitét Ber-
lin erzielten wir einen beeindruckenden 5:1-Sieg. Im Ent-
scheidungsspiel der Vorrunde in Gruppe 4 gegen das IMD
der Technischen Universitédt Dresden zeigte unser Team
hdchste Konzentration, was zum technisch schonsten und
fairsten Spiel des Tages fuhrte. Nach einem zwischenzeit-
lichen 1:1 konnten wir uns am Ende mit 2:1 fUr das Viertel-
finale qualifizieren. Den finalen 5. Platz erspielten wir uns
mit zwei Siegen gegen das MTI der RWTH Aachen (2:1)
und den LPS aus Bochum (1:0). Mit der besten Platzierung
in der Geschichte unseres Lehrstuhls (5 von 22) sind wir
mit unserer Leistung zufrieden und freuen uns auf die
Revanche im n&chsten Jahr!

15.07.2024
Technologiefeld APA beim Robotik-Center von
Jugard+Kiinstner

Am 15. Juli 2024 besuchte das Technologiefeld ,,Automati-
sierte Produktionsanlagen” (TF APA) des Lehrstuhls FAPS
das Robotik-Center des Unternehmens Jugard+Kinstner
in Altdorf. Der Besuch bot tiefe Einblicke in aktuelle
Roboteranwendungen und -technologien.

Die Besucher haben mit Herrn Tomasz Humiennik (links)
verschiedene Roboteranwendungen besichtigt. Besonders
beeindruckend waren die Roboter von Universal Robots,
die fur ihre Flexibilitdt und einfache Programmierbarkeit
bekannt sind. Ein weiteres Highlight war die Vorfiihrung
mobiler Roboter, die autonom in Produktionsumgebungen
agieren kénnen. Die Integration dieser mobilen Roboter mit
festen Robotersystemen und Produktionsmaschinen zeigte
eine nahtlose und effiziente Produktionsabwicklung. Der
Besuch bei Jugard+Ktinstner war ein groBer Erfolg und wird
sicherlich zu zukinftigen Kooperationen und weiteren Inno-
vationen im Bereich der Automatisierung fuhren. Herzlichen
Dank an Jugard+Kunstner fur die beeindruckenden Ein-
blicke und die Gastfreundschaft.

22. - 25.07.2024
FAPS Summer Summit (FAPS?) 2024
in Kitzbiihel

Nach intensiver Planung war es endlich so weit: Der Lehr-
stuhl FAPS hie3 seine Mitarbeitenden sowie enge Koope-
rationspartner aus Forschung und Industrie herzlich will-
kommen zum FAPS Summer Summit (FAPSS) 2024. Seit
14 Jahren ladt der Lehrstuhl zur jéhrlichen Strategieklausur
ein, um sich fUr einige Tage zur strategischen Ausrichtung
und zum wissenschaftlichen Diskurs zurlickzuziehen.

Dieses Jahr fand das Treffen vom 22. bis 25. Juli 2024 in
KitzbUhel statt. Rund 110 Teilnehmende arbeiteten parallel
an dreizehn vorab identifizierten Topics of Strategic Interest
(TOSI) und diskutierten deren Fragestellungen.
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01.08.2024
FAPS
Welcome Day

Am 01. August fand der FAPS Welcome Day statt, um die
neuen Mitarbeitenden des Lehrstuhls herzlich willkommen
zu heiBen. Diese Veranstaltung, die nun bereits zum vier-
ten Mal durchgefiihrt wurde, hat sich als fester Bestanditeil
des Onboarding-Prozesses etabliert.

Der FAPS Welcome Day zielt darauf ab, das implizite
Wissen Uber die Arbeit und Forschung am Lehrstuhl weiter-
zugeben und den neuen Mitarbeitenden eine umfassende
Einflhrung zu bieten. Neben einer ausfiihrlichen Vorstel-
lung des Lehrstuhls und seiner Tétigkeitsbereiche wurden
die Teilnehmenden durch die Standorte in Erlangen und
Nulrnberg gefiihrt. Dabei erhielten sie Einblicke in die ver-
schiedenen Forschungsbereiche und eine Einweisung in
den Tesla des Lehrstuhls. Der FAPS Welcome Day erganzt
den bereits etablierten Onboarding-Prozess des Lehrstuhls,
der aus einem digitalen Erste-Schritte-Handbuch und
einem Willkommenspaket besteht. Das Willkommenspaket
enthalt eine Tasse, ein Polo-Shirt und Sticker, die den neuen
Mitarbeitenden den Einstieg erleichtern sollen.

04. - 06.09.2024
Strategieklausuren der Forschungsbereiche
Automatisierungstechnik und Engineering-Systeme

Vom 04. bis 06. September fand die Strategieklausur der
Forschungsbereiche Automatisierungstechnik (AT) und
Engineering-Systeme (E|Sys) statt — dieses mal im Hotel
am IN-campus in Ingolstadt.

Der Forschungsbereich Automatisierungstechnik arbeite-
te unter anderem an der Weiterentwicklung der Vision zur
»,Maschine der Zukunft“ sowie deren weiterer Ausgestal-
tung. Hierbei wurden verschiedene Technologien, die es
zu erforschen und zu implementieren gilt, diskutiert, um
eine gemeinsame Roadmap fir die weitere Ausarbeitung
abzuleiten.

Der Forschungsbereich E|Sys startete mit der Erstellung
einer Vision fir die Planung von Produktionsanlagen
der Zukunft in die dreitdgige Klausur. Darauf aufbauend
wurden MaBnahmen fiir die Entwicklung und AuBendar-
stellung des Forschungsbereichs erarbeitet, die sich bei-
spielsweise in Strategieanalysen, Forschungsbereichs-
Ubersichten und Demonstratoren niederschlagen.

Einblicke in das FAPS-Leben

23. - 25.09.2024
Strategieklausur des Forschungsbereichs
Signal- und Leistungsvernetzung

Am 23.09. ging es fur die Mitglieder des Forschungs-
bereichs Signal- und Leistungsvernetzung (SLV) nach
Randersacker bei Wirzburg, um sich flr drei Tage auf die
strategische Ausrichtung des Teams zu fokussieren.

Die Klausur startete mit einem Ruckblick auf die Ergebnis-
se der letzten Strategieklausuren aus den Jahren 2022 und
2023. Hierbei wurden wichtige Meilensteine und Erkennt-
nisse diskutiert und mdgliche Anpassungen vorgenommen.
Am zweiten Tag wurden konkrete Projektideen entwickelt:
In einem kreativen Brainstorming sammelten die Teilneh-
menden potenzielle Themen, Technologien und Ansatze,
die zur neuen Strategie passen kénnten. Am letzten Tag der
Klausur stand der sogenannte ,Forschungsdesign-Pitch*
auf der Agenda. Jedes Teammitglied prasentierte seine
Ideen und Konzepte, um sich wertvolles Feedback von den
Kolleginnen und Kollegen einzuholen. Die Vorschldge und
Anregungen dienten dazu, die individuelle Forschungs-
ideen weiter zu schérfen und von den Erfahrungen des
Teams zu profitieren.

www.faps.de
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Einblicke in das FAPS-Leben

11.10.2024
FAPS Alumni Networking Event (FANE) 2024
in Erlangen

Am 11.10.2024 fand das FAPS Alumni Networking Event
2024 (FANE) am Lehrstuhl FAPS in Erlangen statt. Die
Veranstaltung bot eine Plattform fur fachlichen Austausch,
interessante Gesprache und vertiefende Einblicke in die
aktuellen Entwicklungen am Lehrstuhl.

Lehrstuhlinhaber Prof. Jorg Franke stellte zuklnftige
Forschungsthemen vor, darunter die Miniaturisierung von
Nano-Satelliten durch System-in-Package, die Entwick-
lung von Magnetspulen fir Kernfusionsreaktoren, Robo-
ter mit sozialen Fahigkeiten sowie Feststoff-Batterien mit
Plasma-Beschichtung. Der neue Professor am Lehrstuhl,
Prof. Florian Risch, Uberzeugte in seinem Vortrag mit
einem umfassenden Uberblick lber die Bedeutung der
Montagetechnologien flr elektrische Energiespeicher.
Dr. Alexander Kihl rundete das Programm mit einem
Update zu den neuesten Entwicklungen des E|Road-
Centers ab und beleuchtete die Rolle des Lehrstuhls in der
Weiterentwicklung der Elektromobilitat.

12.10.2024
Zweite Teilnahme des FAPS am
11. Lauf gegen Krebs

Mit insgesamt 41 gelaufenen Runden hat der Lehrstuhl
FAPS zum Erfolg des 11. Jubildums ,Lauf gegen Krebs*
zugunsten der Krebsforschung beigetragen. Gemeinsam
mit rund 2.500 Laufbegeisterten sind vier FAPS-Mitarbei-
tende gelaufen.

Organisiert wurde die Veranstaltung vom gemeinnitzi-
gen Verein fur Erndhrungsmedizin und Bewegung & Sport
bei Krebs e.V. (NUMEAS) in Zusammenarbeit mit dem
Universitatsklinikum  Erlangen, dem Comprehensive
Cancer Center Erlangen-EMN, dem Deutschen Zentrum
fir Immuntherapie (DZI) und der Friedrich-Alexander-
Universitét Erlangen-Nurnberg (FAU). Auch in diesem Jahr
wurde die Veranstaltung von zahlreichen Sponsoren aus
der Metropolregion unterstutzt.

Wir freuen uns darauf, im 2025 mit noch mehr FAPS-
Mitarbeitenden teilzunehmen.

Foto: Theo Kiefner

14.10. - 15.10.2024
Gemeinsame Strategieklausur
der Forschungsbereiche Medizintechnik und Robotik

Am 14. und 15. Oktober fand in Bayreuth die Strategieklau-
sur der Forschungsbereiche Medizintechnik und Robotik
statt, um zwei Tage lang intensiv Uber Dissertationsthemen
zu diskutieren und die strategische Ausrichtung der Teams
zu fokussieren.

Die Klausur startete mit einem Doktorandenseminar, bei dem
jede(r) die Mdglichkeit hatte, die eigene Forschung intensiv
mit den Kollegen zu diskutieren, Feedback einzuholen und
Erfahrungen auszutauschen. AnschlieBend wurde der Nach-
mittag genutzt, um sich in einer virtuellen Stadtrallye durch
die Barockstadt Bayreuth flihren zu lassen. In 4er-Teams
wurden Aufgaben geldst, Foto-Challenges bewéltigt und der
Teamgeist gestarkt.

Am zweiten Tag stand die Strategieentwicklung der jewei-
ligen Forschungsbereiche im Vordergrund. In getrennten
Gruppen wurden die thematische Ausrichtung, Fokus-
themen und Projekte in den Forschungsbereichen diskutiert.
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04.11.2024
FAPS auf dem FAU dies academicus 2024
vertreten

P e
ademicu.ﬁ

—

Am 4. November 2024 feierte die FAU ihren 281. Geburts-
tag, den ,Dies Academicus”. Der Lehrstuhl FAPS nahm
zusammen mit anderen Angehérigen der FAU — darunter
Mitarbeitende, Studierende und FAU Innovators — an den
Feierlichkeiten teil. Aus der deutschen Politik waren diesmal
Markus Blume, Bayerischer Staatsminister fiir Wissenschaft
und Kunst, und Joachim Herrmann, Staatsminister des
Innern, fir Sport und Integration, als Ehrengéste anwesend.

Die Veranstaltung bot ein abwechslungsreiches Programm:
Nach dem Bericht des Prasidenten und kurzen Videovor-
tragen von FAU-Innovator/-innen folgten eine Anspra-
che der Studierendenvertretung und eine inspirierende
Keynote zum Thema ,Ein neuer MRT fiir die Welt“ von
Prof. Dr. Michael Uder. Fir musikalische Unterhaltung
sorgte der FAU-Band ,,Free Radicals®, in der Professoren,
Dozenten und sogar FAU-Prasident Joachim Hornegger
zwei Stlicke spielten.

06.11.2024
Technologiefeld APA beim Siemens Healthineers
High-Energy Photonics (HEP) Center in Forchheim

Das Technologiefeld ,Automatisierte Produktionsanlagen*®
(TF APA) des Lehrstuhls FAPS besuchte am 6. November
2024 das Siemens Healthineers High-Energy Photonics
(HEP) Center in Forchheim. Der Besuch bot tiefe Ein-
blicke in aktuelle Roboteranwendungen und -technologien.
Im HEP Center werden Hochleistungs-Rdéntgenréhren und
Generatoren fir die medizinische Bildgebung hergestellt.

Gemeinsam mit Dr. Jens Furst (rechts) besichtigten die Be-
sucher die verschiedenen Stationen der Réntgenrdhrenfer-
tigung. Besonders beeindruckend waren die hochprazise
Montage von Lagern fir Réntgenréhrenkomponenten und
die Verarbeitung von Glas-Réntgenréhren unter Reinraum-
bedingungen, die bei den Besuchern einen bleibenden
Eindruck hinterlieBen. Ein weiteres Highlight war die digital
gefiihrte Montage von Stromversorgungen fir Rontgen-
strahler, die das innovative Zusammenspiel von Mensch
und Maschine verdeutlichte. AbschlieBend wurden in ei-
ner Diskussionsrunde Fragen zu Herausforderungen und
Trends in modernen Produktionsanlagen erdrtert.

28. -30.10.2024
Strategieklausur
des Forschungsbereichs Elektronikproduktion

Der Forschungsbereich Elektronikproduktion erarbeite-
te vom 28. — 30. Oktober 2024 seine zukiinftige Strategie
in Cham. Schwerpunkte waren in diesem Jahr Verbesse-
rungspotenziale in den Laborhallen und der organisato-
rischen Struktur zu identifizieren, die kommenden For-
schungsthemen zu diskutieren und das wissenschaftliche
Profil der Gruppe zu schéarfen. Darauf ausgerichtet wurde
ebenfalls eine Strategie fir die zukinftige Projektplanung
und -beantragung konkretisiert.

Dabei sollten insbesondere Aspekte, die alle Kernthemen
des Forschungsbereichs — SMT- und THT-Fertigung, Leis-
tungselektronik sowie 3D-MID — betreffen, adressiert wer-
den, die eine digitale, nachhaltige und flexible Fertigung
ermdglichen. Auch das Teambuilding wurde mit einem
abendlichen Kegelturnier gestérkt.

www.faps.de
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18.-19.11.2024
Strategieklausur
des Forschungsbereichs Elektromotorenproduktion

20.12.2024
FAPS Weihnachtsvideo 2024 -
Geschenkelieferung per Drohne

Am 18. und 19. November traf sich das Team des For-
schungsbereichs  Elektromotorenproduktion (EMP) in
Pilsen, um gemeinsam die strategische Ausrichtung flr die
kommenden Jahre zu gestalten. Die zweitdgige Klausur bot
den idealen Rahmen, um die bisherigen Erfolge zu reflektie-
ren, neue ldeen zu entwickeln und den Teamzusammenhalt
weiter zu starken.

Der erste Tag begann mit einem Rickblick auf die Ergeb-
nisse der letzten Jahre. Dabei wurden zentrale Meilenstei-
ne analysiert, Herausforderungen identifiziert und wichtige
Lehren fur die zuklinftige Arbeit abgeleitet. Am zweiten Tag
stand die Entwicklung konkreter Projektideen im Mittel-
punkt. In kreativen Brainstorming-Sessions wurden innova-
tive Anséatze, Technologien und Themen gesammelt, die die
strategischen Ziele des Forschungsbereichs vorantreiben
kénnen. Neben der intensiven inhaltlichen Arbeit bot die
Klausur auch Raum fir teambildende Aktivitdten. Das Team
genoss die Gelegenheit, sich abseits der strategischen
Themen auszutauschen.

Das vergangene Jahr hat eindrucksvoll gezeigt, wie viel
Potenzial an Innovationskraft und Teamgeist im Lehrstuhl
FAPS steckt. Gemeinsam konnten innovative Projekte er-
folgreich umgesetzt, neue Ansétze entwickelt und zukunfts-
weisende Technologien erforscht werden.

Mit Blick auf das kommende Jahr freut sich der Lehrstuhl
darauf, weiterhin kreative ldeen umzusetzen, neue Her-
ausforderungen zu meistern und weitere Fortschritte zu
erzielen.

Der Lehrstuhl FAPS winscht allen Stakeholdern eine
besinnliche Weihnachtszeit, einen erfolgreichen Start ins
neue Jahr und viel SpaB3 beim Anschauen des neuesten
FAPS-Weihnachtsvideos.

FAPS Weihnachtsvideo 2024: https://t1p.de/zxtzu
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Instruction

AP

Fa

Im Jahr 2024 wurden fir die Mitarbeitenden des Lehr-
stuhls FAPS erneut zahlreiche interne SchulungsmaBnah-
men angeboten, um die vorhandenen Kompetenzen wei-
ter auszubauen sowie neue, innovative Impulse zu setzen.
Zusatzlich wurden zahlreiche mitarbeiterindividuelle Schu-
lungen im Rahmen des Weiterbildungsangebots der FAU
wahrgenommen:

e aus dem Bereich, Soft-/ Lehre-Skills angeboten durch
das FBZHL (Fortbildungszentrum Hochschullehre),

e Software-Skills durch das RRZE (Regionales Rechen-
zentrum Erlangen)

e sowie SchlUsselqualifikationen durch das Graduierten-
zentrum der FAU

and Training

Januar 2024
Passungsorientiertes Karrieredesign
7 Teilnehmende

Februar 2024

Methodische Analyse zur Qualitdtsverbesserung
von Fertigungsprozessen

2 Teilnehmende

Marz 2024

Fit fiir die Lehre -

Kompaktkurs Hochschuldidaktik
2 Teilnehmende

Marz 2024
Grundlagen der Gesprachsfiihrung
7 Teinehmende

Méarz 2024

Einflihrung in die

Bayerische Haushaltsordnung (BayHO)
8 Teilnehmende

April 2024
Data Science mit Python
9 Teilnehmende

April 2024

Recherchekurs & Qualitatsbewertung
von Publikationen

9 Teilnehmende

Juni 2024
Grundlagen der Prasentation fachlicher Vortrage
6 Teilnehmende

September 2024
Laserschutzbeauftragter fiir
Materialbearbeitung und Messtechnik
2 Teilnehmende

Oktober 2024
Powerpoint/ & Efficient Elements
14 Teilnehmende

November 2024
Gender & Diversity
17 Teilnehmende

Dezember 2024

DGUYV V3/V4 - Priifung ortsverédnderlicher und ortsfester
Verbraucher

1 Teilnehmender

www.faps.de
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Fellowship
Programm

AP

338

Seit dem Wintersemester 2017/ 18 bietet der Lehrstuhl FAPS
das studentische Foérderprogramm ,,FAPS Fellowship® an.

Das Programm férdert sowohl die fachlichen als auch
sozialen Fahigkeiten von Uberdurchschnittlichen Studieren-
den am Lehrstuhl FAPS. Die Programminhalte reichen von
Networking-Events, Stammtischen und Seminaren bis hin
zum exklusiven Angebot von externen Masterarbeiten und
Industriepraktika.

Da die Mitgliedschaft auch noch nach dem Studienab-
schluss bestehen bleibt, profitieren Programmteilnehmer
auch noch im Berufsleben vom wachsenden Alumni-
netzwerk des Forderprogramms. Die Aufnahme erfolgt
auf Empfehlungsbasis — sprechen Sie hierzu einfach lhre
derzeitige HiWi- oder Abschlussarbeitsbetreuende am
Lehrstuhl an!

Weitere Informationen unter:
www.linkedin.com/groups/9031563/

Vorteile im FAPS Fellowship Programm

¢ Vernetzung untereinander durch die LinkedIn-Plattform
und Social Events

e Orientierung im Studium, Vermittlung passender
Abschlussarbeiten und HiWi-Tatigkeiten sowie
Beratung bezliglich einer Promotion am FAPS

e Angebot von Praktika, Werkstudententétigkeiten
und exklusiven Stellenausschreibungen fiir den
Direkteinstieg in der Industrie

e Forderung der beruflichen oder wissenschaftlichen
Karriere

e Kostenfreie Teilnahme an Fachtagungen,
WGP Seminaren, Vortragsreihen und Schulungen

¢ \ernetzung untereinander durch die LinkedIn-Plattform
und Social Events

e Karrierebegleitendes Coaching und Mentoring durch
erfahrene FAPS Fellows

e Vermittlung von Stellenausschreibungen und potenziell
geeigneten FAPS Fellows

e \erstarkte Kooperation zwischen Unternehmen und
dem FAPS/ der FAU

e Unterstiitzung des Technologietransfers

e Kostenfreie oder verglnstigte Teilnahme
an Fachtagungen, WGP Seminaren, Vortragsreihen
und Schulungen am FAPS

Abschluss B. Sc. Abschluss M. Sc.

a,

Berufseinstieg &
FAPS Fellowship Alumnus

Bewerbung zwischen dem 5. Bachelorsemester und dem Abschluss der Masterarbeit

Kontakt: Marvin Schobert, M. Sc. & Benedikt Scheffler, M. Sc.
fellowship@faps.fau.de
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ProNet
e.V.

AP

Der FAPS Professional Network e.V. (FAPS ProNet e.V.) wur-
de am 07.10.2016 als gemeinnitziger Verein gegriindet. Es
ist ein Zusammenschluss von aktiven und ehemaligen Mitar-
beitenden sowie Férdernden des Lehrstuhls fir Fertigungs-
automatisierung und Produktionssystematik (FAPS) der
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nirnberg (FAU).

Im Vordergrund steht die Vernetzung, Kooperation und der
Austausch zum fachlichen, beruflichen und vor allem auch
freundschaftlichen Nutzen.

Aufgaben und Zweck des FAPS ProNet e.V.

Fachlichen Austausch
fordern

Vernetzung
férdern

Gemeinsame Werte leben

Einbindung von externen Experten, Fordernden etc.

Round Tables

Den Mitgliedern des ProNet e.V. bietet der Round Table
Industrie 4.0 eine hervorragende Mdoglichkeit zum Netz-
werken. Zusatzlich gibt es den Automotive Round Table
und neu gegriindet wird der Round Table Medizintechnik.

FAPS ProNet Awards

Im vergangenen Jahr lud der Verein die ehemaligen und
aktiven Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter des Lehrstuhles
sowie Kooperationspartner aus Forschung und Industrie
zum jahrlich stattfindenden FAPS Annual Academic Award
Night (FAAN) ein. Zudem wurden 3 Forderpreise jeweils
dotiert mit 500,- € vergeben:

* Benedikt Scheffler

in der Kategorie ,,Best Master Thesis“
e Dr.-Ing. Reinhardt Seidel

in der Kategorie ,,Best Publication”
¢ Dr.-Ing. Markus Lieret

in der Kategorie ,,Best PhD Thesis*"

ProNet Website

Die neue Vereinswebsite dient als Austauschplattform fir
Alumni und aktive Mitarbeitende. Zudem wird dort Uber
die nachsten FAPS Veranstaltungen, Round Table und
das Mentorenprogramm informiert. Die Nutzung ist fur alle
Mitglieder nach einer Onlineregistrierung auf der Website
maoglich.

Mentorenprogramm

Der Verein hat sich zum Ziel gesetzt, die Alumni unterein-
ander und mit den aktuellen wissenschaftlichen Mitarbei-
tenden besser zu vernetzen. Ein Baustein daflr ist unser
Mentorenprogramm. Der Rahmen des Mentorings ermdg-
licht zudem eine gezielte Beratung fir die Griindung von
Unternehmen und eine angestrebte Hochschultatigkeit als
Professor. Es sind momentan 16 Partnerschaften im Men-
torenprogramm aktiv. Interessierte Mentoren und Mentees
wenden sich per E-Mail an Prof. Jérg Franke.

Mitgliederentwicklung

m FAPS-Mitarbeiter 192
= Alumni
171
162 167
136
47
2020 2021 2022 2023 2024

-
Ol 0]
s

Weitere Informationen unter:
www.fapspro.net

-
&) 2 T
Y ' 35

d

Kontakt: contact@fapspro.net

e

www.faps.de
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AP

Der Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produk-
tionssystematik fordert aktiv die technologieorientierte
Grundung junger Unternehmen. Die Geschéftsideen kén-
nen einerseits aus den Forschungsarbeiten des FAPS ent-
stehen und die Griinderinnen und Griinder sich dazu aus
den Reihen der wissenschaftlichen Mitarbeitenden formie-
ren. Andererseits sind auch studentische Start-up-Teams
willkommen, die sich in den vielfaltigen Technologie-
Bereichen des FAPS selbstandig machen wollen.

FAPS-X bietet den Griindungsaktivitdten am Lehrstuhl da-
flr einen fruchtbaren Nahrboden und unterstlitzt Grinder
und Grinderinnen in allen Phasen des Unternehmens-
aufbaus, wobei insbesondere auf die Vereinbarkeit von
Promotion und Unternehmensgriindung Wert gelegt wird.

Bei der Realisierung ihrer Geschaftsidee profitieren die
Griinderinnen und Griinder von folgenden Leistungen:

Framework

Der Lehrstuhl FAPS bietet hervorragende Rahmen-

bedingungen fiir Griinderinnen und Grinder:

¢ Motivierende und inspirierende Umgebung bestehend
aus Grinderinnen und Grindern, Forschenden und
Studierenden mit starkem Industrie-Kontakt

Der Lehrstuhl FAPS bietet
hervorragende
Rahmenbedingungen fur
Grlinderinnen und Griinder.

Es steht die
hervorragende technische
Infrastruktur des FAPS
zur Verfligung.

Die Foérderung richtet
sich explizit

Der Fokus auf Mecha-
tronik und Automati-
sierungstechnik starkt
das Netzwerk.

Situationsabhangige
Bereitstellung und
Vermittlung von Biiro-
und Laborflachen.

Vereinbarkeit
von Promotion

e Erfahrungsaustausch und Mentoren-Programm mit Pro-
fessoren, Alumni, Industriekontakten, Kapitalgebern etc.

e Gegenseitige Unterstlitzung: Austausch von Anlagen
und Technologien, wechselseitige Vermittlung von
Kontakten, Job Pool

In diesem Event

in lockerer Atmosphére
dreht sich alles um

das Thema Griindung.

Unterstiitzung

bei allen

wirtschaftlichen Aspekten
der Griindung.

Madglichkeit zur
Umsetzung von

auch an herausragende und Kooperationsprojekten
Studierende. Unternehmertum. in Form von Start-ups.
— ROBO ! @
sentinum EEEEICH e L‘ oculai a IOP %Immem DEEPTRONICS

ANAM®GS

%amless
nergy
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Focus

Technologie-orientierte Griinderinnen und Grinder fin-

den hervorragende Synergien durch klaren Fokus:

e Wissensbiindelung durch Technologiefelder wie bei-
spielsweise Mechatronik, KI und ML, Simulation,

¢ Robotik, additive Fertigung, Energieeffizienz etc.

e Branchen-Fokus durch Forschungsbereiche auf bei-
spielsweise Automotive, Maschinen- und Anlagenbau,
Automatisierungstechnik, Medizintechnik, Smart Living,
Energietechnik, etc.

e Primédrer Fokus auf Business-to-Business Konzepte

Forum

In diesem Event in lockerer Atmosphére dreht sich alles

um das Thema Grindung:

e Inspirierende und informative Impulsvortrage von ex-
ternen Beratern, Griindern oder Kapitalgebern

e Vorstellung und Diskussion der Griindungsideen von
Alumni, Mitarbeiterinnen und Mitarbeitern, Studieren-
den und anderen Interessierten

e Informationen zu aktuellen Ausschreibungen, Forder-
und Weiterbildungsmadglichkeiten

¢ Netzwerken und Diskussionen zur Férderung der Grin-
dungskultur am Lehrstuhl

Facilities

Es steht die hervorragende technische Infrastruktur des

FAPS zur Verfigung:

e Umfangreiche IT-Infrastruktur mit einer Vielzahl an leis-
tungsfahigen Rechnern, einer breiten Palette von Engi-
neering-Tools und Software-Entwicklungswerkzeugen

e Moderne Anlagen zur Teilefertigung, Montage, Elek-
tronikproduktion und 3D-Druck zum schnellen Proto-
typenbau und ggf. auch zur Auflegung von Kleinserien

e Spezialisierte Labors (Materialographie, Elektrotech-
nik, Mikroskopie, Zuverléassigkeit, etc.) zur Analyse und
Qualifizierung von Materialien, Prozessen und Produkten

Floor

Situationsabhangige Bereitstellung und Vermittlung von

Lehrstuhl- oder Inkubatorflachen:

* Nutzung von Burofldchen des Lehrstuhls fir den eigenen
Bedarf im Rahmen einer EXiST-Férderung

e Aufstellen eigener Anlagen auf den Hallenflachen des
Lehrstuhls im Rahmen einer EXiST-Forderung

* Mdglichkeit zur Anmietung kostengunstiger Inkubator-
flachen im NKubator am FAPS-Standort ,,auf AEG*

Finance

Unterstltzung bei den wirtschaftlichen Aspekten der

Grindung:

e Beratung zu Finanzierungsmdglichkeiten und Vermitt-
lung mdglicher Kapitalgeber

e Unterstiitzung bei der Beantragung 6ffentlicher Forde-
rungen (z.B. EXiST)

» Ubernahme der Verwaltung und Buchhaltung im Rah-
men einer EXiST-Férderung

Fellows

Die Grindungsférderung richtet sich explizit auch an
herausragende Studierende.

Fast Track

Individuelle Anpassung der Férderung, um die Verein-

barkeit von Promotion und Unternehmensgriindung zu

gewdbhrleisten:

e Fokussierung von Forschungsthemen in Bezug auf die
technologieorientierte Griindung

¢ Flexible Festlegung des Anteils einer Teilzeit-Beschéftigung

e Mdglichkeit zur Generierung von grindungsbezogenen
Umsétzen in Neben-Téatigkeit

Firm

Anfragen aus der Wirtschaft, fur die das spezielle Know-
how aus der Universitat erforderlich ist, aber die Zusam-
menarbeit mit einer privatwirtschaftlichen Gesellschaft
erforderlich macht, kdnnen durch Aufbau eines Start-ups
erflllt werden:

e Bearbeitung der Forschungsaufgabe (z. B. Entwicklung
von Prozessen, Maschinen oder Software) im Rahmen
eines Kooperationsprojektes mit dem FAPS; Vermitt-
lung von Anfragen und potentiellen Grindern durch
FAPS-X

¢ Professionelle Betreuung, Wartung und Weiterentwick-
lung durch Ausgriindung

e Langfristige enge Zusammenarbeit zwischen Unter-
nehmen, Ausgriindung und FAPS, z. B. im Rahmen von
offentlich geférderten Forschungsprojekten, Betreuung
von studentischen Arbeiten und gemeinsamen Verof-
fentlichungen

www.faps.de
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Bereits seit 2019 ist der Lehrstuhl FAPS mit zahlreichen
Videos auf der Plattform YouTube vertreten. Mit der stetig
zunehmenden Anzahl an neuem Videomaterial férdert
der Lehrstuhl die AuBendarstellung der Wissenschaft und
leistet somit einen wichtigen Beitrag zum Versténdnis von
neuartiger Technologie innerhalb der Bevdlkerung.

Seit dem Start des Kanals wurden bis Ende 2024
insgesamt 43 o6ffentlich erreichbare Videos bereitgestellt.
Besonders stolz sind wir darauf, dass wir nun im Jahr
2023 Uber Equipment fir ein portables Filmstudio verflgt
haben, mit dem qualitativ hochwertige Interviewformate in
Bild und Ton méglich sind.

Insgesamt wurden die Videobeitrage Giber 40.000 Mal auf-
gerufen und miinden in einer Wiedergabezeit von mehr als
1.040 Stunden. Auch Uber die insgesamt 222 Abonnenten
freuen wir uns sehr.

Um den ganzheitlichen Ansatz des Lehrstuhls in der
AuBenwirkung gerecht zu werden, ordnen sich die ent-
standenen Videos in drei verschiedene Saulen ein:
Research

Vorstellung unserer Forschungsbereiche

und Technologiefelder

Events
Impressionen unserer Veranstaltungen und Seminare

Insights
Aktuelle und spannende Forschungsprojekte

43 Videos

online

Research

1.040 Stunden
Wiedergabezeit

Uber 40.000 Aufrufe

unserer Videos

Insights

Events
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Seit 2021 prasentiert sich unser Lehrstuhl erstmals auf
einer Social-Media-Plattform. Die LinkedIn-Présenz er-
mdglicht uns eine lebendige Interaktion mit Alumni, Indus-
triepartnern, Studierenden und Forschenden. Durch die
stetig wachsende Anzahl an représentativen Aktivitdten
und einen klaren Fokus auf Offentlichkeitsarbeit steigt die
Dynamik unserer Seite splrbar.

Die klare Kommunikation der Lehrstuhlaktivitéten ist nicht
nur ein wesentlicher Beitrag zur Sichtbarkeit, sondern
mittlerweile unverzichtbar bei der Umsetzung gesell-
schaftsrelevanter Projekte. Im laufenden Jahr haben wir
unsere Followerzahl mehr als verdoppelt und veroffent-
lichen 2 Beitrage pro Woche, die die Vielfalt unserer For-
schungsaktivitdten widerspiegeln.

Mit 6877 Reaktionen und 152 Beitrdgen sichern wir uns
den 4. Platz im Vergleich zu unseren Mitbewerbern hin-
sichtlich neu gewonnener Follower — ein klares Zeichen
fir die wachsende Resonanz und Anerkennung unserer
Lehrstuhl-Community.

2 Beitrage
pro Woche

3800 Follower:innen
152 Beitrage

17,9%

Engagement Rate

6877

Reaktionen

www.faps.de
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Der geringe Anteil von Frauen in technischen Berufen
stellt in Zeiten des Fachkraftemangels eine zunehmende
Herausforderung dar. Die mangelnde Chancengleichheit,
Unterstitzung und Vernetzung der wenigen Frauen wirken
sich negativ auf die Anzahl der Absolventinnen aus, die
eine wissenschaftliche Karriere anstreben.

Vernetzungs-
treffen

Austausch-
treffen

Mentoring-
programm

Aktive digitale und analoge
Kommunikation

Wiederkehrende
Befragung

Schulungsprogramm
,aender und Diversity*

FABD [ FATHER&SUN

Foto: Christian Voigt
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MaBnahmen FAPS-Female

Der Lehrstuhl FAPS hat sich daher zusatzlich zu den Ziel-
vereinbarungen der FAU zum Ziel gesetzt, Angebote zu
schaffen, die die Lehr- und Forschungseinrichtung fir
Wissenschaftlerinnen, Mitarbeiterinnen und Studentin-
nen attraktiver machen. Dadurch soll der Anteil weiblicher
Mitarbeiterinnen in den kommenden Jahren signifikant
gesteigert werden. Dazu gehéren die Schaffung eines
inklusiven Arbeitsklimas sowie Forder- und Vernetzungs-
maBnahmen. Zur kontinuierlichen Weiterentwicklung
des Lehrstuhls wurden folgende Angebote entwickelt und
umgesetzt:

Vernetzungstreffen fiir
Wissenschaftlerinnen und
Studentinnen mit Vortrags-
programm zur Vernetzung
innerhalb des Lehrstuhls,
in der Universitat und
dariiber hinaus (quartalsweise)

Austauschtreffen aller
interessierten Kolleginnen
und Kollegen zur Entwick-
lung von MaBnahmen zur
kontinuierlichen Verbesse-
rung der Zusammenarbeit
(quartalsweise)

Mentoringprogramm fiir
Studentinnen mit einem
Pool aus Mitarbeitenden als
Mentoren/Mentorinnen

Aktive digitale und
analoge Kommunikation
der MaBnahmen und der
Ansprechpartnerinnen
und -partner liber die
Homepage und LinkedIn
sowie uber Plakate und
auf entsprechenden
Veranstaltungen

Wiederkehrende Befragung
aller Mitarbeitenden zu
Diskriminierungserfahrungen
und Evaluation der durch-
gefiihrten MaBnahmen

Initiierung eines
Schulungsprogramms
im Kontext

»Gender und Diversity“

www.faps.de
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Aerosol-Jet-Anlage
zum Verdrucken
funktionaler Materialien
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06.05.2024
Neuer Drucker Prusa XL
am FAPS

Mit der Akquise eines neuen Prusa XL im Rahmen des
Projekts Next2OEM konnte der FAPS seine Flotte um
einen groBfarmatigen Multimaterial-Desktop-3D-Drucker
erweitern, der mit bis zu funf Werkzeugkdpfen verschiedene
Materialien im FFF-Verfahren (Fused Filament Fabrication,
auch bekannt als FDM: Fused Depostion Modeling) verar-
beiten kann. Im Gegensatz zu den vorherigen Druckern der
PRUSA-Reihe, deren Druckbett sich in X- und Y-Richtung
bewegt hat, wird hier das Druckbett nur in Z-Richtung be-
férdert, was die Vibrationen im Druckprozess reduziert.

Der neue Prusa XL, der im Rahmen des Projekts
Next2OEM angeschafft wurde, wird die Prototypen-
Herstellung und Forschung am FAPS im Bereich des
FFF-Verfahrens starken und weiter voranbringen.

31.05.2024
Leihanlage zur Spulenformung
im Rahmen des Projekts ,,E[Form* eingetroffen

Am 31.05.2024 wurde eine Leihanlage zur Verarbeitung
vom Formspulen vom Projektpartner SIEMENS Mobility
GmbH (SMO) and den FAPS (berstellt. Mit deren Hilfe soll
im Rahmen des Projektes E|Form der Automatisierungs-
grad im Rahmen der Statormontage von Schienenantrie-
ben verkirzt und somit die Produktionseffizienz gesteigert
werden.

Die bei der Arbeit mit der Leihanlage gewonnenen Erkennt-
nisse sollen im Rahmen des Projekts mit den Weiterent-
wicklungen der Projektpartner kombiniert und in eine héher-
automatisierte Neuentwicklung tberfiihrt werden. Das Pro-
jekt E|Form (FKZ: 01MV23011C) Iauft noch bis Herbst 2026.

www.faps.de
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Investitionen in Maschinen und Anlagen

11.06.2024
Integration eines durch Semikron Danfoss leihweise
bereitgestellten Létéfens in unsere Laborhalle auf AEG

Der Forschungsbereich Elektronikproduktion freut sich
Uber die reibungslose Einbringung eines Reflow-Konvek-
tionslétofens des Typs VisionXP+ nitro 4200 834 Vac des
Anlagenherstellers Rehm Thermal Systems. Besonderheit
des Ofens ist die in-line integrierte Vakuumkammer. Sie
ermdglicht es Poren, Gaseinschliisse und Voids direkt nach
dem Létvorgang zu minimieren — solange sich das Lot noch
im aufgeschmolzenen Zustand befindet, werden die Werk-
stlicke direkt aus den Peakzonen in den Vakuumprozess
Ubergeben.

Der Létofen wurde uns dankenswerterweise flr vorerst
3 Jahre leihweise von Semikron Danfoss bereitgestellt, er
steht nun beiden Vertragspartnern exklusiv flr Forschung
und Prozessentwicklung in unserer Laborhalle auf AEG zur
Verfligung.

04.11.2024
Neues Hochregal
verdoppelt Lagerkapazitat auf AEG

Das Bestandsregal in der gemein als E|Drive-Halle bezeich-
neten Laborflache auf AEG, welches bereichstbergreifend
auch von anderen Forschungsbereichen und Ausgriindun-
gen genutzt wird, stieB3 in der Vergangenheit an seine Kapa-
zitdtsgrenze. Das Ergebnis waren herumstehende Paletten
oder eingeschrankte Verkehrswege. Auch das optische
Erscheinungsbild der Halle litt hierunter gewaltig.

Durch den gemeinsamen Zukauf eines weiteren Hoch-
regals durch die Forschungsbereiche EMP und ERS ent-
spannt sich die Lagersituation auf AEG nun erheblich.
Das neue Regal, welches sich bis auf die orangene Farb-
gebung der Querstreben, nicht vom Bestand unterschei-
det, bietet in drei Feldern und auf vier Ebenen Platz fur ins-
gesamt 36 Europlatten bzw. vergleichbare Lagereinheiten
und verdoppelt somit die vorhandenen Kapazitat.

Herzlicher Dank an das ,,Aufbau-Team* flr die Unterst(t-
zung bei Montage und Fixierung.

15.11.2024
Neue VR-Gerite fiir die Forschung: Eine neue Ara fiir
die Untersuchung von Schulungen und Interaktionen

Der Lehrstuhl FAPS hat kirzlich drei neue VR-Geréte sowie
einen Creality-3D-Scanner in Betrieb genommen, um die
Forschung in den Bereichen Schulungen und Interaktionen
in VR/AR zu intensivieren. Die Apple Vision Pro, die Pico
Ultra 4 und die Meta Quest 3 (jeweils in ihren Enterprise-
Varianten) bieten eine Vielzahl von Funktionen und Moglich-
keiten, um die Interaktionen von Teilnehmern in immersiven
Umgebungen zu untersuchen.

Die Verwendung von VR-Geraten in der Forschung bie-
tet eine Vielzahl von Mdglichkeiten, um die Interaktionen
von Teilnehmenden zu untersuchen. Durch die Erstellung
von realistischen und kontrollierten Umgebungen kénnen
wir die Teilnehmer in einer immersiven Umgebung platzie-
ren, um ihre Reaktionen und Verhaltensweisen zu untersu-
chen. Die Ergebnisse von VR-Experimenten kénnen dann
analysiert und interpretiert werden, um neue Erkenntnisse
Uber die menschliche Interaktion zu gewinnen.
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21.11.2024
Neuer 3D-Drucker
Prusa MK4S

Mit dem 3D-Drucker vom Typ Prusa MK4S wird die Aus-
stattung des Lehrstuhls im Bereich der additiven Fertigung
erweitert, um innovative Projekte in Forschung und Lehre zu
férdern. Er bietet mit seiner kompakten Bauweise, prézisen
Drucktechnologie und breiten Materialkompatibilitat eine
ideale Erganzung fur die Aktivitdten des Lehrstuhls.

Technische Highlights des Prusa MK4S:

e Bauraum: 250 x 210 x 220 mm

¢ Drucktechnologie: Fused Deposition Modeling (FDM)

e Maximale Disentemperatur: 290 °C

e Maximale Heizbett-Temperatur: 120 °C

e Unterstlitzte Materialien: PLA, PETG, Flex, PVA, PC, PP,
CPE, PVB

¢ Schichthéhe: 0.05 — 0.30 mm

¢ Druckgeschwindigkeit: Bis zu 200 mm/s

Der Drucker wird zukiinftig in mehreren Forschungsprojek-
ten eingesetzt, insbesondere zur additiven Fertigung von
Elektronik und mechatronischer Systeme.

26.11.2024
DragonFly IV+ von Nano Dimension
erweitert den Anlagenpark

Das System, das im Rahmen einer Mittelaufstockung des
Forschungsprojekts Next20OEM beschafft wurde, stellt ei-
nen bedeutenden Fortschritt in der additiven Fertigung von
3D-MIDs und additiv gefertigter Elektronik (AME) dar. Die
Anschaffung wurde durch Férdermittel des Bundesministe-
riums fir Wirtschaft und Klimaschutz (BMWK) ermdglicht.
Unser Dank gilt dem Ministerium sowie unserer ehemaligen
Forschungsbereichsleiterin fir Signal- und Leistungsver-
netzung, Huong Giang Nguyen, die maBgeblich zur Reali-
sierung dieses Projekts beigetragen hat.

Die DragonFly-Technologie erméglicht es uns, die Gren-
zen des Machbaren weiter auszudehnen, insbesondere im
Bereich miniaturisierter Elektronik, und eréffnet neue Mog-
lichkeiten fur interdisziplindre Forschung und industrielle
Anwendungen.

www.faps.de
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Elektronikproduktion

Laborgerate

e 3D-Drucker Anycubic Photon Mono 2

¢ AconityMini Laserstrahlschmelzanlage

¢ Aerosol-Jet Anlagen: AJ 15XE und Laboranlage
¢ Area-Array-Mikroskop ERSASCOPE

e Automatisches Optisches Inspektionssystem
Vi7k Premium

e Automatisches Optisches Inspektionssystem
Vi7k Spectro

e Bestlcker FUJI NXT-2

e Bestlicker SIPLACE Sx2

¢ Bonder F&K Delvotec 56xx

e Concept Laser MLab Cusing®

e Dampfphasenlétanlage IBL LC 280
e Desktop 3D-Drucker Prusa i3 MINI+

e Desktop 3D-Drucker Prusa i3 MK2S fir Keramikdruck

e EcoMet 30 zweispindliges Schleif- und
Poliergerat Fa. Buehler

¢ Elektrodynamischer Schwingungserreger
RMS SW 1512

e Fineplacer ,,PICO“ FINETECH

e Handbesticker FRITSCH

e Kniehebel-Sinterpresse

e |aserstrukturierung LPKF Fusion 1100

¢ Lotpasteninspektionssystem ASM ProcessLens
e | PKF LDS Metallisierung

e Musashi Prazisionsdispenser Shotmaster

¢ Neotech MID-Drucksystem 15XSA

e Pastenvolumenmessgerat KOHYOUNG

PBT-System mit NIR96-250-E Modul
PBT-System mit NIR96-250-E Modul

pPlacer FRITSCH

Planetenmischer THINKY ARM-310
Planschleifgerat PlanarMet 300 Fa. Buehler
PlasmaCoat PCU3D

Reflowofen ERSA Hotfl ow 2/14

Reflowofen Rehm VisionXP+ nitro 4200 834 Vac
Reflowofen SEHO MaxiReflow 3.0 HP
Reworkstation MARTIN-Grund-Modul DBL-04
Rohrofen Gero Carbolite GHA 12/300
Schablonendrucker DEK Horizon 03iX
Schablonendrucker DEK Horizon 265
Schablonenreinigungsanlage SYSTRONIC CL 400
Schraubendispenser CAM/ALOT
Selektivwellenlétanlage SEHO StartSelective
Sinterofen LHT 02/17 Nabertherm

Sinterpresse Seho

Trockenschrank BINDER

Trockenschrank Heraeus T6030
Turbopumpstand Pfeifer HiCube 80 Eco
Turbopumpstand Pfeiffer HiCube 80 Eco
Vakuumdampfphase IBL VAC 645
Vakuum-Einbettsystem SimpliVac Fa. Buehler
Vakuumtrockenschrank BINDER Vd23

Warme- und Trockenschrank Memmert Un30
Warmeinbettpresse SimpliMet 4000 Fa. Buehler

Priifgeréte

Keyence VK-X3050 Laserscan Mikroskop
Digitalmikroskop Leica DVM6

FIB-REM S8000X Fa. TESCAN mit EDX,
EBSD, Raman

Harteprufung Wilson VH3300 Fa. Buehler
Keyence VR-6200 3D Profi lometer
Keyence Laserscanning Mikrosop
Klimaprifschrank Weiss SB11/160/40
Lastwechselprifstand PCT3
Lichtmikroskop NIKON-SMZ 1500
Materialografi e

Multifunktionstester DAGE 4000PLUS

Optisches Multisensorgerat Werth Messtechnik
Video Check IP 400 HA

Rontgenanlage YXLON Cheetah Evo

Rontgenfluoreszenz Schichtdickenmessgerét
Fischerscope XDLM-C4 XYZ

Salzsprihnebel- und Kondenswassertester
Schertester XYZTEC Condor 150-3
Stromtragfahigkeitsprifstand

Temperatur- und Klimaprufschrank mit Vibration
Votsch VCV 4060-5

Temperaturschockprifschrank Votsch-VT3 7012 P2
Universalprifmaschine ZWICK Z010/TND
Wérmebildkamera FLIR ThermaCAM S65 HS

www.faps.de
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Electric Road Systems

Laborgerate

e 2x Aruba 2530 8G Switch

e 2x Elegoo Neptun 3 Max FDM 3D-Drucker

e B&R Vision System mit Beleuchtung und Kameras

e Bauer L120-4-MV MiniVertikus Stickstoffverdichter
(Booster) von 5 bar auf 300 bar

e Berger BVT-SFQT-D Ruitteltisch zur Betonverdichtung
e Beton-Feuchtemessgeréat

e Beton-Feuchtemessgeréat

e (Castech GFA301000 Heicrimpanlage

e Crown Model ES 4000 Hochhubwagen

e Crown Model ES 4000 Hochhubwagen

e Draht und Litzenférderanlage

e EIBENSTOCK Diamant-Bohrstander BST 182 V/S

e EIBENSTOCK ETN 162/3 Diamant-Nass-Trocken-
Kernbohr-Maschine

e Hibers e1121 Vakuumvergussanlage flr induktive
Energielibertragungssysteme

e Inmatec IMT-PNC 9100 OT Stickstofferzeuger

e KS-Tools Performance plus P45 Werkstattwagen
e KS-Tools Performance plus P45 Werkstattwagen
e Kuka Connectivity Modul fiir Kuka iiwa

e Kuka Connectivity Modul fiir Kuka iiwa

e Kukaiiwal4LBR

e | eoni Hochfrequenz-Litze

e LSDyna Jahreslizenz 2019

e LSDyna Jahreslizenz 2019

e DMG Frasmaschine CMX 800 V

Probenkuhlschrank

Probenkuhlschrank

Risomat Alphawickler Il Universalwickelanlage
Rittal-Schaltschrank

RR Industrietechnik Arbeitskorb Typ RAK-High
RR Industrietechnik Arbeitskorb Typ RAK-High
Schunk Greifsystem WSG50

Schunk Greifsystem WSG50
Simulationsrechner

Telsonic PowerWheel PW MT8000 6,5 kW
UltraschallschweiBanlage

Warnhinweisschilder und Rundumleuchte
~Baustellen-Fahrzeug“

Witels-Albert GmbH Bandférdereinh

Bidirektionales (Quelle+Senke) Labortnetzteil Regatron
G5 RSS mit 54 kW, 1000 V, 162 A

Prifgerate

2x Danisense A/S DS200ID Flux Gate Stromwandler
2186-DS200ID-ND

2x Delta Elektronika SM1500-CP-30 Bidirektionale
Stromquelle/-senke 15 KW (1500 V / 30 A)

2x Keysight DSOX2012A

30 kW Prufstand fir induktive Leistungstibertrager von
Fa. DHG Engineering

3x Fluke 87V

4x Hochspannungs Differenzialtastkdpfe bis +- 7.000 V

Chauvin Arnoux MiniFLEX MA200 AC Rogowski-Spule
StromfUhler @ 45mm / 300A ac

Danisense A/S 4 CHANNEL POWER SUPPLY
2186-DSSIU-4-1U-ND

Hot Disk TPS 2200 — Warmeleitfahigkeitsmessung
nach ISO 22007-2

Keithley: Multimetersystem 2700

Keithley: Nanovoltmeter 2182A

Keithley: Stromquelle 6221AC&DC

Keysight LCR-Meter U1733C

Keysight: Vector Network Analyzer LFRE E5061B

Memmert UF 1600plus Universal-Warmeschrank und
Trockenschrank

Narda: Exposure Level Tester ELT-400
PEAKTECH 1330 USB-Oszilloskop, 100 MHz, 4 Kanale

Schleich MTC2 25 kV 100 nF StoB- und
Gleichspannungsprifanlage

SPS: Hochspannungsprifer Ha1800

Teilentladungsprifeinrichtung bis 30kV mit Faradaykafig
von Fa. H&H

Tektronix Datenlogger
Trockenschrank Heraeus UT6760

WEIDMANN Technologies FOTEMP OEM-PLUS
FIBER OPTIC THERMOMETER
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Elektromotorenproduktion

Laborgerate

2x elektromechanischer Robotergreifer Robotiq 2F-85
Aluportal-Hallenkran Schilling

Bosch Rexroth Portalachsroboter

CEIA Powercube Induktionsanlage

CNC Fraesmaschine DMGMori CMX800V
CoBot Universal Robot UR 16e

CoBot Universal Robot UR 10e

CoBot Universal Robot UR 5e

CoBot Universal Robot UR3e

CoBot Universal Robot UR-6-85-5-A
Distanz-Pneumatikklopfer QJ-63 Singold
Drahtabroller Mobac 610

Einziehautomat Lehner PALW-CNC-FS-160-200
(Leihanlage von EK bis 03/2024)

Elektromagnet ERM25 MBM

Flyerwickelanlage Schleich WA102
(Leihanlage von EK bis 03/2024)

Hammermuihle HM300 Litech

Heisscrimpanlage Thermofalzmaschine Castech
GFA301000

Hochhubwagen Crown ES4000

Hydraulikpresse WPP 60 HBK Metallkraft
Impulsmagnetisierer MAGNET-PHYSIK IM-K-008020-AD
Industriefrése DeckelMaho DMU 35M

Industrieroboter Fanuc CR35iA

Industrieroboter Yaskawa SDA20D Dual-Arm
Infrarotheizstrecke

Kaeser Druckluftanlage fir den FAPS Standort AUfAEG

Laborversuchszelle zum LaserschweiBen Erlas Universal
Laserschneidanlage Trumpf Trumatic HSL 2502 C
Laserstrahlquelle TruDisk 8001

LitzenschweiBanlage Telsonic Telsosplice 3 kW-4
Manuelle Frase-/Bohrmaschine Deckel FP2

OnRobot Greifer RG2 Gripper

OnRobot Kraft-Momentensensor HEX-E

Prufstédnde zur elektrischen Evaluierung von
Kontaktierungen (Eigenkonstruktion)

Richtsstrecke fir Kupferflachdréhte (Eigenkonstruktion)
Robotergreifer Schunk WSG50
Roboterprogrammiersoftware Artiminds Robotics
Rotationsschneidanlage (Eigenkonstruktion)
Rotorprifstand (Magnetfeld)

Schablonenwickler Risomat WU03 029
Schraubstation Deprag AST11

Servopressenarbeitsplatz mit 100 kN Fligemodul von
Promess

Siebmaschine AS 300 Retsch

SLA 3D-Drucker Anycubic Photon Mono X
Tangentialablauf Mobac AT-500Y
Tischbohrmaschine TB13 Plus Flott
Ultraschall-LitzenschweiBanlage TelsoSplice 3
UltraschallschweiBanlage Telsonic M-4000-3
UltraschallschweiBanlage Telsonic PowerWheel MT8000
Universalwickelmaschine Aumann NWS/S
Verlitzanlage zur prototypischen Herstellung von
Litzenleitern (Eigenkonstruktion)

Verschiedene Kuhl- und Absaugeinrichtungen

Warmebildkamera WB-500 Voltcraft

TOX®-ElectricPowerDrive EQe-K 060.003.450.002 mit
Kugelumlaufspindel und TOX®-EdgeUnit und Power Modul

MF-GENERATOR CEIA POWER CUBE 12.5-SA/400 inkl.
KUHLWASSER- RUCKKUHLANLAGE HYFRA eCHILLY 5

Absaugung IVH LRA 0400.1-MD.21.82.5010

Prifgerate

Akkustisches Schallmesssystem Bruel u. Kjaer 4966-H-041
Drehmomentmesswelle KTR Datafl ex 16
Elektroblechtestsystem Brockhaus MPG 200 D
Fluxgatemagnetometer Bartington Mag13MS
Force Sensor FS-40iA for CR-35iA

Franklin Tester Brockhaus Franklin Expert 3
Gaussmeter Brockhaus Teslameter BGM101
Highspeedkamera Hefel

Hysteresegraph Brockhaus HG 200
Industrieofen LAC SV 650/45

Lasertracker AP| Radian

Netzwerkanalysator Keysight E5061B
Optisches Mikrofon XARION Eta250 Ultra
Salzspriihnebeltest Weiss Sc450
Schichtdickenmessgerét Fischer Dualscope150
Teilentladungstestsystem EDC Lt400
Trockenschrank Heraeus UT 12

VisionSystem MIRAI-UR Micropsi Gmbh

VWR Dichtemesskit FeinwaageVWR LAG124i
Wuchtstation MPM BMT240

Zugkraftsensoren Schmidt FSH+RFS

www.faps.de
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Signal- und Leistungsvernetzung

Laborgerate

e 3D-Drucker: Prusa i3 MK2S

e 3D-Drucker: Prusa i3 MK4

e 3D-Drucker: Prusa XL

e 3D-Drucker: Nano Dimension Dragonfly IV
e Fanuc CR-15iA Collaborative Robot

e Kollaborativer Kleinteilegreifer
Schunk Co-act EGP-C 64 N-N-CR15

e LAP CAD Pro Laserprojektor
e Schafer Crimpmaschine EPS 2001
e Schleuniger Crimpcenter 36 SP

e Universal Robot UR10 Leichtbauroboter mit
Robotig Wrist Camera und
Robotig FT-300 Kraft-omenten-Sensor

¢ UR10e Leichtbauroboter

e VIEWEG Dosiergerat DC 200 Serie

e Zivid 2

¢ Handhubwagen Ameise® PTM 2.5

e Komax Omega 750

¢ Universal Robots UR10e mit zwei 2-Backen

Parallelgreifer von Zimmer (LWR50F und LWR50L)
und Zimmer Match Robotermodul

e ZI P2 Laser von Z-Laser

e Phoenix Contact clipx WIRE

e KI-Rechner mit 3 Nvidia GPUs A6000
¢ DS Industriekamera

Priifgerate

Keyence 2MP Cam + monochromes Ringlicht
Keyence 5MP Cam + Ringlicht Structured Light
Keyence XGX Visionsystem

LMI Gocator 3D Snapshot 3210

LMI Gocator 3D Snapshot 3506

micro-epsilon surfaceCONTROL 3D 3510-120

Micro-Epsilon thermolMAGER TIM VGA
Warmebildkamera

Micro-Epsilon thermolMAGER TIM QVGA
Wérmebildkamera

Micro-Epsilon scanCONTROL 3010-25/BL

Medizintechnik

Laborgerate

2x Desktop 3D-Drucker Prusa i3 mk3s
Aerosol-Jet-Drucker

Desktop 3D-Drucker Ultimaker 2+

Direct Ink Writing Silikon 3-D-Drucker — F400
Elektro-Rollstuhl Invacare TDX SP2
Hartemessgerate

Hochpraziser 3D-Drucker Formlabs Form 3+
Hochpréaziser 3D-Drucker Keyence Agilista-3200W

Hochprazises Konfokal-chromatisches Abstands und
Dickenmesssystem

Humanoider Roboter Pepper

Intelligente laseroptische Wegmessung optoNCDT
Kollaborativer Roboter Franka Emika Panda
Laborroboter Yaskawa MOTOMAN SIA 10F
Laserscanning Mikroskop Keyence VK-9700
Rotationsverdampfer

Silikon Liquid Additive Manufacturing (LAM) System LiQ 5
Trinokulares Durchlichtmikroskop

Ultraschallelastographie-Gerat Siemens Healthineers
Acuson Redwood

Vakuumanmischgerat
Vakuum-Impragniergerat mit eingebauter Injektorpumpe
Zwick Roell Zugprifmaschine
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Robotik

Laborgerate

Applikationsplattform ESynchroBot
EASY-ROB 3D Robot Simulation Tool
Humanoider Roboter NAO NextGen H25
Intel Ready to Fly Drone

Kuka Roboter KR 240 L210 MED TT
Mobile Roboterplattform autoBod

Mobile Roboterplattform FAPS-VAV
Mobile Roboterplattform Robotino3
MVTec Halcon SDK University 12 Software
Neuronics Roboter Katana 450

OpenCV

Rethink Robotics Baxter Robot Research
Robot Operating System

Robotball Leka

Roboter Cozmo

Siemens Plant Simulation

Stéubli Roboter Tx40

Stéubli Roboter TX60L

Universal Robots Ur10

Zoomorpher Roboter (Companion Pet Cat)

Automatisierungstechnik

Laborgerate

DC-Demonstrator mit

— eigenem Transformator und 9 Schaltschranken
— Speichertechnologien (Batterie und Ultracap)
Antriebskomponenten

Regenerativen Energieerzeugern

Elektrische Messtechnik

Kuka KR30 Roboter

Férdertechnik

Service-basierte Steuerungstechnik
Prifsténde fir DC-Antriebscontroller/Antriebssysteme
Druckluftkompressor

Energiemesskoffer

Machine Learning Show Cases

Mobile SPS-Simulationskoffer
Power-Hardware in the Loop (PHIL) Simulator
TIA Portal

XR-Technologien fur den Shopfloor

Mobiler Demonstrator fir Sensoreinsatz

in der Produktion mit

— Verschiedenen Analog- und Digitalsensoren
Kompressor

Siemens ET200SP Open Controller — Steuerung (SPS)
Industriekamera inkl. Bildverarbeitungs-Use Case
Kleinférderband

Pneumatische Aktorik (Zylinder und Antriebe)
Schrittmotor

— Vakuumgreifer

Engineering-Systeme

Laborgerate

Flowable BPM
14.0-Demonstrator
industrialPhysics

ISG Virtuos

Mecadtron NEXTRA

Meta Quest 2

Meta Quest 3

Apple Vision Pro

Pico Ultra 4 Enterprise

Vive Elite XR

HTC VIVE™ Pro Full VR-Kit
HoloLens 2 — Immersive Mixed-Reality-Smartglasses
Microsoft HoloLens Siemens NX
Plant Simulation

Process Simulate

AnyLogic

Siemens Teamcenter

SIMIT

EPLAN Electric P8

RoboPlaner

www.faps.de
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Robotik
Medizintechnik
Engineering-Systeme

Automatisierungstechnik

Electric Road Systems

Elektromotorenproduktion
Elektronikproduktion
Signal- und Leistungsvernetzung

Montagetechnologien
elektrischer Energiespeicher

LABOR 1

FAPS Erlangen:
Technische Fakultat Erlangen

Technische Fakultat
EgerlandstraBe 7-9, Tel.: +49 9131 85-27971
91058 Erlangen

Blroflache: 448 m2
Laborflache: 789 m?

LABOR 2

FAPS Niirnberg:
Forschungsfabrik auf dem AEG-Geléande

Auf AEG
Further StraBe 246b Tel.: +49 9131 85-20241
90429 Nirnberg

Blroflache: 2.237 m2
Laborflache: 1.967 m?2

Anfahrt: https://t1p.de/k17n0
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Lageplane Erlangen und Nurnberg
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Ringsplat eines plasmagespritzten Kupfer-
partikels auf Aluminium-Halbleitermetallisierung
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