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1 Abgeschlossene Habilitationen

Keine

2 Abgeschlossene Dissertationen

Michl, Markus (11/2013):

Webbasierte Ansatze zur ganzheitlichen technischen Diagnose.

Schmuck, Tobias (11/2013):

Ein Beitrag zur effizienten Gestaltung globaler Produktions- und Logistiknetzwerke
mittels Simulation.
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3

[1]

[2]

[3]

[4]

[3]

[6]

[7]

[8]

[9]

Abgeschlossene Bachelor-, Master-, Diplomarbeiten

AMSLINGER, D.: Plasmabeschichten von Thermoplasten mit anschlielender mikro-
optischer Analyse: Plasmadust, Schliffe, Stromtragféhigkeit. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fir Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-09-18

BAIERL, U.: Aerosol Jet Druck leitfahiger Strukturen auf 3D-Schaltungstragern zur
Herstellung von Antennen. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-
NuUrnberg, Lehrstuhl flr Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik :
Bachelorarbeit. 2013-10-02

BAR, S.: Untersuchung verschiedener Verbindungstechnologien fiir den Einsatz in
Getriebesteuerungen. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-
Nurnberg, Lehrstuhl fir Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik :
Bachelorarbeit. 2013-11-04

BAUMHOER, F.: Konstruktion und Simulation bionisch inspirierter Kinematiken und
Aktoren mit einer Finite-Elemente-Simulation. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-10-01

BERNKOPF, A.: Konzeption eines Lagersystems fur eine effiziente Materialversor-
gung auf Basis der dynamischen Kanban-Dimensionierung mit datentechnischer
Ankopplung an die SMT-Bestlickungsanlagen. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Masterarbeit. 2013-04-15

BRANDMEIER, M.: Untersuchung der wechselseitigen Auswirkungen produktseitiger
Skalierbarkeit von Hochvoltspeichersystemen und deren stickzahlflexibler Monta-
ge. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur

Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik : Masterarbeit. 2013-06-14

BRAUN, T.: Virtuelle Absicherung der manuellen Montage eines Hochvolt-
Energiespeichersystems mit DELMIA V5. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Diplomarbeit. 2013-03-15

BRAUN, C.: Einfluss- und Zuverlassigkeitsanalyse innovativer 1st und 2nd level in-
terconnect Technologien fir die Leistungselektronik. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Masterarbeit. 2013-07-31

BRUNNER, M.: Technologien zur roboterbasierten Fertigung von Spulenstrukturen
induktiver Ladesysteme fur Elektrofahrzeuge. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Masterarbeit. 2013-11-04
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[10]

[11]

[12]

[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

[18]

BuscH, R.: Konzeption und Optimierung des Thermomanagements fur induktive
Ladesysteme in Hybrid- und Elektrofahrzeugen. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Diplomarbeit. 2013-09-18

DEUTSCH, S.: Konzepterstellung und Implementierung einer Social Media Plattform
im wissenschatftlichen Umfeld. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-
Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik :
Masterarbeit. 2013-11-30

DoOLLES, A.: Entwicklung eines ganzheitlichen Ansatzes zum Vergleich von Simula-
tionswerkzeugen im Bereich der Prozesssimulation. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-05-31

FRANK, R.: Entwicklung eines innovativen Fixierprozesses fur vergrabene Perma-

nentmagnete in Synchronlaufern. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlan-
gen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssystema-

tik; : Bachelorarbeit. 2013-08-31

FREIHALTER, A.: Projektmanagement zur Implementierung von Anforderungen in
einen Softwaredemonstrator. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-
NUrnberg, Lehrstuhl flr Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik :
Bachelorarbeit. 2013-03-31

GLER, F.: Evaluierung und Konzeption einer Planungsmethode fur eine Grol3struk-
turproduktion mit flieBenden Fertigungsmitteln. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-04-26

GoOTz, A.: Simulationsgestlitzte Prozessoptimierung im Prototypenbau von elektri-
schen Traktionsantrieben im Automotive-Bereich. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Masterarbeit. 2013-10-18

HEIDENREICH, R.: Konzeption und Realisierung eines CAD-CAM-Interfaces zur
Bahnplanung von Magnetmessstrecken. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat
Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssys-
tematik : Bachelorarbeit. 2013-05-

HORN, J.: Entwicklung und Realisierung eines Prifstandes flir drahtlose Energie-
Ubertragungssysteme zur Bewertung des Einflusses fertigungstechnischer Para-
meter auf die Ubertragungsqualitat. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Er-
langen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssyste-
matik : Diplomarbeit. 2013-04-30
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[20]

[21]
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[23]

[24]

[25]

[26]

[27]

[28]

HUBNER, M.: Erh6hung des Kupferflllfaktors in Statorwicklungen von elektrischen
Traktionsantrieben. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg,
Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik : Masterarbeit.
2013-06-10

JUNG, A.: Konzeption und Konstruktion des Wickelverfahrens zur Umsetzung einer
innovativen Fertigungslinie fur E-Bike Motoren der nachsten Generation. Erlangen,
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsauto-
matisierung und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-10-15

KANBUR, E.: Entwicklung einer CAD/CAM-Kette fur den MID-Werkstiicktrager. Er-
langen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Ferti-
gungsautomatisierung und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-03-01

KIESEL, A.: Bewertungsanalyse von Konzepten bezlglich der Automatisierung und
Integration fur den Elektroblech-Laserschneidprozess. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-05-02

KIRKALT, D.: Realisierung und Vergleich von Bahnplanungsverfahren fur 6-Achs-
Roboter unter Verwendung von ROS. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat
Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssys-
tematik : Bachelorarbeit. 2013-05-17

Kopp, C.: Entwicklung und Konstruktion eines flexiblen Drahtfiihrers zur Erhéhung
des Nutfullfaktors im Anwendungsfall der E-Traktionsmaschinen. Erlangen, Fried-
rich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl flr Fertigungsautomati-
sierung und Produktionssystematik : Diplomarbeit. 2013-11-04

KRAMER, S.: Simulative Kapazitats- und Flachenplanung einer automotive-
gerechten Produktionslinie fur Frequenzumrichter. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Masterarbeit. 2013-09-09

KREBS, S.: Grundlagenversuche Wickeltechnik im Anwendungsfall der E-
Traktionsmaschinen. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-
NUrnberg, Lehrstuhl flr Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik :
Bachelorarbeit. 2013-08-23

KUCHENREUTHER, S.: Entwicklung und Qualifikation eines automatisierten Monta-
geprozesses fur nach dem Stack - Design segmentierte Rotoren fur Hybridantrie-
be. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur
Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik : Diplomarbeit. 2013-03-31

KUSTERER, A.: Ausarbeitung und Aufbau einer Prozesszelle fur die Zuverlassig-
keitsprifung von Baugruppen. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-
NUrnberg, Lehrstuhl flr Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik :
Masterarbeit. 2013-06-03
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[31]

[32]

[33]

[34]

[35]

[36]

[37]

LaBUS, M.: Anforderungsanalyse und Entwicklung wiederverwendbarer Software-
module fur Bahnplanungsaufgaben mit ROS. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-02-11

MADER, M.: Methodische Analysen und Zuverlassigkeitsuntersuchungen zur 3D-
Integration von ICs mittels Stacked Die BGA. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Diplomarbeit. 2013-03-01

MAIRHOFER, C.: Realisierung einer autonomen Pfadgenerierung in einer veranderli-
chen Umgebung fir den Leichtbauroboter Katana 450 unter Verwendung von
ROS. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl flr
Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik : Diplomarbeit. 2013-11-13

MARIAN, M.: Entwicklung einer adaptiven Wickelschablone mit zugehdriger Ferti-
gungszelle fur vorgegebene Spulenstrukturen (HF-Litzen) von Ladepads. Erlan-
gen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungs-
automatisierung und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-11-15

MEYER, A.: Aufbau, Inbetriebnahme und Optimierung einer Demonstratoranlage zur
flexiblen Montage von vergrabenen Permanentmagneten fur Grof3rotoren. Erlan-
gen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl flr Fertigungs-
automatisierung und Produktionssystematik : Diplomarbeit. 2013-03-28

MRUGALLA, C.: Durchfiihrung und Bewertung der Datenaufbereitung fir ein Werker-
informationssystem bezuglich der Montage von Hochvolt-
Energiespeichersystemen basierend auf der virtuellen Absicherung. Erlangen,
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-NUrnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsauto-
matisierung und Produktionssystematik : Masterarbeit. 2013-03-15

ODATO, R.: Energiesimulation einer flexiblen UCM-Testzelle mit Plant Simulation.
Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Ferti-
gungsautomatisierung und Produktionssystematik : Masterarbeit. 2013-05-15

REINHARD, F.: Integration eines Diodenlasers in ein 3D-Aerosoljet-System zum se-
lektiven Sintern gedruckter Leiterstrukturen. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-07-25

REITER, M. K.: Entwicklung eines Greifers zur Fixierung der Wicklungsenden wah-
rend der robotergestutzten Wicklungsmontage. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Masterarbeit. 2013-07-01
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[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[44]

[45]

[46]

RENNER, A.: Evaluierung unterschiedlicher Imragniertechnologien im Anwendungs-
fall der E-Traktionsantriebe. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-
NUrnberg, Lehrstuhl flr Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik :
Masterarbeit. 2013-09-17

REUSCHL, M.: Modellierung, Simulation und Konstruktion eines passiven dynami-
schen Laufers nach dem Vorbild des menschlichen Gangs. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-06-30

SCHEINOST, C.: Das E-Bike: Anforderungen fir Stellplatze in Wohngeb&uden : Spe-
zifikation von Stellplatzen fur elektrische Leichtfahrzeuge in Mehrfamilienhausern
unter besonderer Briicksichtigung der Anforderungen von Bestandsbauten. Re-
gensburg, Ostbayerische Technische Hochschule Regensburg, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nirnberg, Fakultat fur Elektro- und Informations-
technik, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik : Ba-
chelorarbeit. 2013-08-30

SCHILLING, S.: Entwicklung einer Ubersicht zum Thema "Austausch von Enginee-
ring-Daten in der mechatronischen Co- und Systemsimulation. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fir Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-02-28

SCHLEEMILCH, M.: Entwicklung und Simulation einer automatisierten Montageanla-
ge fur die Fertigung von segmentierten Rotoren fur Hybridantriebe. Erlangen,
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsauto-
matisierung und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-03-31

ScHMID, K.: Simulationsgestitzte Planung einer automotivegerechten Produktions-
linie fur induktive Ladesysteme fur Elektrofahrzeuge. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fir Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Masterarbeit. 2013-06-30

SCHNEIDER, C.: Energiemonitoring im Smart Home — Untersuchung und Bewertung
von zwei Produkten im Piloteinsatz. Regensburg, Ostbayerische Technische
Hochschule Regensburg, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Fa-
kultat far Elektro- und Informationstechnik, Lehrstuhl flr Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-08-30

SCHWEIER, J.: Entwicklung einer Vorrichtung zur robotergestiitzten Isolation von
Wicklungen in elektrischen Antrieben. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat
Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssys-
tematik : Masterarbeit. 2013-05-27

SEIz, J.: Versuchstechnische Untersuchung des Biege- und Torsionsverhaltens von
Hochvoltleitungen zur validierung strukturmechanischer Simulationen. Erlangen,
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsauto-
matisierung und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-09-02
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[47]

[48]

[49]

[50]

[51]

[52]

[53]

[54]

[55]

SOEST, P.: Integration eines modularen Greifers und eines beriihrungslosen Tem-
peratursensors in eine Roboterzelle zur Bearbeitung von MIDs mit dem Plas-
madust®-Verfahren : Plasmadust, MID, Kunststoff, Beschichten. Erlangen, Fried-
rich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomati-
sierung und Produktionssystematik : Diplomarbeit. 2013-03-07

STEINMARL, S.: Konzeption und Realisierung einer Technologieplattform zur Pro-
duktion fur E-Bike Motoren der nachsten Generation. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Masterarbeit. 2013-09-30

THOMA, B.: Aufbau eines Hochspannungsversuchsstandes und prototypischer
kinstlicher Muskelzellen auf Basis von Dielektrischen Elastomer Aktoren. Erlan-
gen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungs-
automatisierung und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-01-07

WALLINGER, P.: Roboterbasierte Fertigung von Spulenstrukturen fir induktive La-
desysteme fir Elektrofahrzeuge. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlan-
gen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik
: Bachelorarbeit. 2013-08-01

WEBERBECK, L.: Analyse und Entwicklung des Antriebs- und Kinematikkonzeptes
fur einen automatisierten Werkstticktrager zur Bestlickung von MID. Erlangen,
Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsauto-
matisierung und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-02-01

WoKuscH, A.-L.: Untersuchung alternativer Harteprufverfahren zur Reduktion von
Stillstandszeiten in der Serienproduktion induktiv gehéarteter V-PKW-Kurbelwellen
sowie Auslegung des optimierten Prifprozesses unter Berlicksichtigung des Audi-
Produktions-Systems zur Anwendung in einer aktuell zu beschaffenden V6-
Kurbelwellen-Fertigungslinie. Erlangen, Friedrich-Alexander-Universitat Erlangen-
Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Produktionssystematik :
Masterarbeit. 2013-03-31

Xu, P.: Konzeptentwicklung eines Testfalls und Durchfiihrung der Simulationen fir
eine bewegliche Warmequelle unter ANSYS. Erlangen, Friedrich-Alexander-
Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung und Pro-
duktionssystematik : Masterarbeit. 2013-05-15

ZAHNER, M.: Entwicklung eines Greifsystems zur automatisierten Entnahme ge-
schnittener Elektrobleche aus einer Laserschneidanlage. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Bachelorarbeit. 2013-09-30

ZECH, S.: Realisierung und Validierung von Sensorik und Regelung fir eine Pro-
zesszelle fur die Zuverlassigkeitsprifung von Baugruppen. Erlangen, Friedrich-
Alexander-Universitat Erlangen-Nurnberg, Lehrstuhl fur Fertigungsautomatisierung
und Produktionssystematik : Masterarbeit. 2013-06-03
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4 Laufende Forschungsarbeiten
Bereich: System Engineering

e Methodische Integration montagespezifischer Einflisse beim Verbau von Hoch-
voltkomponenten in den virtuellen Absicherungsprozess und in die Werkerinfor-
mation

e Entwicklung einer Methodik zur ressourcenorientierten Steuerung der Werkspro-
zesse in der Kalksandstein-Industrie

e Erzeugung von Transparenz Uber energetisches Verhalten und technische Flexi-
bilitat in der Fabrik

e Methodik zur ressourcenorientierten Steuerung produzierender Unternehmen und
Implementierung von Energiemanagementsystemen

e Optisches Positions- und Energieverbrauchsmesssystem im umfassend flexibili-
sierten Leiterplattenprifhandling

e Wissensbasierte Prozessoptimierung des Pastendruckes unter Verwendung von
innovativen Inspektionsverfahren und Diagnosesystemen

e Anforderungsanalyse und Community-Konzepte fur eine Engineering-Plattform
e Semantische Beschreibung von Automatisierungssystemen

¢ Anwendung von Domanen-Ubergreifenden Simulationswerkzeugen fur die Ent-
wicklung von Systemkomponenten in der Montage

e Entwicklung eines integrierten 3D-Konstruktionssystems flir mechatronische Pro-
dukte mit raumlichen Schaltungsstrukturen

¢ Modellierung des kinetischen Verhaltens flexibel konfigurierter Triebztuge zur An-
wendung in einem Zugsimulator

e Entwicklung eines Ressourcen-Cockpits fur Sozio-Cyber-Physische Systeme

Seite 8



Lehrstuhl FAPS - Universitat Erlangen-Nirnberg WGP-Jahresbericht 2013

Bereich: Elektronikproduktion

e Additive 3D-Fertigung von elektrischen und elektronischen Anwendungen - Teil-
vorhaben Aerosol-Jet

e Automatisierte Montage von raumlichen Schaltungstragern mit Standard-SMT-
Produktionsanlagen

o Kompakte Elektronikmodule mit hoher Leistung fir Elektromobilitat, Antriebs- und
Beleuchtungstechnik

¢ Integration eines Tragersystems mit funktionalen Elektronikelementen mittels
Sandwichbauweise in ein dekoratives In-Mould-Labeling-Bauteil

e Technologische und wirtschaftliche Prozessfenster fur die gesicherte Verarbei-
tung der Bauform 01005 in der Elektronikproduktion

e Charakterisierung und praxisnahe Methoden zur Prufung von Leiterbahnen auf
LDS-MID als Metall/Kunststoff-Verbundsystem

o Kompetenz- und Technologiezentrum fur die ,Entwicklung und Produktion
leistungselektronischer Komponenten und Module® Pastenauftragstechno-
logien und Prozessentwicklung fur das Dunnschicht-Diffusionsloten

o Qualifikation der Kupfer-Dickdraht-Bondtechnologie zur Ankontaktierung
von Leistungshalbleiterbauelementen

o0 Aktive und passive Prufmethodiken zur hochbeschleunigten Lebensdauer-
analyse leistungselektronischer Module

e Ressourceneffiziente Elektronikproduktion

e Simulation von Laser-Strukturierungsprozessen

Bereich: Biomechatronik
¢ Einsatz von Robotersystemen zur hochgenauen Strukturierung und Metallisierung

e Vielseitiges, kostenglinstiges Transportsystem flir den innerbetrieblichen Materi-
altransport

e Entwicklung kunstlicher Muskeln als Aktoren und Sensoren auf der Basis die-
lektrischer Elastomere
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e Sensor-guided Jogging - Sensorbasierte Navigation fur Sehbehinderte bei sportli-
chen Aktivitaten

e Assistenzsysteme fur die Produktion und fur medizin-nahe Anwendungen
(AsProMed)

e Absolutgenauigkeitssteigerung von medizinischen Positioniergeraten mittels opti-
scher Messsysteme; Projekt BD10 - BMBF Spitzencluster

Bereich: Elektromaschinenbau

e Bayerisches Technologiezentrum fur die elektrische Antriebstechnik (E|Drive-
Center)

¢ Robotergestiutzte Montage von Wicklungen in Elektromotor-Statoren (RobStat-
Mont)

¢ Recycling von Komponenten und strategischen Metallen aus elektrischen Fahran-
trieben (Motor Recycling - MORE)

e Entwicklung von Methoden und Technologien zur automatisierten Handhabung
und Montage angeregter, hochenergetischer Dauermagnete

¢ Hochflexible Produktionssysteme fur effizienzgesteigerte E-Traktionsantriebe
(HeP-E)

e EDL-FAPS Internationale Forschungskooperation Electric Roads & Vehicles
(CERV)

e Entwicklung eines Rotationsschneidverfahrens fur diinne Elektrobleche (E|RoCut)

¢ Energieeffiziente Verbindungstechnologien im Elektromaschinenbau
(EIVERTECH)

e Entwicklung eines Ansatzes flr die aussagekraftige und die tUbertragbare Beurtei-
lung der Energieeffizienz fur die automatisierte Produktion (E|Benchmark)

Bereich: E|[Home-Center
e Low-cost-Windgenerator fur die dezentrale Stromgewinnung

e Aerodynamische und aeroakustische Optimierung von Kleinwindturbinen
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e CO2-neutrale Gewinnung und Wiederverwendung von Warme und Strom im
Haushalt

e Entwicklung einer altersgerechten Wohnumgebung fur Senioren durch eine intel-
ligente Vernetzung von Alltagskomponenten

¢ Anbindung von Speicheréfen an eine EVU Leitstelle zur effizienten Stromnutzung

e Realisierung eines selbstoptimierenden, selbstorganisierenden technischen Oko-
systems flr die elektrische Energieversorgung in Anlehnung an die Vision Indust-
rie 4.0

e Akzeptanz- und Effizienznachweis eines intelligenten, lernenden Heizkorperther-
mostaten im Feldversuch

e Konzeption und Planung eines intelligenten energieneutralen Studentenwohn-
heims

o Nutzerzentrierte Entwicklung einer AAL Service-Plattform mit angebundener
Hausautomatisierung

e Entwicklung eines innovativen thermischen Speichers fur Uberschussigen PV-
Strom mit der Moglichkeit der Ruckverstromung und Warmenutzung zur Ei-
genversorgung
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BONIG, J. ; SPAHR, M. ; FISCHER, C. ; FRANKE, J.: Structural mechanic finite element
analysis of the bend and torsion behavior of high-voltage cables. In: FRANKE, J.
(Hrsg.): 3rd International Electric Drives Production Conference : Proceedings. Pis-
cataway, NJ : IEEE Service Center, 2013, S. 446-454

BRELA, M. ; GEBHARDT, H.-J.: Numerical analysis of the manufacturing impact on
magnetic stray fields at electromagnetic actuators. In: FRANKE, J.; MERKLEIN, M.
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BuscHHAUS, A. ; FRANKE, J.: Industrial Robots Accuracy Optimization in the Area of
Structuring and Metallization of Three Dimensional Molded Interconnect Devices.
In: Pedro Neto; MOREIRA, A. P. (Hrsg.): Robotics in Smart Manufacturing (FAIM).
Heidelberg : Springer, 2013

FRANKE, J.: Aktuelle Trends im Engineering komplexer Anlagen. In: FAPS-TT

GmbH (Hrsg.): Erfahrungsberichte zum Engineering komplexer Anlagen, 2013
(FAPS-TT Seminare).

Seite 12



Lehrstuhl FAPS - Universitat Erlangen-Nirnberg WGP-Jahresbericht 2013

[9]

[10]

[11]

[12]

[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

FRANKE, J.: Die Potenziale der flexiblen Automation im Elektromaschinenbau. In:

FRANKE, J. (Hrsg.): Fachworkshop Elektromaschinenbau - Aktuelle Entwicklungen
in der Wickeltechnik. 130. Aufl. Nirnberg : FAPS-TT GmbH, 2013 (FAPS-TT Se-
minare).

FRANKE, J.: Durchfuhrung Due Diligence Prozess. In: FAPS-TT GmbH; Going-
Public-Magazin; Die Planstelle; management forum starnberg (Hrsg.): Technical
Due Diligence, 2013

FRANKE, J. ; ZERTH, J. ; KLEINEIDAM, G. ; KETTSCHAU, A.: Mehr Lebensqualitat durch
Smart Homes? Die Notwendigkeit ganzheitlicher Forschung im Bereich Smart
Living. In: VDE; BMBF; Sozialverband VdK; Fraunhofer-AAL (Hrsg.): Lebensquali-
tat im Wandel von Demografie und Technik : 6. deutscher AAL-Kongress mit Aus-
stellung, 22-23. Januar 2013, Berlin, Tagungsbeitrage. Berlin : VDE Verlag GmbH,
2013, S. 304-307

GORYWODA, M. ; DOHLE, R. ; HARTER, S. ; WIRTH, A. ; GORLER, J. ; FRANKE, J.: Long-
term Electromigration Study of Lead-Free Flip-Chips with Solder Bumps with 50
Mm or 60 um Diameter Employing ENIG Surface Finish on Both Chip and Sub-
strate Side. In: IEEE (Hrsg.): Proceedings of the 46th International Symposium on
Microelectronics (IMAPS) : IEEE, 2013, S. 523-530

GoTH, C. ; KUHN, T.: Mechatronische Integrationspotenziale durch MID. In: FRANKE,
J. (Hrsg.): Raumliche elektronische Baugruppen (3D-MID) : Werkstoffe, Herstel-
lung, Montage und Anwendungen flr spritzgegossene Schaltungstrager. Minchen
: Carl Hanser Verlag, 2013, S. 1-22
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KASTLE, C. ; SYED KHAJA, A. ; FRANKE, J.: Zuverlassige Verbindungstechnologien fur
die Leistungselektronik: Diffusionsléten und Kupfer-Dickdrahtbonden. In: Deutsche
IMAPS-Konferenz : Herbstkonferenz, 2013

Seite 13



Lehrstuhl FAPS - Universitat Erlangen-Nirnberg WGP-Jahresbericht 2013

[18]

[19]

[20]

[21]

[22]

[23]

[24]

[25]

[26]

[27]

KASTLE, C. ; SYED KHAJA, A. H. ; REINHARDT, A. ; FRANKE, J.: Investigations on Ult-
rasonic Copper Wire Wedge Bonding for Power Electronics. In: IEEE (Hrsg.): Pro-
ceedings of the 36th International Spring Seminar on Electronics Technology (IS-
SE) : IEEE, 2013

KLIER, T. ; RISCH, F. ; FRANKE, J.: Disassembly strategies for recovering valuable
magnet material of electric drives. In: IEEE (Hrsg.): Proceedings : E|DPC 2013.
[Piscataway, N.J.] : IEEE, 2013, S. 1-3

KUHL, A. ; GUNTHER, S. ; FRANKE, J. Prof. Dr.-Ing.: Robot-Based Assembly of Sta-
tor-Windings. In: EMCW (Hrsg.): EMCW Expo, 2013

LANDGRAF, M. ; HEDGES, M. ; REITELSHOFER, S. ; FRANKE, J.: Aerosol Jet Printing
and Lightweight Power Electronics for Dielectric Elastomer Actuators. In: FRANKE,
J. (Hrsg.): 3rd International Electric Drives Production Conference : Proceedings.
Piscataway, NJ : IEEE Service Center, 2013

Lusic, M. ; HORNFECK, R. ; FISCHER, C. ; FRANKE, J.: Lean Information Management
of Manual Assembly Processes: Creating IT-Based Information Systems for As-
sembly Staff Simultaneous to the Product Engineering Process, Vol. 421. In: DENG,
W.; Luo, Q. (Hrsg.): Applied Mechanics and Materials. Durnten-Zurich, Switzerland
: Trans Tech Publications Ltd, 2013 (Vol. 421), S. 546-553

Lusic, M. ; HORNFECK, R. ; FISCHER, C. ; FRANKE, L.: lllustrating a Way for the Crea-
tion of IT-Based Information Systems for Assembly Staff Simultaneous to the
Product Engineering Process. In: Proceedings of 2013 International Conference
on Industrial Engineering and Management Science (ICIEMS 2013). Lancaster,
U.S.A. : DEStech Publications, 2013, S. 241-247

Paryanto ; MERHOF, J. ; BROSSOG, M. ; FISCHER, C.: An integrated simulation ap-
proach to the development of assembly system components. In: FRANKE, J.; MERK-
LEIN, M. (Hrsg.): WGP Congress 2013 - Progress in Production Engineering : Pro-
ceedings. Switzerland : Trans Tech Publications, 2013 (Advanced Materials Rese-
arch, 769), S. 19-26

RAMER, C. ; FRANKE, J.: Kollisionsfreie Bewegungsgenerierung fur ein Industriero-

boter-Assistenzsystem auf Basis von 3D-Kameradaten. In: ZHAW, Institut fur Me-

chatronische Systeme (Hrsg.): Internationales Forum Mechatronik 2013. 300. Aufl.
Winterthur, 2013

RAMER, C. ; REITELSHOFER, S. ; FRANKE, J.: A robot motion planner for 6-DOF indus-
trial robots based on the cell decomposition of the workspace. In: LEE, J.-J. (Hrsg.):
44th International Symposium on Robotics (ISR 2013), 2013

RAMER, C. ; REITELSHOFER, S. ; FRANKE, J.: Automatisierte Pfadgenerierung und
Kollisionsuberwachung fur Sechsachs-Industrieroboter durch 3D-kameragestutzte
Umgebungserfassung. In: VDI Wissensforum GmbH (Hrsg.): Kongress Automation
: Automation (in the) cloud, 2013

Seite 14



Lehrstuhl FAPS - Universitat Erlangen-Nirnberg WGP-Jahresbericht 2013

[28]

[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[34]

[35]

[36]

[37]

REINHARDT, A.: Analogien der Automatisierung in der Elektronikproduktion zur Au-
tomatisierung bei Bordnetzen. In: SV Veranstaltungen (Hrsg.): Bordnetze im Auto-
mobil. Landsberg : SV Veranstaltungen, 2013

REINHARDT, A. ; FRITSCH, M. ; DIEHM, R. ; STEINHAUSER, R.: Anlagenmodul Aufbau-
und Verbindungstechnik. In: WEIDLICH, E.-R. (Hrsg.): Modulares Anlagenkonzept
zur kontinuierlichen, kostengiinstigen Fertigung von strukturierten Metallisierungen
fur Elektronikkomponenten und Biosensoren (P3T): Gesamt-Abschlussbericht.
Stuttgart : Fraunhofer, 2013

REITELSHOFER, S. ; LANDGRAF, M. ; FRANKE, J.: Weiterentwicklung dielektrischer
Elastomeraktoren zu Antriebselementen nachgiebiger Robotersysteme. In: ZHAW,
Institut fiur Mechatronische Systeme (Hrsg.): Internationales Forum Mechatronik
2013. 300. Aufl. Winterthur, 2013

REITELSHOFER, S. ; LANDGRAF, M. ; FRANKE, J. ; LEYENDECKER, S.: Qualification of
dielectric elastomer actuators as artificial muscles for highly dynamical N-DOF ro-
bot kinematics. In: Proceedings of the 6th International Symposium on Adaptive
Motion of Animals and Machines - AMAM 2013, 2013

REITELSHOFER, S. ; LANDGRAF, M. ; SCHLOGL, T. ; FRANKE, J. ; LEYENDECKER, S.:
Qualifying dielectric elastomer actuators for usage in complex and compliant robot
kinematics. In: 3rd international conference on Electromechanically Active Poly-
mer (EAP) transducers & artificial muscles, 2013

RiscH, F. ; GUNTHER, S. ; BICKEL, B. ; FRANKE, J.: Flexible Automation for the Pro-
duction of Contactless Power Transfer Systems for Electric Vehicles. In: IEEE
(Hrsg.): Proceedings : E|DPC 2013. [Piscataway, N.J.] : IEEE, 2013

RiscH, F. ; GUNTHER, S. ; BICKEL, B. ; FRANKE, J.: Flexible Automation for the Pro-
duction of Contactless Power Transfer Systems for Electric Vehicles. In: FRANKE, J.
(Hrsg.): 3rd International Electric Drives Production Conference : Proceedings. Pis-
cataway, NJ : IEEE Service Center, 2013

SCHRAMM, R.: Der MIDster - Umsetzung einer 3D-Fertigung. In: FRANKE, J. (Hrsg.):
3D-MID-Anwendungen: Gestaltung - Fertigung - Zuverlassigkeit. Erlangen : Eigen-
druck, 2013, S. 1-14

SCHRAMM, R.: Strukturierung und Metallisierung. In: FRANKE, J. (Hrsg.): Raumliche
elektronische Baugruppen (3D-MID) : Werkstoffe, Herstellung, Montage und An-
wendungen flr spritzgegossene Schaltungstrager. Manchen : Carl Hanser Verlag,
2013, S. 65-116

SCHRAMM, R. ; FRANKE, J.: Electrical Functionalization of Thermoplastic Materials
by Cold Active Atmospheric Plasma Technology. In: Proceedings of the 15th Elec-
tronics Packaging Technology Conference (EPTC). Singapore, 2013

Seite 15



Lehrstuhl FAPS - Universitat Erlangen-Nirnberg WGP-Jahresbericht 2013

[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

SCHRAMM, R. ; HORBER, J. ; GOTH, C. ; FRANKE, J.: Additive Metallisierung von MID
durch Aerosoljet-Druck und kaltaktive Atmospharen-Plasmabeschichtung. In: Wis-
senschaftsforum Intelligente Technische Systeme : Entwurf mechatronischer Sys-
teme. Bielefeld : Hans Gieselmann Druck, 2013, S. 223-234

SYED KHAJUA, A. H. ; KASTLE, C. ; REINHARDT, A. ; FRANKE, J.: Optimized thin-film dif-
fusion soldering for power-electronics production. In: IEEE (Hrsg.): Proceedings of
the 36th International Spring Seminar on Electronics Technology (ISSE) : IEEE,
2013

TREMEL, J. ; HOFMANN, B. ; MEYER, A. ; FRANKE, J. ; ESCHRICH, S.; TREMEL, J. (Mi-
tarb.); HOFMANN, B. (Mitarb.); MEYER, A. (Mitarb.) : Automated Magnet Assembly for
large PM Synchronous Machines with Integrated Magnets. In: FRANKE, J. (Hrsg.):
3rd International Electric Drives Production Conference : Proceedings. Piscataway,
NJ : IEEE Service Center, 2013

ZIEGLER, C. ; BUSCHHAUS, A. ; REITELSHOFER, S. ; FRANKE, J. ; ROTTENBACHER, M.:
3D 1Sensorsystem fur den kollisionsfreien Betrieb flexibler Strahlentherapiegerate.
In: ZHAW, Institut fir Mechatronische Systeme (Hrsg.): Internationales Forum Me-
chatronik 2013. 300. Aufl. Winterthur, 2013

ZIEGLER, C. ; FRANKE, J.: Closed-loop control of patient handling robots. In: SEN
GuUPTA, G.; BAILEY, D.; DEMIDENKO, S.; CARNEGIE, D. (Hrsg.): Recent Advances in
Robotics and Automation. 480. Aufl. : Springer, 2013 (Studies in Computational In-
telligence), S. 231-241

ZIEGLER, C. ; FRANKE, J.: Neuartiges, hochflexibles und universell einsetzba-
res Strahlentherapiegerat. In: MALBERG, H.; de Abreu, Marcelo Gama; ZAUN-
SEDER, S. (Hrsg.): Automatisierungstechnische Verfahren fir die Medizin,
2013

Fachaufsatze

[1]

[2]

[3]

ALBRECHT, T. ; HUBERT, M. ; FRANKE, J. ; KONIG, W.: Segmentierte Rotoren in leis-
tungsstarken Hybridantrieben. In: ant Journal 52 (2013), Nr. 2, S. 30-34

KOHL, J. ; RiscH, F. ; MENzYK, S. ; FRANKE, J.: Simulationsgestiitzte Auslegung von
Lagerbestanden : Umsetzung des Lean-Gedankens in der Produktionssteuerung
einer zweistufigen Produktion in der Automobilindustrie. In: Zeitschrift fur wirt-
schaftlichen Fabrikbetrieb 108 (2013), Nr. 3, S. 143-147

KUHL, A. ; FRANKE, J.: Roboterbasierte Wicklungsmontage : Flexible Statormontage
unter Anwendung ambidexterer Kinematiken. In: wt - Werkstatttechnik online
(2013), Nr. 09

Seite 16



Lehrstuhl FAPS - Universitat Erlangen-Nirnberg WGP-Jahresbericht 2013

[4]

[3]

[6]

[7]

[8]

[9]

LANDGRAF, M. ; REITELSHOFER, S. ; FRANKE, J.: Herstellungsverfahren gestapelter
dielektrischer Elastomeraktoren und Vorbereitung fir den Einsatz in mobilen Ki-
nematiken. In: mechatroniknews 6 (2013), Nr. 8, S. 3—4

LANDGRAF, M. ; REITELSHOFER, S. ; FRANKE, J.: Mutter Natur als Vorbild : Bionische
Losungen treiben die Automatisierung an. In: elektrotechnik - Das Automatisie-
rungs-Magazin 95 (2013), Nr. 3, S. 4647

PoPpP, R. ; KELLER, F. ; ATABAY, D. ; DORNMAIR, R. ; BUDERUS, J. ; KOHL, J.: Techni-
sche Innovationen fiir die Energieflexible Fabrik. In: Zeitschrift fir wirtschaftlichen
Fabrikbetrieb 108 (2013), 7-8, S. 556-560

RAackow, T. ; SCHUDERER, P. ; FRANKE, J.: Green Controlling - Ressourcenorientier-
te Steuerung von Unternehmen. In: Zeitschrift fir wirtschaftlichen Fabrikbetrieb
108 (2013), Nr. 10, S. 773—-777. URL www.zwf-online.de/ZW110989

SCHRAMM, R. ; FRANKE, J. ; FENGLER, M. ; VITENSE, L. ; MANN, T.: Der MIDster - Die
Potenziale der MID-Technik in Verbindung mit einem innovativen Design. In: Pro-
duktion von Leiterplatten und Systemen (2013), Nr. 08, S. 1682—-1692

SPRENG, S. ; KOHL, J. ; FRANKE, J.: Automatisierte Erweiterung bestehender Materi-
alflusssimulationen durch Energieaspekte. In: Zeitschrift fir wirtschaftlichen Fab-
rikbetrieb 108 (2013), Nr. 09, S. 647-651

Vortrage

[1]

[2]

[3]

[4]

[3]

FRANKE, J. ; BONIG, J.: Virtual Manual Assembly Validation : CIRP-2013-A-1 STC A.
LIFE CYCLE ENGINEERING & ASSEMBLY : LIFE CYCLE ENGINEERING & AS-
SEMBLY. Paris, 2013-01-24
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6 Weiterbildungsveranstaltungen

e Fachseminar “Erfahrungsberichte zum Engineering komplexer Anlagen”,
Erlangen, 17.10.2013

e Fachseminar “E|Home: Losungen flr das energieeffiziente und intelligente Woh-
nen”, Nurnberg, 18.09.2013

e Fachseminar “Biomechatronik”, Erlangen, 11.07.2013

e Fachseminar “3D-MID-Anwendung: Gestaltung — Fertigung — Zuverlassigkeit*,
Nurnberg, 19.06.2013

e Fachworkshop “Schlanke Montagesysteme: produktiv — flexibel — nachhaltig”,
Nurnberg, 12.-13.06.2013

e Fachworkshop “Aktuelle Entwicklungen in der Wickeltechnik”, NUrnberg,
24.04.2013

e Fachseminar “Technical Due Diligence” in Kooperation mit Management Forum
Starnberg, Frankfurt/Main, 27.-28.02.2013

7 Kongresse

e 3" |nternational Electric Drives Production Conference and Exhibition (E|DPC
2013), Nurnberg, 29.10 — 30.10.2013 mit VDMA-Forum Elektromobilitat
EIMOTIVE

e 2" |nternational Energy Transfer for Electric Vehicles Conference (E|TEV 2013),
Nurnberg, 30.10.2013

e 1% International Storage Production Conference (E|SPC 2013),
Nurnberg, 30.10.2013
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8 Wesentliche Neuanschaffungen und Erweiterungen
Investitionen 2013:

e Baxter Research Roboter - Mensch-Roboter-Kollaborationssystem

e Humanoider Roboter NAO

e Patientenhandhabungsroboter KUKA KR240

¢ Realtime Motion Tracking System

e Lasertracker

e Head-Mounted Display

e Trumpf TRUMATIC HSL 2502 C Laserschneidanlage (2012/21013)

e Automatische Spulenwickelmaschine

e Uberdruck-Létanlage ,SEHO MaxiReflow HP*

e Randwinkelmessgerat

e Rotationswalzenstuhl

e Magnetooptisches Messgerat (MagView)
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9 Studierende im Wintersemester 2013/2014

Universitat Erlangen-Nurnberg insgesamt: 37.891
Technische Fakultat: 10.149
Fachrichtung Maschinenbau: 1.442
Fachrichtung Mechatronik: 487
Fachrichtung Wirtschaftsingenieurwesen: 1.403
Fachrichtung International Production Engineering and Management: 548
Studienanfanger / Maschinenbau: 237
Studienanfanger / Mechatronik: 226
Studienanfanger / Wirtschaftsingenieurwesen: 345

Studienanfanger / International Production Engineering and Management: 95
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